Onsoz

SPD serisi fotovoltaik su pompa stiriiciisiinii (buradan itibaren “iirtiin” olarak
yazilacaktir) kullanmadan o6nce, dogru kullanimdan emin olmak adma  litfen
kullanim  kilavuzunu dikkatlice okuyunuz. Yanlhs kulanim, donanimimn anormal
caligmasina, ariza, Servis Omriinde azalmasma ve hatta yaralanmaya sebep olacak
kazalara sebep olabilir. Bu yiizden kullanimdan o6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice
okuyunuz ve {irinii tam anlamiyla kilavuza gore kullanimz. Kullanim kilavuzu
uriiniin - gelecekteki bakim ve onarimi i¢in, okunduktan sonra tutulmasi gereken
standart bir dosyadir.

Bu kullannm kilavuzu calistrma talimatlarinin yaninda ayni zamanda
kablolama semalarmi da size saglar. Eger irlnin kullaniminda zorlukla veya 6zel
gereksinimlerle  karsilasiyorsaniz,  Litfen  ofisimizle veya yerel  bayilerimizle
goriismekten ¢ekinmeyiniz ya da direkt olarak miisteri hizmetlerimizi araymiz. Size
6zel hizmetimizi sunacagiz. Kullanim kilavuzunun igerigi bir 6n ihtar olmadan
degistirilebilir.

Litfen tiriinii kutudan ¢ikarirken asagidakileri dikkatlice gerceklestiriniz:

1. Uriinde, bilesenlerde ve pargalarda hasar var mi ve tasima siirecinde bir arpisma
gergeklesmis mi kontrol ediniz

2. Uriiniin etiket bilgilerinin, sizin siparis verdiginiz {iriinle uyumlu olup olmadigini
ve kutuda tiriin sertifikasi, kullanim kilavuzu ve garanti kart1 olup olmadigmni
kontrol ediniz.
Uretim, paketleme ve teslimatta 6zenliyiz. Incelemedeki herhangi bir eksiklik

icin liitfen bizimle veya tedarik¢inizle problem ¢6zmek igin iletisime geginiz.
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Boliim | Giivenlik ve Uyarilar

Liitfen kurulum, ¢alistirma, bakim ve inceleme oncesi kilavuzu dikkatlice
okuyunuz.

Liitfen bu boliimil kisisel, donanim ve miilk giivenligi i¢in kullanim Oncesi
okuyunuz. Giivenlik ile alakali dikkat edilmesi gerekenler "Tehlike" ve "Uyar1"
olarak simiflandirilmastir.

ve hatta 6liim meydana gelebilir

-/'AE : Ilgili gereklilikler gormezden gelinirse, ciddi fiziksel yaralanma
Uyari

A llgili gereklilikler izlenmez ise, ciddi fiziksel yaralanma veya
cihazda hasar meydana gelebilir , bunlar giivenli ¢alistirllmazsa da

Tehlike gecerlidir.

1.1 Teslim Alma

Asagidaki tablodaki 6geler mutlaka incelenmelidir:

Incelenecek Ogeler Not

1. Frekans invertoriiniin modeli ve siparis | Frekans invertdriiniin  yan tarafinda
edilen model ayn1 mi1? bulunan isimlikten modeli kontrol ediniz.

Frekans invertoriiniin dis goriiniisiinde

2. Bilesenler herhangi bir zarar gérmiig mii? hasar mi1 inceleyin.

3. Bilesenler olmasi gerektigi gibi On kapag1 acin ve uygun bir dlgiim
takilmig m1? cihaziyla bilesenleri inceleyin.
4. Kullanim kilavuzu var mi? Frekans invertoriiniin kullanm kilavuzu

Herhangi bir 6gede eksikligi oldugu takdirde bizimle iletisime gegin.

Sayfa 1
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1.2 Uyarilar

VAN

Warning

L

ESD
Anti-static

1. Kurulum ve bakim profesyoneller tarafindan gergeklestirilmelidir

2. Frekans invertoriiniin voltajmin AC gii¢ kaynagin voltajiyla uyumlu oldugunu
onaylaymn. Aksi takdirde insan viicuduna bir zarar gelebilir ya da yangin ¢ikabilir

w

. Ana devre giiciinii ¢ikig terminalleri olan U, V ve W baglamayiniz. Bu baglanti
donanima zarar verir ve {irlinii garanti kapsamindan ¢ikarir.

4. Paneller tam anlamiyla kurulana kadar giris giiciinii baglamayin. Kapag gii¢ varken
acmayin; elektrik carpmasi gergeklesebilir.

(S

. Glig agikken yiiksek voltaj terminallerine dokunmayin;
elektrik garpmasi gergeklesebilir

(=)

. Giicti kapattiktan sonra 15 dakika kadar frekans invertoriinii gozetin ¢iinki
kapasitanslarda enerji vardir. Bu anda, sarj gostergesi kapali olmal
ya da pozitif ve negatif uglarda gerilim 36V altinda olmali; aksi takdirde elektrik
carpmast gergeklesebilir.

~

. Devrede gii¢ varken konnektorii agma kapama yapmayn, aksi takdirde yaralanmaya
sebep olabilir

foe]

. Elektronik bilesenler statik elektrikten kolayca zarar gorebilir, dokunmaktan
kagininiz.

©

Bu invertére gerilim dayanimu testi yapilmamalidir, bu test yari iletken devre
elemanlarina zarar verebilir.

10. Kapak gii¢ agilmadan kapatilmalidir; aksi takdirde, elektrik ¢arpmasi ve
patlama gergeklesebilir.

1

—_

. Giris ve ¢ikis terminallerini higbir zaman karistirmayimiz. Yoksa patlama ve
miilke zararla sonuglanabilir.

12. Depolama periyodu yarim y1li gegen invertérlerde, elektrik carpmasini ve
patlamayi1 dnlemek igin girig voltajini regiilator kullanarak agama artirin.

13. Islak ellerle cihazi ¢aligtirmayin, ¢arpilabilirsiniz.

14. Parga degisimleri profesyoneller tarafindan yapilmalidir. Makine i¢inde metal
birakmak kesinlikle yasaktir. Yangina sebebiyet verebilir.

15. Kontrol panelini yerlestirdikten sonra, materyallere zarar gelmemesi igin
lutfen gerekli parametre ayarlarini yapin

/N

Cautions

1. Motor ilk kez ¢alistyorsa ya da uzun zamandir ¢alismamigsa, motorun
yalitimmnikontrol etmeyi unutmaym. 500V megger kullanmaniz nerilir.

Yalitim direnci
5 MQ'dan az olmamalidir.

2.50 Hz tizerinde ¢aligan cihazlarda toleransi gz oniinde bulundurun.

3. Rakimi 1,000 m'den yiiksek bolgelerde, hava yogunlugunun az olmasi sebebiyle
invertoriin 151 yayma etkisi azalir, su yiizden diisiik kapasitede ¢aligtiriimalidir.
1,000 m'den sonraki her 100 m i¢in 1% kapasite azaltin.

4. Cihazi devre agic1 kesicilerle caligtirmayimiz. Donanimda hasar olugabilir.

5. Fabrika ayarlarimi yetkilendirme olmadan degistirmeyiniz, yoksa zarar olusabilir.

Sayfa 2
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1.3 Frekans Déniistiiriiciiniin Giivenlik Isaretlemesi

Frekans donistiiriictiniin asagidaki konumuna yapistirilan uyart isaretlerini
takip ettiginizden emin olun.

& [[] WARNING
A\ 7:15min

o Elektrik carpmasini 6nlemek i¢in kurulumdan ve galistirmadan 6nce Kilavuzu
okudugunuzdan emin olun!

e Giic agikken veya giic kesildiginde 15 dakika icinde kapak plakasmi SOKMEYIN!

o Giris/cikis tarafindaki gii¢ kayna@i 15 dakikadan fazla kesilene ve gii¢ gostergesi tamamen
sonene kadar bakim, inceleme vé kablolama YAPMAYIN!

Sayfa3
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Boliim 11 Uriin Bilgileri
2.1 Etiket Bilgileri
Etiket Bilgileri: CDI-SPDG1R5S2 ornek olarak alalim:

( IPQO\

Model: SPDG1R5S2
Input: DC 150~440V
AC 1PH 220V+15% 50/60Hz
Output: AC 3PH OV~Uinput 0~320Hz
7.0A 1. 5kW
Hardware Version: 1.1.00
Software Version: 201.02

AU ORIy

SPDGIR5S219K000001

-SPD-G-1R5-S52

A A A

Solinved inverter

Uriin seri no. o
sPD Seri Voltaj Seviyesi (Rated Voltage)
eries $52:1 PHAC 220V (Input/Output) 50/60HzDC:150~
a40v
Uriin tipi S2:1 PH AC 220V/,50/60Hz,DC:150~ 440V

T2:3 PH AC 220V,50/60Hz,DC:150~440V
T4:3 PH AC 380V,50/60Hz,DC:250~780V

G:General Type

Adaptér Motor Giicii

Sayfa 4
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%|00P ,, hUdQ %LOJLOHUL

2.2 THNQLN g]JHOOLNOHU

Item specification
ROWURO RQWURO PHWRGX MPPT model, V/F model
RQ *00 $40PO NDSDVLWHVL ~ |150% GDNLND ER\XQFD, 190% VDQL\H ER\XQFD
9 NOHPHQV aa, o xa
PDNVLPXP NDSDVLWH | MaNVLPXP 0ONOu DNOPO 300mA
SPD seriVL 4-\|QOO diMLal JLULu terminalL (DI1~DI4): DI1 LOHU
(0.4kW~15k URWDVIRQX GHVWHNOHU; DI2 WHUV URWDVIRQX GHVWHNOHU, DI3
RQILIO ' W) GROX DODUP IRQNVL\RQXQX GHVWHNOHU YH DI4 $& '&
UDVIRQ *LULG RWRPDWLN giris switch miktarim destekler.
terminalL - 5-yonlii dijial giris terminali (DI2~DI6): DI2 ters
SPD series i .
(18 5kW rotasyonu destekler; DI3 su dqlg algrm fanswonunu
and ébo o destekler, DI4 AC/DC otomatik giris switch miktarmi
ve) destekler; DIS and DI6 diger fonksiyonlar1 destekler.
Calisma metodu Keybord, terminal ve Haberlesme ile galistirma
Caligma Zamanlama Kontrolii Inverter belirli zamanlama ile kontrol edilebilir
SPD serisi (0.4kW~15kW)giiglerde RS485 haberlesme
terminali yoktur, harici haberlesme kart1 gerekir,
SPDserisi(18.5kW ve iizeri giiclerde) kontrolkart:
haberlesme RS485 haberlesme kart1 arayiiziine sahiptir ve standart
MODBUS-RTU protokoliinii destekler.
Calisma Bilgisi Cikis Akimi, ¢ikis voltaji, bus voltaji, ¢ikis frekansi, etc.
gosterge Hata koruma devreye girdigi durumda, her arizanin
Hata Bilgisi bilgisi ariza durumunda frekans, akim, bara gerilimi,
girig/¢ikis terminal durumunu igerir.
Asir akim, agiri gerilim, diigiik gerilim, asir1 1sinma, asir1
Inverter Korumast yiik, faz kayb1 korumasi, harici ariza korumast vb.
Koruma
inverter Alarm UyIfu glarrm, diisiik frekans alarmi, dolu su alarmi ve
kesinti alarmu.
Ortam Sicakligi -10°C~40C
Saklama Sicaklig -201C~65C
Cevre Ortam nemi MAX 90%RH(yogunlasma yok)
Yiikseklik / titresim | 1000metre ve agagisi, 5.9m/s? (= 0.6g) voeya daha diisiik
Uygulama ikazlar: Asindirici gaz, yanici gaz, yag buhari veya toz ve diger
Sogutma Metodu Fan Sogutma

Sayfas
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2.3 Uriin Listesi

Frekans inverter Modeli '\fg'::f: E)iris ’\fkmf(l 'E)lkls M/Z?:FEEW) net ?E;)hk tOpl?Eg? girik
SPDGOR4SS2 95 5.0 04 09 12
SPDGOR7SS2 15.7 7.0 0.7 13 18
SPDG1R5SS2 27.0 10.0 15 13 18
SPDG2R2SS2 29.4 14.0 22 —_— —
SPDG4R0SS2 32.8 17.0 4.0 e  —
SPDG5R5SS2 51.5 25.0 55 — —
SPDGOR4S2 6.5 30 04 09 12
SPDGOR7S2 95 50 0.7 09 12
SPDG1R5S2 15.7 70 15 13 18
SPDG2R2S2 270 10.0 22 13 18
SPDG4R0S2 32.8 17.0 40 — —
SPDG5R5S2 51.5 25.0 55 — —
SPDG4R0T2 185 17.0 4.0 — —
SPDG5R5T2 26.0 25.0 55 — —
SPDGOR7T4 34 3.0 0.7 1 15
SPDG1R5T4 5.0 45 15 1 15
SPDG2R2T4 6.8 6.0 22 15 2
SPDG4R0T4 105 95 4.0 —_— —_—
SPDG5R5T4 155 13.0 55 2.7 3.3
SPDG7R5T4 20.5 17.0 75 2.7 33
SPDG011T4 26 25.0 11 4 5
SPDG015T4 35 32.0 15 4 5
SPDG018.5T4 385 37.0 185 10 11
SPDG022T4 46.5 45.0 22 8 95
SPDG030T4 62 60.0 30 145 16
SPDG037T4 76 75.0 37 15 16.5
SPDG045T4 92 90.0 45 25 315
SPDG055T4 113 110.0 55 255 325
SPDG075T4 157 152.0 75 35 43
SPDG090T4 180 176.0 90 36.5 445
SPDG110T4 214 210.0 110 37 45

Sayfa 6
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Frekans inverter Modeli N:E;Ef'(gms l\fkrma(l /S)ﬂus M/z?gfzikfw) net ?E;r)hk topl?rk'; ;lglrhk
SPDG132T4 256 253 132 75 89
SPDG160T4 305 300 160 75 89
SPDG185T4 344 340 185 75 89
SPDG200T4 383 380 200 160 180
SPDG220T4 425 420 220 160 180
SPDG250T4 484 480 250 180 205
SPDG280T4 543 540 280 180 205
SPDG315T4 605 600 315 180 205
SPDG355T4 683 680 355 200 232
SPDG375T4 714 710 375 200 232
SPDG400T4 753 750 400 207 232

Siparis Talimati:

Liitfen siparis verirken iiriinlerin ilgili modelini ve ozelliklerini belirtin.
Herhangi bir 6zel gereksinim icin, miizakere i¢in liitfen bizimle iletisime gecin.

Sayfa 7
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2.4 Goriiniim ve Kurulum Boyutu

Modell
@
= T '
il . ]
W R [N
Main Circuit Wiring Diagram:
[ERERDEARSSS | ‘ U V. W DC+ DC- & LI L2
CDI-SPDGOR4S2 84 74 152|140 148.4 141 5.5 < OUTPUT i DL‘INI'UTJ Earthing k ACINPLT
CDI-SPDGOR7S2 wiifbe—all- [ ] ! |
[CDI-SPDGORTT4 | g4 | 77 152 144 148.4141 4.5 /& D+ DC-R_S§ T U YV W
|CDI-SPDG1R56T4 | | & = T —E J

Earthing  pe NpuT ACINPUT OUTPUT
Umitzmm
Note:
1. Plastic shell

2. The ordering of the terminals is subject
to material object

Main Cireuit Wiring Diagram:

Ll 12 & DC+ DC-U V W

CDI-SPDGOR7SS2 ‘ - 5 5 1

% ACINPUT Earthing DCINPUT OUTPUT
S oeiRoeat 105 95 | 165 163 161.4 154 /5.5
CDI-SPDG2R2S2 @DC+DC-R 8 T U V W
CDI-SPDG2R2T4 105 95 | 165 155 161.4 154 4.5 Farthing - DCINPLT ACINPUT OUTPUT
CDI-SPDGAR0T4. | | :

Unit:mm Note:

1. Plastic shell

2. The ordering of the terminals is subject
to material object

Sayfa 8
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Main Circuit Wiring Diagram:

| cipee ©@ DC+ DC- L1 L2 u v ¥w
iCD' SPDG2R28S2 Barthing - DCINPUT S ACINPUT “ ouTPUT -
\CDI-SPDG4R0SS2

(CDI-SPDGAROSZ |\, | o5 | y30 | a1a (1774 170| 56| CHARGE @ DC+ DC- RS T U V ¥

(CDI-SPDG4ROT2

Earthing
Note:
1. Plastic shell
Unitimm 2. The ordering of the terminals is subject
to material object

|CDI-SPDG5R5T4 nC INPUT ACINPUT OUTPUT

[CDI-SPDG7R5T4 |

Main Circuit Wiring Diagram:
tme[® DCF DC-R 5 T U V W |

CDI-SPDG5R5882
CDI SPDG5R5S2 |
CDI-SPDG5RST2 | 180 | 168

CDI-SPDG011T4 |
CDI-SPDG015T4 | |

Baibing  peiNbUT ACINBUT " ouTuT
167.4/ 160 | 5.5

285 | 273

Note:

1. Plastic shell

2. The ordering of the terminals is subject
to material object

Unit:mm

Sayfa 9
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Model5

Main Circuit Wiring Diagram:
|CDI-SPDG018.5T4

R S TDC+DC-U VW®S|
R el 325 223 2105 55 C g = =
|CDI-SPDG022T4 2 == ‘ ACINPUT DCINPUT OUTPUT  Earthing
Unit:mm
Note:

The ordering of the terminals is subject
to material object

Model6

CDI-SPDGO030T4
GRI-BROGUS0TE. 4 !
CDI-SPDGO37T4 ?W‘ 160 | 430 1 415 235 5 222 o7

Unitzmm
Main Circuit Wiring Diagram:
RS T DCt+ DE- U V W
B aal e e =

ACINPUT DCINPUT ouTeuT

Note:

The ordering of the terminals is subject
to material object

Pagel0
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Model/

X ||

“
\

[z}

Model8
VY ="
[ ]
14
|
=
| |
vl .
Bas )

T 1
! DI-SPDG045T4 |
L = = 530 A15 2855 279 | 9
‘m l DI-SPDGO35T4 | 00 740 1
Unit:mm
T ,‘
- D Main Circuit Wiring Diagram:
RST [DC+ DC- U V W
\ 7 i Y] i
ACINPUT DC INPUT DUTRLT
Note:
The ordering of the terminals is subject
Lo material object

CDI-SPDGO75T4 |

F CDI-SPDG090T4 | 340 | 260 | 580 | 555 328.5 315 | 9

CDI-S2DG110T4 |
Unitzmm

- | Main Circuit Wiring Diagram:

ma S | DC+ DC- U V W
] < 2o ) L =

T ‘ ACINPUT DEINPUT oureur

.ot | Note:

e it P The ordering of the terminals is subject

to material object

Sayfa 11
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Model9

e

CDI-SPDG132T4

400 300|365/ 940 910 367 |336| 13

CDI-SPDG185T4

Unit:mm

RS T uyw |
ACINPUT ouTPuT”
| (c-) lbe+)
NOle 5 DCINPUT |

The ordering of the terminals is subject
to material object

o
Modell10 . P CDI-SPDG200T4
==Y con-spoazora | 514 400|504 1235(1200| 400 | 360 | 14
w2
Unit:mm
od
M RS T uvow |
ACINPLT ! ouruT )
| [(oc-) (oew)
= 5| “pemmT
Note:
— i = — The ordering of the terminals is subject
— 8 - to material object
I Y
Modelll |[|=====] L

Sayfa 12

CDI-SPDG250T4

CDI-SPDG280T4 545|400 504 [1345/1310| 400 | 360 | 14

CDI-SPDG315T4

CDI-SPDG355T4

545|400 504 [1450|1415| 400 | 360 | 14

CDI-SPDG400T4

Unit:mm
R uvow
S — aumer
(bc+) (06-)|
b IS

Note:
The ordering of the terminals is subject
to material object

=9 solinved
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2.5 Ginliik Bakim ve Onarim

(1) Giinliik Bakim
Ortam sicakligi, nem, toz ve titresim gibi etkiler, frekans invertoriiniin dahili
bilesenlerinin yaglanmasina neden olabilir ve bu da frekans invertoriiniin olast
arizasina veya hizmet Omriiniin azalmasina neden olabilir. Bu nedenle, frekans
invertori ile giinlilk bakim ve diizenli kontrol yapilmasi gereklidir.

Giinliik Kontroller:

A Motor ¢aligma sesinde anormal bir degisiklik olup olmadigini kontrol edin.

B Motor ¢aligirken titresim olup olmadigim kontrol edin.

C Frekans invertoriintin kurulum ortaminin degisip degismedigini kontrol edin.
D Frekans geviricinin sogutma fanini normal ¢alisip ¢alismadigini kontrol edin.

Gunliik temizlik:
A Frekans dontistiiriiciiyii her zaman temiz ve diizenli tutun.
B Ozellikle metal tozu olmak {izere, frekans déniistiiriiciiye toz girmesini
onlemek i¢in frekans doniistiriiciiniin yiizey tozunu etkili bir sekilde temizleyin.
C Frekans invertoriiniin sogutma fanindaki yag kirini etkili bir sekilde temizleyin.
(2) Diizenli kontrol
Liitfen diizenli olarak denetlenmesi zor olan yerleri kontrol edin.
Diizenli muayene 6gesi:
A Hava kanallarmi diizenli olarak kontrol edin ve temizleyin.
B Vidanin gevsek olup olmadigini kontrol edin.
C Frekans déniistiiriiciide paslanma olup olmadigini kontrol edin.
D Yiizey baglant1 terminalinde ark olup olmadigin kontrol edin.
(3) Hassas parcalarin degistirilmesi
Frekans invertoriiniin hassas pargalari sogutma fani ve filtre elektrolitik kondansatorii
igerir. Bu pargalarin servis omrii ¢alisma ortam kosullarina ve bakim kosullarina yakindan
baglhdir.
Kullanicilar, ¢aligma siiresine gore degistirme siiresini onaylayabilir.
Sogutma fani
Muhtemel hasar nedenleri: Rulman asinmasi ve bigak eskimesi.
Karar standardi: Baglatma sirasinda fan kanadinda catlaklar ve anormal titresim Sesi olup
olmadigini onaylayin.
B Filtre elektrolitik kondansator
Muhtemel hasar nedenleri: Diisiik Kaliteli giris giicti, yiiksek ortam sicakligi,
sik yiik modiilasyonu ve elektrolit yaglanmasi.
Karar standardi: Siv1 sizintis1 ve emniyet valfinin disar ¢ikip ¢ikmadigini onaylayin;
elektrostatik kapasite ve yalitim direnci dl¢iimii.
((4) Frekans invertoriiniin saklanmasi
Cihaz satin aldiktan sonra liitfen asagidaki noktalara dikkat ediniz.
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Boliim 1 Uriin Bilgisi
saklama:
A Liitfen miimkiin oldugunca orijinal ambalajinda saklayiniz.
B Uzun siireli depolama elektrolitik kondansatériin yaglanmasina neden
olabilir. Her yarim yilda bir en az 5 saat elektrik vermeyi ve voltaj regiilatorii
ile voltaj1 yavas¢a nominal degere yiikseltmeyi unutmayniz.

(5) Uriin Garantisi
Uriin garantisi, yalnizca frekans invertdrii ile smirhdir.
Uriinlerimiz ne zaman ve nerede kullanilirsa kullamlsin garanti kapsami
digindaki onarimlar ticretlidir.
Kalite veya iiriin kazasi meydana geldiginde, iriin i¢in en fazla onarim,
degistirme ve iade sorumluluklarini tagiyoruz. Kullanicilarin daha fazla sorumluluk
tazminati garantisine ihtiyaci varsa, liitfen dnceden sigorta sirketine sigorta yaptirin.

Garanti hizmeti, fatura tarihinden itibaren 24 ay ile simrhdir.

Asagidaki nedenlerden kaynaklanan arizalar i¢in, garanti siiresi gegerli olsa
bile yalnizca 6deme gerektiren bir bakim hizmeti mevcuttur:
A Hatal galistirmadan (kullanim kilavuzuna uygun hareket etmeme) veya
yetkisiz miidahale ve yeniden takmadan kaynaklanan arizalar.
B Frekans doniistiiriictiniin standart ve spesifikasyon gereksinimlerinin
otesinde kullanilmasindan kaynaklanan sorunlar.
C Satin aldiktan sonra yanliglikla diisiirme ve yanlis kullanimdan kaynaklanan hasar.
D Dis ortamin neden oldugu eskime veya ariza.
E Deprem, yangn afeti, riizgar, yildirim ¢arpmasi, anormal voltaj gibi dogal afetler veya
afetlerle birlikte meydana gelen sebeplerden kaynaklanan hasarlar.
F Nakliye siirecindeki hasar.

G Ureticiler tarafindan isaretlenen marka, ticari marka, seri numarasi ve isim
plakasi hasar goérdiigiinde veya taninamadiginda.

H Satin alma s6zlesmesine gore 6demenin yapilmamasi.

I Kurulum, kablolama, ¢alistirma, bakim veya diger kosullarla ilgili fiili
kosullart Sirkete agtklamama.
Onarim, degistirme ve iade hizmetleri i¢in miisterilerin tirinii bize geri gondermeleri
gerekmektedir. Teknik servis siirecinden sonra gerekli hizmeti saglayacagiz.

Alicinin  bedelini 6demedigi iriiniin miilkiyeti hala bizdedir. Boyle bir
durumda, yukaridaki sorumluluklari tistlenmiyoruz ve alict herhangi bir anlagmazlik
teklifinde bulunamaz.

Ilgili tiim teknik servis hizmet {icretleri, sabit komponent fiyatlarina gére
hesaplanacaktir.
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Bolium |11 Kurulum ve Kablolama

3.1 Kurulum
Kurulum Yeri:

Yeri ve Alam

1.Dogrudan giines 15181ndan ve agik havada kullanimdan kagimin.

2. Asindirici gaz ve sivi ortam altinda kullanmayin.

3. Yag sisi ve sigrayan su ortaminda kullanmayin.

4. Tuz sisi ortaminda kullanmayn.

/A

5. Yagmurlu ve nemli ortamlarda kullanmayiniz.

Uyarn

6.Havada metal tozu veya fiber vatka varsa liitfen initeyi filtre
cihazi ile donatin.

7. Elektrikli kaynak makinesi ve yiksek gii¢li elektrikli ekipman
gibi ekipmanin ¢alismasini etkileyebilecek giig giiriiltiisiinden
kaginm.

8. Radyoaktif maddeler Uriiniin kullanimim etkileyebilir,

9. Yanict maddelerden, tinerden ve solventten kaginin.

Ortam sicakligi: -10°C~+40°C

Depolama sicakligi: -20°C~+65°C

Ortam nemi: Maksimumda %90 RH (yogusmasiz)

Cevre

Yiikseklik: 1.000 m'nin altindaki rakimda ¢alistirin. Rakim
1.000 m'yi gectikten sonra her 100 m'de kapasiteyi %1 azaltin.

Titresim: En fazla 5,9 m/s2 (0,6 g) maksimumda.

Kurulum yonii: Frekans invertdriiniin 1s1 yayma etkisini
etkilememek i¢in liitfen iiriinii dikey olarak kurun.

Ses performansi ve uzun hizmet 6mrii igin frekans invertorii, hasarlart
onlemek i¢in yukaridaki kurulum ortami dnerilerine gore kurulmalidir.

Sayfa 15



Bolim IIKurulum ve Kablolama

Kurulum Alan::

Frekans invertorleri dikey olarak monte edildiginde, etkin sogutmayi saglamak
icin yeterli 1s1 yayma alan1 ayrilacaktir.

Havklih: ﬁ Hayaf st
Hava
// Cikist
| — |
100 é 100us §
BAE
Ve .
Hava Girisi &Jaga l1)50rr]|(m den
E, i by i

Frekans Inverterinin Kurulum Alam

1. Acik cergeve tipi (IP00) ve kapali duvara monte tip
(1P20) igin gerekli bosluk, iist/alt ve her iki tarafta aynidir.

2. Frekans invertoriiniin izin verilen girisindeki hava sicaklig::
-10°C~+40°C.
3. Frekans invertoriintin diizgiin hava girisi ve emisyonunu
. saglamak i¢in iist ve alt alanlarda yeterli 1s1 yayilim alan
Onlemler ayrilacaktir.
4. Kurulum sirasinda fanin zarar gérmemesi i¢in yabanct
cisimlerin hava kanalinin i¢ine diismesine izin vermeyin.

5. Ipek lifleri ugtugunda veya gok tozlu oldugunda hava girisine
filtreleme cihazi ekleyin.
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3.2 Standart Kablolama
Asagidaki sekilde Uriiniin ana devresinin ve kontrol devresinin standart kablo

semasina bakin:
DC sigorta
panel G | X% (bcH)
anel Girisi i
— e (0C)
R W
ACgis ©
P ve
(™)
s o SPD Ve
eri yonlii calis: DIl
Terg yonlii calisma” D2
Otomatik switch
on of girisi . e
—i DI4
Ortak Ug
COM
Yiiksek su seviyesi switetii

; DI3

L Ortak Ug COM

Su Havuzu

[N

w

Dikkat

(o]

9

~

. DC sigorta PV DC girisinin koruma anahtari olarak kurulmalidir

Frekans cevirici ayni anda AC ve DC bagli olmamalidir. Ayni anda
AC/DC baglantisi gerektiriyorsa anahtarlama kontrol devresi harici olarak
konfigiire edilecektir.

. Bilesenlerin paralel baglantisi i¢in 6zel PV birlestirici kutular
kullanilacaktir.

PV grup, frekans geviriciden 10 m'den fazla oldugunda,

DC giris ucunda Tip II paratoner konfigiire edilecektir.

Su pompasi frekans invertoriinden 50 m'den fazla oldugunda, ¢ikis
reaktoriiniin se¢ilmesi Onerilir.

. Frekans doniistiiriicii varsayilan olarak ekran araciligiyla galisir. Liitfen
parametreleri Boliim 4'teki kilavuz adimlarina uygun sekilde ayarlayin.
Terminal vidalarim belirtilen sikma torkuna gére sikin.

. Ana devreyi baglamadan 6nce topraklama terminallerinin topraklandigindan

emin olun.

. Terminal diizenleme sirasi fiziksel duruma baglidir.
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Bolim IIKurulum ve Kablolama

3.2.1 Baglant1 Klemensleri Detayr
Frekans Cevirici Baglant1 Klemensleri:

Tanimlama isim Islev Agiklamasi
R,S, T . . ..
AC giris Sebekeye bagl 3 fazli (tek fazl) AC giris
(L1, L2) terminali
DC+, DC- PV DC girig PV grup giris terminali
UV,W Motor Cikist 3 fazli (tek fazli) AC ¢ikis termmall, genellikle
su pompasinin motoruna baglanir
Giivenli koruma topraklama terminali; her
ki . na toprakiz g
@ topraklama makine giivenilir bir sekilde topraklanmalidir

-SS2 tek fazli ¢ikig modelleri igin agiklama

1) Genel olarak, inverterin U ve W ¢ikis terminalleri, tek fazli motorun faz kablolarina

baglanir.

2) Tek fazli pompa galistirilamryorsa, iKi fazli kontrol yéntemi kullanilmali ve motorun
baslatma ve calistirma kapasitorleri (varsa) ¢ikarilmalidir. Asagidaki sekil, ortak tek
fazli motorun dahili kablolamasini gostermektedir. Sekilde L1, L2, C1 ve C2, galisan
sargty1, baslangi¢ sargisini, ¢alisan kondansatorii ve baslangic kondansatdriinii
gostermektedir. Motor hizi, nominal hizin %75'ini astiginda, baslatma kondansatorii

kapatilir.

u2

U1l

Baglatma ve calistirma kond
sargisinin dahili kablolamasi:
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u2

gu

U1

U1 ve V1 sargllarin or

lleridir. Bunlari glines enerjidi

u2

u1l V2

a inverterinin

¢lkis tewrminali W'ye baglayin. U2'yi siiriictiniin ¢ikis terninali Uafya baglayin. V2'yi

siiriciinin ¢ikis terminali V'ye bag
P6.2.46=2

ayin.(NOT: Inverterde mevcut videolarr kullanm.) Simdi

Frekans Cevirici Kontrol Devresi Terminallerinin Tanimi:

Siniflan - . L
hirma Klemens Isim Fonksiyon islevi
DI1 | Dijital giris 1
DI2 | pijital girig 2
DI3 ] Kontrol paneli, standart
Dijital Dijital girig 3 konfigiirasyon olarak terminal ile

e
SIS D4 | pijital giris 4

DI5 | pijital giris 5

DI6 | Dijital giris 6

donatilmistir. Islevlerin ayrmtilari
icin liitfen P2.0.00~P2.0.05'e bakin.

T1A TA-TB normalde agik TTA-
TC normalde kapali
T1 réle T1B | Ariza gikisi Siirme kapasitesi:
TiC AC 250V 3 A altinda
DC30V 3 Aaltinda
YR, CoM SHalangZ:}EIEC 24V giig voltajt
gle | ogy |24V glcakis Siiriis kapasitesi:
kaynagi

Maksimum ¢ikig akimi1 300 mA
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Bolim IIKurulum ve Kablolama

3.2.2 Ana devre ve kontrol devresi i¢cin kablolama referansi

asagidaki tabloda gosterildigi gibidir.
Frekans Cevirici Ana Devre Kablo Kesitleri (mm?) Ana Devre Kablo
Modeli DC+/DC-, R/S/T,UNV/IW | <SPE Kesitleri (mm?)

SPDGOR4SS2 25 25 1.0
SPDGOR7SS2 25 25 1.0
SPDG1R5SS2 4 4 1.0
SPDG2R2SS2 4 4 1.0
SPDG4R0SS2 6 6 1.0
SPDG5R5SS2 6 6 1.0
SPDGOR4S2 25 25 1.0
SPDGOR7S2 25 25 1.0
SPDG1R5S2 25 25 1.0
SPDG2R2S2 4 4 1.0
SPDG4R0S2 6 6 1.0
SPDG5R5S2 6 6 1.0
SPDG4R0T2 6 6 1.0.
SPDG5R5T2 6 6 1.0
SPDGOR7T4 25 25 1.0
SPDG1R5T4 25 25 1.0
SPDG2R2T4 25 25 1.0
SPDG4R0T4 4 4 1.0
SPDG5R5T4 4 4 1.0
SPDG7R5T4 6 6 1.0
SPDG011T4 6 6 1.0
SPDG015T4 10 10 1.0
SPDG018.5T4 16 16 1.0
SPDG022T4 16 16 1.0
SPDG030T4 25 16 15
SPDG037T4 25 16 15
SPDG045T4 35 16 15
SPDG055T4 35 16 15
SPDGO075T4 50 25 15
SPDG090T4 70 35 15
SPDG110T4 120 60 15
SPDG132T4 150 75 15
SPDG160T4 185 925 15
SPDG185T4 185 925 15
SPDG200T4 300 150 15
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Boliim IT Kurulum ve Kablolama
Frekans Cevirici Ana Devre Kablo Kesitleri (mm?2) Ana Devre Kablo
Modeli DC+/DC-, R/SIT, UNV/W | &PE Kesitleri (mm2)
SPDG220T4 300 150 15
SPDG250T4 370 185 15
SPDG280T4 370 185 15
SPDG315T4 450 225 15
SPDG355T4 450 225 15
SPDG375T4 600 300 15
SPDG400T4 600 300 15
3.3 Topraklama

1. Topraklama direnci:
200 V seviyesi: 100 Q yada alt1
400 V seviyesi: 10 Q yada alt1

2. Frekans Inverterini, elektrikli kaynak makinesini, motoru veya diger biiyiik akimh elektrikli
ekipmanlari ortak olarak topraklamayin. Kanal i¢indeki tiim topraklama kablolarinin, yiiksek
akimlr elektrikli ekipmanlarin kablolarindan ayri olarak dosendiginden emin olun.

3. Belirtilen standarda kadar topraklama kablolar1 kullanin ve uzunluklarini miimkiin
oldugunca kisaltm.

4. Arka arkaya birden fazla Frekans invertorii kullamldiginda, cihazi Sekil (a)'da gosterildigi
gibi topraklayin ve Sekil (c)'de gosterildigi gibi topraklama kablolarini devre olusturmayiniz.

5. Frekans Inverterleri ve motorlar Sekil (d)'de verilen baglantilara gére topraklanacaktir.

g

(a) Dogru (b) Yanlhs (c) Tavsiye edilmez

(d) Dogru ) (e} Tavsiye edilmez

6. Kablo Denetimi:

Kurulum ve kablolama tamamlandiktan sonra agagidaki 6geleri kontrol edin.
A. Kablolamanin dogru olup olmadigini kontrol edin.

B Cihazin iginde kirik tel kalintis1 veya vida olup olmadigini kontrol edin.

C Vidalarn iyice sikilip sikilmadigini kontrol edin.

D Terminaldeki ¢iplak kablolarin diger terminallerle temas edip etmedigini
kontrol edin.
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Boliim 1V Keybord Kullanimi ve Cahstirma
4.1 Calisma Modu Se¢imi

Uriin, klavye ile galistirma, terminal ile galistirma ve haberlesme ile galistirma
dahil olmak fiizere ii¢ kontrol modu ile ¢aligtirlabilir. Kullanicilar, saha ortamina ve
caligma ihtiyaglara gore ilgili kontrol modunu secebilir. Belirli segimler igin P0'a

bakin.

4.2 Test Cahstirmasi Oncesi Onlemler ve inceleme

AN

Tehlike

1. On kapak takilana kadar giicii agmayin ve Gii¢ agikken dig kapagi ¢ikarmayin;
aksi takdirde elektrik carpmasina neden olabilir.

2. Restart segildiginde frekans ceviriciye veya yiike yaklagmayn, ¢iinkii cihaz
durdurulduktan sonra aniden tekrar ¢aligabilir. (Frekans invertorii yeniden
baslasa bile mekanik sistemi kisisel giivenligi saglayabilir). Aksi takdirde,
kisisel yaralanmalara neden olabilir.

3. FONKSIyon ayari yapildiktan SOnra STOp bUtonu ¢alismayacagt 1¢in ayr1 DIt acll
stop butonu takilmalidir; aksi takdirde kigisel yaralanmalara neden olabilir.

Onlemler

[

Radyatore veya rezistore sicak oldugu i¢in dokunmayin; aksi takdirde yaniklara
neden olabilir.

2. Diisiik hizda ¢aligma, kolaylikla yiiksek hizda ¢aligmaya doniisebileceginden,

caligtirmadan 6nce motor ve mekanik ekipmanin giivenli ¢aligma araligia
bakin; aksi takdirde kigisel yaralanmalar ve ekipman hasarlari olusabilir.

3. Gerekirse, bant tipi bir freni ayrica kurun; aksi takdirde, kisi yaralanmalarina
neden olacaktir.

4. Calisma sirasinda kablolamay1 degistirmeyin; aksi takdirde ekipman veya
frekans invert6rii hasar gérecektir.

Giivenligi saglamak i¢in, motorun mekanik ekipmandan ayrilabilmesi igin ilk
calistirmadan 6nce mekanik kuplor ¢oziilmelidir. Motor ve mekanik ekipman ilk
calistirmadan Once baglanirsa, olast tehlikeleri Onlemek i¢in ©zel dikkat
gosterilmelidir. Test calistirmasindan dnce agagidaki igerikleri inceleyin:

A Kablolarm ve terminallerin dogru baglanip baglanmadigi.
B Kisa devreye neden olabilecek kursun kalintisi olup

olmadig.

C Vidali terminallerin sikica sikilip sikilmadig.
D Motorun sikica kurulup kurulmadigi.
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Boliim 1V Keybord Kullanimi ve Caligtirma

4.3 Keybord Cahstirma Metodu
4.3.1 Tuslar ve Fonksiyonlar
(1) Keybord Tuslar: ve Fonksiyonlari

. - % AP
RUN TUNE FWD v A

Hz

MODE ENTER

Isim Agiklama
Gosterge agik/kapali oldugunda frekans doniistiirticii ileri/geri
FWD o
doniis altindadir
l?urum RUN | frekans invertorii agikken galigtyor
gosterge

ledi Keybord baslatma: TUNE 15181 normalde kapali
TUNE | Otomatik baglatma ve klemens baglatma: TUNE lambas1 yanip soniiy| or
Tletisim aktif: TUNE 15181 normalde yanar

\% Voltaj degerini gosterir
. A Akim degerini gosterir
Birim -
gosterge Hz Frekans degerini gosterir

ledleri | V-%-A | % degerini gosterir

A-ﬁPM- Doniis hizini gosterir

z
MODE | Parametre ayarlama ve ana ekrana doniis
ENTER | Parametre okuma ve ayarlama set tusu
Fonksiyon kodu se¢imi: Veri ekleme/gikarma ayari; klavye
v frekans ayan aktif edildiginde, veri ekleme/gikarma ayart

Tus Izleme modu, verilerin yuvarlanmast; parametreleri segerken ve
alant ayarlarken veri degistirme konumunu hareket ettirin

Potansiyometre, frekansi ayarla

JOG Cok iglevli buton
RUN Baglatma tusu

STOP/
RESET

Durdurma ve resetleme tusu

Sayfa 23



=9 solinved
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(2) Keybord 1:

=S
RUN TUNE FWO % 50

/‘\
wooe || swren g ‘

A
v

(4) Keybord 3:

|
$HOOA Y WA 3T ok |
“mans # 4
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Keybord 6lgiileri: 65 mm*50 mm
Keybord alani kurulum &lgiileri: 77.5*59 mm
Keyboard alani dlgiileri: 83.5%65 mm

Klavye 3, frekans gevirici modeli 1~4 i¢in standart
yapilandirmadir

Keybord 6lgiileri: 63 mm*75 mm
Keybord alani kurulum 6lgiileri:99*70mm
Keyboard alani 6lgiileri: 107*80mm

Klavye 3, frekans gevirici model 5 i¢in standart
yapilandirmadir

Keybord 6lgiileri: 117 mm*68 mm
Keybord alani kurulum 6lgiileri: 136*72mm

Keyboard alani dlgiileri: 142*78mm
Klavye 3, frekans ¢evirici modeli 6 ve iistii igin
standart yapilandirmadir



=9 solinved

Boliim 1V Keybord Kullanimi ve Caligtirma
4.3.2 Parametreleri goriintiileme/degistirme yontemleri (dijital klavye ile)

Calistyor/galismiyor
izleme modu

Ornegin, asagidaki 6rnek hizlanma siiresi
o parametresi P0.0.11 010.0'dan 016.0'a
Klavyede goriintiilenen P0.0.00 degistirilmesi gosterilmistir.

Kodunda gosterildigi gibi parametreyi
ayarlamak igin M(%D%E tusuna basin

Ayarlanan goriintiileme frekansi 50.00 Hz'dir.

L ] 1 50.00 | Parametre ayarma girmek igin MODE tusuna
basin
imlecib hareket ettirmek igil? CT> tusun:
basin ve paragetre kKodynu P0.0.00 parametresini goriintiileyin ve ayni
deﬁé%tllx{w n{%’l‘n’%}ﬁ’(‘i(ﬁﬁ“%ﬁ“” ngandapisaretqi son Vgeri biti ‘YO”da yazﬂg

soner. A arIAanacak islevsel kodu se¢mek.

l 2 | PO.O00 | g b VGn s i e Ve ver! it
Parametrenin gecerli degerini Sering o
degistirmek 1clr)jéblr kez ENTER'a 3 P0.0.11 Ekral;)deggg%Poﬁg.%%S(I)Ina‘r,%kagﬁﬁatégnek
basim. 6rnegin 0 ERrER tusuna%lasm

Varsayilan parametrenin 010.0 olu,
A/ 4 010.0 olmadigim \Be isaretginin "0" son Vepri bitinde
kalip kalmadigim kontrol edin.

Parar\pge'%év(.i?ejieili&jl grel%l; irmek i'cein >>
degistirilecel

asmk
SC, onaylamak 1¢in

NTER'a basin; herhangi bir degisiklik 5 Ekran degerini 016.0 plarak degistirmek
yapilmayacaksa, gerigdénmelégig:in 016.0 icin >>,g una gas1g ve églnggn
MODE'a basin. TER tusuna basin

Verileriniz kaydedilir ve 016.0 yapilir,
?gaglctac hizlanma siiresinin (')) 0,0‘dari(
.0'a degistigini gosterir ve bir sonraki
6 P0.0.12 parametre%ﬁar%igir;gP0.0.12'yi goruntiler.

Degisikl(igi onaylamak i¢in ENTER'a basin
ve P0.0.02 parametre goriintiileme 5
durumuna doniin (onaydan sonra .
Earametre kodu otomatik olarak 1 artar).
u anda, P0.0.01 parametresinin degeri 1

adimda ENTER tusuna basmadan
dogrudan MODE basilirsa, klavye P0.0.11
Earamctrc ekranina doner ve veri degisikligi
a

olarak degistirilir. 7 P0.0.11 016.doqgélmez ve hizlanma siiresi deglsml::ﬁ::rt?
Ayarlanan izleme frekansina geri
8 50.00 db>:1mek i¢in MODE tusuna bgsm

Calisma/calismama  izleme
moduna geri donmek igin
MODE tusuna bir kez basim.

Dikkat: Asagidaki durumlardan herhangi birinde veriler degistirilemez.
1. Frekans gevirici ¢aligirken bazi parametreler ayarlanamaz. (Fonksiyonel Parametre
tablosuna bakiniz.)
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4.3.3 Klavye izleme verileri

CDI-SPD serisi fotovoltaik pompa siiriiciisii 3 fonksiyon kodu gériintiileme modu
sunar: Temel mod, kullanict modu ve kalibrasyon modu.

e Birincil mod (P0.0.01=0)

Birincil modda, fonksiyon kodu 'P' ile 6n eke sahiptir. Islev Kodu P5.0.17 iken, islev
kodlarmim hangi parametrelerinin 6zel olarak goriintiilenecegini belirler. Sirasiyla
birler, onlar, yiizler ve binler her fonksiyon kod grubuna karsilik gelir. Spesifik

anlamin aciklamasi icin agagidaki tabloya bakin:
fonksiyon kodu Ayar kapsami Aciklama
0 Sadece temel grup
birler parametresini goster

fonksiyon kodu é g;ler%\Glzjleg(ifern:;:ulerl goriintiileyin
parametresi onlar g £
P5.0.17 1 | P7 grubunu goster
secili iken izl 0 | Rezerve

yuzier 1 | Diizeltme grubunu gosterme

binl 0 | Diuizeltme grubunu goster

nter 1 | Sifre grubunu gésterme

e Kullanict modu (P0.0.01=1)

Kullanic1 fonksiyon 6zellestirmesinin fonksiyon kodu parametresi goriintiilenir,
stiriciiniin hangi fonksiyon kodu parametresi 7.0 grup fonksiyon koduna baglidir ve
en fazla 30 6zellestirilebilir. Kullanict modunda, islev kodunun 6neki 'U'dur.

fonksiyon kodu Ayar kapsami Agiklama
P7.0.00 U0.0.01 .

fonksiyon U0.0.00~UX XXX Islev kodu parametresi
kodu | ... (P7 ve P8 .ruk')u ayarlandiginda, kullanict
parametresi haric? Ozellestirme islev kodu
P7.0 group — olarak kabul edilecektir.

. U0.0.00-UXXXX 1 g1 fazla 30 kod segilebilir.
secili iken P7.0.29 (P7 ve P8 grubu

harig)

e Kontrol modu (P0.0.01=2)

Yalnizca degistirilen parametre goriintiilenir (iglev. modunun parametre degeri
Fabrika degerinden farkli oldugunda, degistirilen parametre olarak kabul edilir),
kontrol modunda islev kodunun 6neki 'C'dir.
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Boliim V lletisim Yapilandirma Talimatlar:
Boliim V Iletisim Yapilandirma Talimatlar:

« SPD serisi su pompasi siiriiciisiiniin terminal baglantisindan 6nce,
stirlicliye bagl tiim gii¢ kaynagi kesilmelidir ve gii¢c kaynagi
kesildikten sonra bekleme siiresi siiriicii tarafindan belirtilen
siireden daha kisa olmamalidir.
« SPD serisi su pompast siiriiciisii ¢alisirken, yiiksek

voltaj sebebiyle inverterin klavye ayar1 disinda herhangi bir islem

yapilmas yasaktir.

« SPD serisi su pompast siiriiciisii varsayilan olarak agilir ve

A otomatik olarak ¢aligir. Parametreleri ayarlamaniz gerekirse,
liitfen bu boliimdeki talimatlar kesinlikle uygulayin.

5.1 Cahstirmadan once kontrol edin
Giicli agmadan 6nce asagidaki 6geleri onayladiginizdan emin olun.
a) SPD serisi Siiriiciisiiniin giivenilir sekilde topraklanip topraklanmadigini kontrol edin;
b) Kablolamanin dogru ve giivenilir olup olmadigini kontrol edin;
¢) AC ve DC devre kesici se¢iminin dogru olup olmadigini kontrol edin;
d) DC giris voltajinin izin verilen aralik i¢inde olup olmadigini kontrol edin.

€) Motor tipinin, voltajin ve giiciin siiriicii tipine uyup uymadigini kontrol edin,

5.2 Tletisim
Asenkron motor i¢in kullanim kilavuzu
@ kablolama:
a. Modelin uygun giines paneli konfigiirasyonu yapilip yapilmadigin: kontrol edin;

b. Giines panelinin “+” ve “-” igaretlerini frekans doniistiiriciiniin “+” veya “-”
konumuna getirin, frekans doniistiiriiciintin "+" ve "-" kutuplarina ters baglantidan
kaginin; aksi halde makine zarar gorecektir.

c. Motor kablosunu ve topraklama kablosunu sirasiyla U, V, W ve E Terminallerine
baglaymn

(@Parametre ayar: ve devreye alma:

a. Gerekli ise P0.0.02'yi 0 olarak ve P0.0.03'"i 0 olarak ayarlaymn; P0.0.07, P0.0.08,
P0.0.11 ve P0.0.12'yi ayarlayin

b. Su pompast motorunun parametresini etiket degerlerine gore P0.0.14-P0.0.18'e gore
ayarlayin, fotovoltaik su pompasi i¢in P6.2.00=1 veya 2;
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c. Devreye almay: baslatmak ve pompa motorunun galisma yoniinii onaylamak i¢in
“RUN” tusuna basin.

® Yaygn hatalar:

a. Soru: Isik durumu iyi ve pompa galisiyor, ancak ¢ok az su akis var; Cevap: Su
pompast motorunun ters doniise sahip olup olmadigini kontrol edin;

b. Soru: Isik durumu iyi ve frekans doniistiiriici 0,00 Hz bekleme durumunda; Cevap:
P6.2.01'i kontrol edin; frekans donistiiriiciiniin koruma durumunu kontrol edin;
koruma durumu parametrelerinin makul bir sekilde ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
edin;

¢. S: DC akim goriintiileme hatasi; C: Kalibrasyon i¢in P6.2.30 ve P6.2.31'i ayarlayin;

d. Soru: Isik durumu iyi, frekans doniistiiriicti ¢aligirken frekans titresimi giiclii; Cevap:
P6.2.08 degerini makul bir sekilde ayarlayin; varsayilan degere yakin ayarlanmasi
onerilir, aksi takdirde frekans salmimi meydana gelebilir.
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Bolim VI Fonksiyonel Parametreler Tablosu

Boliim VI Fonksiyonel Parametreler Tablosu

Fonksiyon Parametre Tablolar: i¢cin Agiklama:

1. Islevsel bakimdan, SPD serisi fotovoltaik su pompasit siiriiclisiiniin islevsel kod
parametreleri, her biri birden ¢ok alt grup iceren ve her grup birkag islev kodu
iceren 9 gruba ayrilabilir. Fonksiyon kodlarina farkli degerler verilebilir.

2. Islev Tablosundaki PX.X.XX gibi igerik ve bu Kilavuzun diger igerigi, "X.X"
Grubunun "XX" numarali igslev kodunu belirtir; 6rnegin, "P0.0.01",
Grup P0.0"n No. 01 fonksiyon kodunu belirtir.
3. Islev Tablosunun siitun igerigi su sekilde agiklanmaktadir:
1. siitunun "Fonksiyon kodu": fonksiyon kodu parametresinin sayisini gosterir;
2. siitunun "Fonksiyon adi": fonksiyon kodu parametresinin tam adini1 gosterir; 3.
stitunun "Ayar kapsami1": islev kodu parametresinin gegerli referans degeri araligini
gosterir; 4. kolonun "Fabrika degeri": fonksiyon kodu parametresinin fabrika
referans degerini gosterir; 5. siitunun "Modifikasyon limiti": fonksiyon kodu
parametresinin modifikasyon niteligini gosterir (yani, modifikasyona izin verilip
verilmedigi veya parametrenin degistirilip degistirilemeyecegi);

Fonksiyon kodu parametre degistirme sinirinin agiklamasi agagidaki gibidir:

“ : ;Bu parametrenin ayar degeri, frekans doniistiiriicii kapali veya galisir
durumdayken degistirilebilir;

“S” : Bu parametrenin ayar degeri, frekans déniistiiriicii caligma
durumundayken degistirilemez;

“@” : Bu parametrenin degeri 6lgiilen degerdir ve degistirilemez
“O” : Bu parametre yalnizca P5.0.18=2 ise degistirilebilir
Not:

Aciklama:
Kullanici, frekans gevirici parametresini degistirmesi gerektiginde bu Kilavuzu
bastan sona okumalidir. Kullanici 6zel islevi nasil kullanacagini bilmiyorsa,
sirketimizin Teknik Departmani ile iletisime gecmelidir, size giivenli ve giivenilir
teknik destek hizmeti sunacagiz. Kullanici verileri rastgele degistiremez; Aksi
takdirde, ciddi mal kaybina neden olacak ciddi bir ariza meydana gelebilir. Kullanici
bu uyartya uymadigi takdirde sonuglarina katlanacaktir.
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6.1 Grup PO - Temel Fonksivonlar
. fabrika degistirme limiti
Islev kodu islev ismi ayar kapsami =8
varsayilant
- [ T: G fip (5abit torKIU y(ik) -
P0.0.00 | frekansinvertertipi | 5:p tip (havalandirma, su pompast makine o
yiik tipi) tipi
0: birincil mod (6n ek "P")
PO.0.0L | giriintileme modu | 1: kullanier modu (6n ek "U") 0 *
2: kontrol modu (6n ek "C")
0: V/F kontrol
P0.0.02 kontrol modu 1: Open-loop vector kontrol 0 *
2: Rezerve
baslatma kontrolii 0:Keyboard ITe baslatma
P0.0.03 | baglatmakontrolu 1: Klémens iizerinden baslatma 0 ¥
segimi 2: iletisim ile baglatma (web)
0: Keyboard referansi (cihaz agik
hafizasi)
1: Keyboard referansi (cihaz kapali
hafizasi)
2: Keyboard Potansiyometre referansi
3: Harici Terminal VF1 Referansi
4: Harici Terminal VF2 Referanst
P0.0.04 Frekans kaynak 5: PULS Impulse Reference (D16) 02 *
6: Multiplex Directive Referansi
7: Simple PLC Referansi
8: PID Control Referansi
9: iletisim Referanst
10: Islem sonucu 1
11: fslem sonucu 2
12: Islem sonucu 3
13: islem sonucu 4
P0.0.05 Keyl;{)eflfléialilrselkans 000.00~en yiiksek frekans 050.00 *
0: varsayilan yon
1: varsayilan yoniin tersi
P0.0.06 Sni yran y L 0
Calisma yonil 2: Cok islevli giris terminali tarafindan ®
belirlenir
P0.0.07 Max. frekans 050.00Hz~320.0Hz 050.00 *
st limit Lower limit frequency ~ Max.
P0.0.08 frekanst frequency 050.00 *
alt Timit .
P0.0.09 frekanst 000.00~Upper limit frequency 000.00 %
0010 | disik frekans %%ﬁuk Timit frekansta calis 0 N
¢alisma modu 2: sifir-hizda ¢aligma
P0.0.11 | hizlanma zaman 0000.0~6500.0s m?:gine pe
makine
P0.0.12 | yavaslama zamam: | 0000.0~6500.0s tipi
0: genel motor
P0.0.13 Motor tipi 1: degisken-frekansli motor 0 *

2: Rezerve
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fonksiyon fonksiyon ismi ayar kaj fabrika degistirme
sami
kodu v PR varsayilant limiti
p0.0.14 | motor giicii 0000.1kw~1000.0kw m?}‘p'i“e N
P0.0.15 Motor frekanst | 40, 01Hz~En yiiksek frekans 050.00 *
P0.0.16 | Motor nominal voltaj | 0001V~2000V mz;l}(pline *
p0.0.17 | Motor nominal akm | 000.01A~655.35A mi‘:gi“e *
Motor makine
P0.0.18 dnis izt 00001rpm~65535 rpm tipi *
P0.0.19 | asenkronmotorun makine
stator direnci 00.001£2 ~65.535© tipi *
P0.0.20 | @senksron motorun makine
rotor direnci 00.001 ~65.535Q tipi *
senkron motorun -
PO.02L |~ indiktans, 000.01mH~655.35mH mi‘:;'i”e *
P0.0.22 stator-rotor 0000.1mH~6553.5mH makine *
indiiktansi tipi
P0.0.23 | asenksron motorun N . makine
bosta akim 000.01A~Motor nominal akimi tipi *
00: Aksiyon yok
P0.0.24 parametre 01: Statik tanimlama 00 *
tanimlama kontrolii | 02: Tam tanimlama
11~12: Rezerve
6.2 Grup P1 - Motor Kontrol Parametreleri
fonksiyon . fabrika degistirme
fonksiyon ismi ayar kapsami .
kodu varsayilant limiti
. 0: Yavaslayarak durma
P1.0.16 Durma sekli 1: Serbest durma 0 *
p1.0.22 | Tastyict Frekans 00.5kHz~16.0 kHz m?ikpline *
0: Motor galisirken galig
P1.0.23 Fan Kontrolii 1: Stirekli ¢alig 0 *
3 Grunp P2 - Giris/C S i r1
fonksiyon L fabrika degistirme
fonksiyon ismi ayar kapsami .
kodu varsayilani| limiti
Group P2.0: Basic Group
p2.0.00| DilTerminal 0: Fonksiyon yok o1 N
fonksiyonu 1:ileri galigma (FWD)
p2.0.01| DI2Terminal 2: Geri galisma (REV) 02 *
fonksiyonu 3:ii¢ kablolu kontrol (ileri-geri-dur)
p2.0.02| DI3 Terminal 4: ileri jogging 61 *
fonksiyonu 5: geri jogging
p2.0.03| DI4 Terminal 6: Terminal UP 60 *
fonksiyonu 7: Terminal DOWN
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fonksiyon
kodu

fonksiyon ismi

ayar kapsami

fabrika

varsayilant

degistirme
limiti

P2.0.04

DI5 Terminal
fonksiyonu

P2.0.05

DI6 Terminal
fonksiyonu

P2.0.06~
P2.0.09

Rezerve

8: Serbest Durma

9: Multiplex Directive Terminal 1

10: Multiplex Directive Terminal 2
11. Multiplex Directive Terminal 3
12: Multiplex Directive Terminal 4
13: Hata sifirlama (RESET)

14: Caligma duraklatma

15: Harici hata girisi

16: Hizlanma & Yavaslama Zaman Segim
Terminal 1

17: Hizlanma & Yavaslama Zaman Segim
Terminal 2

18: Frekans kaynag1 se¢im Terminal 1
19: Frekans kaynag1 se¢im Terminal 2
20: Frekans kaynag1 se¢im Terminal 3
21: Caligma komutu se¢im Terminal 1
22: Caligma komutu se¢im Terminal 2
23: yukari/asag1 Referans Reset

24: Hizlanma & Yavaglama Kisitlamasi
25: PID Duraklatma

26: PLC Durum resetleme

27: wobbulating duraklatma

28: Sayici giris

29: sayic1 Reset

30: uzunluk sayma girisi

31: uzunluk Reset

32: tork kontrol kisitlamasi

33: PULS Impulse giris

34: ani DC kesme

35: harici hata normalde-kapali girisi
36: Frekans degistirme aktif

37: PID aksiyon yOniiniin tersi

38: harici durdurma Terminal 1

39: harici durdurma Terminal 2

40: PID Integral durdurma

41: PID Parameter Switch

42: hiz kontrol/Tork kontrol Switch
43: acil Stop

44: yavaglama DC kesme

45: kullanici tanimli hata 1

46: kullanici tanimli hata 2

47: ¢aligma zamani1 Reset

48: zamanlama giris Terminal 1
49:zamanlama giris Terminal 2

50: zamanlama reset Terminal 1

51: zamanlama reset Terminal 2

52: Encoder faz A giris

53: Encoder faz B giris

54: mesafe Reset

11

*

08

*
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fonksiyon
kodu

fonksiyon ismi

ayar kapsami

fabrika

varsayilant

degistirme
limiti

55: Integral hesaplama Reset

56: kullanici tanimli fonksiyon 1
57: kullanic tanimli fonksiyon 2
58: kullanici tanimli fonksiyon 3
59: genel mode gegise zorla (kapali
durumdayken gegerli olur)

60: AC/DC mode gegisi

61: su dolu sinyali

P2.0.28

harici kart
fonksiyon
secimi

YO1

0: Fonksiyon yok

stiriicii galigtyor

hata Stop ¢ikist

Frekans seviye testi FDT1 ¢ikist
Frekans erisildi

sifir-hiz ¢alismasi (kapali iken ¢ikis yok)
Motor asir1 yiik alarm oncesi

stiriicti agirt yiik alarm oncesi
Referans sayma degeri aralig
belirlenmis sayim degeri varis

10: uzunluk varig

11: PLC sirkiilasyon dongiisii tamamlandi
12: Toplam Caligma Siiresi Varig

13: Frekans Limit

14: Tork Limit

15: galigma i¢in hazir

16: VF1>VF2

17: st frekans varig

18: alt frekans varis (kapali iken gikis yok)
19: diistik-voltaj durum ¢ikist

20: iletigim referansi

21: VF1 ¢ikisi alt limitten daha az

22: VF1 gikigt tst limitten daha fazla

23: sifir-hiz ¢aligma 2 (also output when shut
down)

24: Toplam galisma zamanina erisildi

25: Frekans seviye testi FDT2 ¢ikist

26: Frekans 1 varig ¢ikisgt

27: Frekans 2 varis ¢ikist

28: Akim 1 varis ¢ikist

29: Akim 2 varis ¢ikist

30: Zamanlama varig ¢ikisi

31: VF1 giris yiiksek-limit

32: yiiksiiz durumda

33: ters galisma durumunda

34: sifir akim durumu

35: Modul sicakligi varildi

36: ¢ikig akimu yiiksek-limit

37: Diisiik frekans erisildi (kapali iken de
¢ikig verir)

@ISO wNE

00
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of

52
]
3
<

fonksiyon
kodu

fonksiyon ismi

ayar kapsami

fabrika

varsayilani

degistirme
limiti

P2.0.29

T1 Role
fonksiyon
segimi

P2.0.30

T2 Role fonksiyon
segimi

38: Alarm ¢ikist

39: PLC faz1 tamamland1

40: Current Running Time Arrival

41: Fault Output (Not Output for
Under-voltage)

42: Timer 1 zamanlama erisildi

43: Timer 2 zamanlama erisildi

44: Timer 1 zamanlama fakat Timer 2
zamanlama erisilmedi

45: kullanici fonksiyon 1

46: kullanici fonksiyon 2

47: kullanici fonksiyon 3

48: kullanici fonksiyon 4

49: kullanici fonksiyon 5

50: Senkronizasyon arardle

M1

51: Senkronizasyon arardle

M2

52: Senkronizasyon ara role

M3

53: Senkronizasyon arardle

M4

54: Senkronizasyon ara role

M5

55: Sifira uzaklik

56: Mesafe Set degeri 1 Varig

57: Mesafe Set degeri 2 Varig

58: islem Sonucu 2 0'dan biiyiik

59: Islem Sonucu 4 0'dan biiyiik

60: PV moduna geg (sistem PV moduna
girdiginde role yiiksek ¢ikis verir)

61: Mppt maks. genlik sinirlamas altinda
voltaj

1: Aktif Diisiik Seviye

60

02

0: A!n! Yiksek Seviye

Se¢imi 1

Birler: D16
binler ~ On Binler: Rezerve

Terminal DI'nin Birler: DI1
P2.1.00 | Gegerli Model Onlarca: DI2 00000 *
Segimi 1 Yiizler: DI3
Binler: D14
On Binler: DI5
. L 0: Aktif Yiiksek Seviye
Terminal DI'nin . e _
P2.1.01 Gecerli Model 1: Aktif Diisiik Seviye 00000 *

Sayfa 34

Q.



=9 solinved

Boliim VI Fonksivonel Parametreler Tablosu

Uyku esik degeri 0.0%~100.0% 100.0% *
P4.0.22 | uyku zaman 0.0s~6000.0s 300.0s *
P4.0.23 | Uyanmaesik 0.0%~100.0% 0.0% *
degeri
uyanma zamant 0.0s~6000.0s 300.0s *
Birler: MODBUS baud hizi
0:1200
1:2400
2:4800
P4.1.00 | Baud hiz 3:9600 03 *
4:19200
5:38400
6:57600
onlar: gegersiz
0: No check (8-N-2)
P4.1.01 . 1:Even parity check (8-E-1) 0 e
Veri formati 2:0dd Earlty check(8-0-1)
3:No check (8-N-1)
pa.1.02 | Yerel makine 000: Broadcast Address 001
adresi 001~249
P4.1.03 | Response Delay 00~20ms 02 *
P4.1.04 | Communication 00.0 (Invalid) 00.15~60.0s 00.0 *
Timeout
) Birler: MODBUS veri format:
P4.1.05 | Veriiletisim 0: ASCII modu (Rezerve) 01 %
Formatt 1: RTU modu
Onlar: Gegersiz
MODBUS iletisim
P4.1.06 | verilerinin yamtlamp 0: Yamtla 1:Yanitlama 0 *
yanitlanmamasi
s 0: Baypas edildi
P4.1.07 Iletlslm_hatam sorun 1: Kapat 0 %
giderme 2: Iletisim hatas1
6.5 Grup P5 - Keybord Goriintiileme
folrllgsdﬁ/on fonksiyon ismi ayar kapsami Vazg%':m deﬁ?;ﬁime

Keybord JOG

0: Gegersiz
1: Tleri Jogging

Tusu fonksiyonu

1: Herhangi bir Mod igin gegerlidir

1 *
P5.0.00 fml? Referans 2: Geri Jogging
onkslyonu 3: ileri ve geri Switch
0: Yalnizca Klavye Islem Modunda
P01 | KevbordsTOP | O Yo ! *
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fonksiyon

fonksiyon ismi
kodu

ayar kapsami

fabrika
varsayilant

degistirme
limiti

LED Running
Ekran Parametresi 1

P5.0.03

H.0001~H.FFFF

Bit00:
Bit01:
Bit02:
Bit03:
Bit04:
Bit05:
Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09:
Bit10:
Bitl1:
Bitl2:
Bit13:
Bit14:
Bit15:

Calisma Frekansi (Hz)
Referans frekans: (Hz)
Cikis Akimi (A)

Cikis Voltaji (V)

Bara Voltaji (V)

Cikis Torku (%)

Cikis Giicti (kW)

Girig Terminal Durumu
Cikig Terminal Durumu
VF1 Voltaj (V)

VF2 Gerilimi (V)

Ozel Goriintii Degeri
Gergek Sayim Degeri
Gergek Uzunluk Degeri
PID Referansi

PID Geri Bildirimi

H.001F

LED Running
Ekran Parametresi 2

P5.0.03

H.0000~H.FFFF

Bit00:

PULSE Darbe frekansi

(0.01kHz)

Bit01:
Bit02:
Bit03:

Geri Besleme Hizi (Hz)
PLC Asamast
VF1 Diizeltmeden 6nceki

Gerilim (V)

Bit04:

Diizeltmeden Once VF2

Gerilimi (V)

Bit05:
Bit06:
Bit07:
Bit08:
Bit09:
Bit10:

Hat Hiz

Mevcut Glig¢ Agma Siiresi (dk)
Mevcut Caligma Siiresi (dk)
Kalan Caligma Siiresi (dk)
Frekans Kaynagi A(Hz)
Frekans Kaynagi B'nin

Frekansi(Hz)

Bitl1:

Haberlesme Set degeri (Hz)

Bit12:PULSE Darbe Frekansi (Hz)

Bit13:

Enkoder Geri Besleme Hiz1

(devir/dak)

Bit14:
Bit15:

Gergek Mesafe Degeri
Kullanic1 Beklemede izleme

Degeri 1

H.0000

LED Caligan Ekran
Parametresinin

Otomatik Zaman
Anahtari

P5.0.04

000.0:

Switch yok

000.1s~100.0s

000.0
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fonksiyon| . fabrika degistirme
fonksiyon ismi ayar kapsami .
kodu varsayilant|  [imiti

H.0001~H.FFFF

Bit00: Referans frekansi (Hz)
Bit01: Bara Gerilimi (V)
Bit02: Girig Terminal Durumu
Bit03: Cikis Terminal Durumu
Bit04: VF1 Voltaj (V)

Bit05: VF2 Gerilimi (V)
Bit06: Ger¢ek Sayim Degeri
Bit07: Gergek Uzunluk Degeri
Bit08: PLC Asamasi H.0033 *
Bit09: Ozel Goriintii Degeri
Bit10: PID Referanst

Bit11: PID Geri Bildirimi
Bit12:PULSE Darbe Frekansi
(H2)

Bit13: Kullanici Beklemede
izleme Degeri 1

Bit14: Rezerve

Bit15: Rezerve

p5.0.04 LED Stop Gosterge
Parametresi

P5.0.06
~ Rezerve

P5.0.14

p5.0.1 Ozellestirilmis 0.0001~6.5000 1.0000 o
Katsay1 Gosterimi

Birler: kullanici tanimli ondalik
basamak gosterimi

0: sifir ondalik basamak

1: bir ondalik basamak

2: iki ondalik basamak

3: ti¢ ondalik basamak

Onlar: kullanict tanimli goriintii
degeri kaynag1

0: kullanici tanimli ekran kontrol
kelimesinin yiizler basamagi
tarafindan belirlenir. 1: P5.0.15 ayar
degeri tarafindan belirlenir ve
p5.0.14 Kullanici taniml 0.0000~0.0099, P9 Grubunun 001 e
ekran kontrol P9.0.00~P9.0.99'una karsilik gelir.
kelimesi Yiizler: kullanici tanimli
goriintiileme katsay1si se¢imi

0: kullanici tanimli goriintiileme
katsayis1 P5.0.15'tir.

1: kullanici taniml goriintiileme
katsayisi, hesaplama sonucu 1'dir
2: kullanici taniml goriintiileme
katsayisi, hesaplama sonucu 2'dir
3: kullanict tanimli goriintiileme
katsayisi, hesaplama sonucu 3'tiir 4:
kullanici tanimli goriintiilleme
katsayis1, hesaplama sonucu 4'tiir

Sayfa 37



Boliim VI Fonksiyonel Parametreler Tablosu

=9 solinvec

fonksiyon : L. fabrika degistirme
fonksiyon ismi ayar kapsami .
kodu varsayilant|  limiti
Birler:
0: Yalnizca temel grubu goster
1: Meniileri tiim seviyelerde
goriintiile Onlar
0: Grup P7'yi gosterme
1: Ekran Grubu P7
0501 Fonksiyon Parametre }lefjgzrr}ldl 00011
.0. i : *
Grubu Segim Ekram 0: Diizeltme parametre grubunu
gOsterme
1: Diizeltme parametre grubunu
goster
binler:
0: Kod grubunu gosterme
1: Ekran kodu grubu
On Bin: Ayrilmig
0: degistirilebilir
ps.0.184 fonksiyon sifre 1: degistirilemez 0 *
korumasi 2: GP tip i¢in degistirilebilir
00: Operasyon yok
01: kayit bilgisi sifirlama
09: fabrika ayarlarina geri dondiirme,
motor parametreleri , dogrulama
grubu, sifre grubu harig¢
P5.0.19 parametre sifirlama 19: fabrika ayarlarina geri dondurme', 000 *
motor parametreleri , sifre grubu harig
30: kullanict mevcut parametre yedegi
60: kullanici yedek parametre
degerlerine don 100~999: kullanict
fabrika varsayilan parametrelerine
don
P5.0.2q kullanici sifresi 00000~65535 00000 w
Group P5.1: genisletme grubu
p5.1.0( ToPlam Calisma 00000h~65000h .
Stiresi
ps.1.01 Toplam Giig Agma 00000h~65000h .
Siiresi
ps.1.04 Toplam Giig 00000kwh~65000kwh .
Tiiketimi
P5.1.03 Modiil Sicaklig: 000°C~100°C .
P5.1.04 Donanim Versiyon No. 180.00 °
P5.1.0§ Yazilim Versiyon No. 001.00 (]
P5.1.0¢ Program Standart Dis1 0000~9999 .
Etiket
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6.6 Grup P6 Hata Goriintiileme ve Koruma

fonksiyon
kodu

fonksiyon ismi

ayar kapsami

degistirme
limiti

P6.0.0(

Hata Kaydi 1 (Son
zaman)

P6.0.0]

Hata kayd: 2

P6.0.07

Hata kaydi 3

0: Hata yok

1: sabit yiiksek-akim
2: hizlanma agir1 akim
3: yavaglama asir1 akim
4: sabit asir1 gerilim
5: hizlanma agir1 gerilim
6: Yavaglama asir1 gerilim

7: modiil hatasi

8: Diisiik Voltaj

9: Frekans invert6r asir1 yiik

10: motor asir1 yiik

11: girig varsayilan faz

12: ¢ikis varsayilan faz

13: harici hata

14: Tletisim Anormalligi

15: Frekans inverter Asirt Isinma
16: Frekans inverter Donanim Hatas1
17: Motor-Toprak Kisa Devre

18: Motor Tanimlama Hatas1

19: Motor Bosta Yiki

20: PID Geri Besleme Kayb1

21: Kullanic1 Ozel Hata 1

22: Kullanici Ozel Hata 2

23: A¢ilis Zamanina Varig

24: Caligma Siiresi Varig

25: Enkoder Hatas1

26: Parametre Okuma-Yazma
Anormalligi 27: Motor Asirt Issnma
28: Daha Biiyiik Hiz Sapmast

29: Motor Asirt Hizi

30: flk Konum Hatast

31: Akim Algilama Hatas1

32: Kontaktor

33: Akim Algilamada Anormallik
34: Hizli Akim Sinirlama Zaman Asimi
35: Calisirken Motor Anahtart
36~39: Rezerve

40: Tampon Direnci Hatasi

P6.0.03

Hata frekansi 1

P6.0.04

Hata akimi 1

P6.0.03

Hata durumunda Bara
Gerilimi 1
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folrllgalalon fonksiyon ismi ayar kapsami V:;g;ﬁ;n de%ilrsrt]}gne
P6.0.06 | hatadurumunda Giris Terminali Durumu 1 °
P6.0.07 | ariza durumunda Cikis Terminal Durumu 1 °
P6.0.08 | ariza durumunda Frekans inverter Durum 1 °
P6.0.09 | ariza durumunda Agilis Zamani 1 °
P6.0.10 | ariza durumunda ¢alisma zamani 1 °
P6.0.11 | Hata frekansi 2 .
P6.0.12 | hata akimi 2 °
P6.0.13 | Hata durumunda Bara Gerilimi 2 °
P6.0.14 | hata durumunda Giris Terminali Durumu 2, .
P6.0.15 | Hata durumunda Cikis Terminali Durumu 2| °
P6.0.16 | Hata durumunda Frekans inverter Durum 2 .
P6.0.17 | ariza durumunda Agilis Zamani 2 °
P6.0.18 | Hata durumunda Caligma Siiresi 2 °
P6.0.19 | Hata Frekansi 3 °
P6.0.20 | Ariza Akimi 3 °
P6.0.21 | Hata durumunda Bara Gerilimi 3 °
P6.0.22 | hata durumunda Giris Terminali Durumu 3 °
P6.0.23 | Hata durumunda Cikis Terminali Durumu 3| °
P6.0.24 | Hata durumunda Frekans inverter Durum 3 °
P6.0.25 | hata durumunda Agilis Siiresi 3 °
P6.0.26 | Hata durumunda Caligma Siiresi 3 °
Grup 6.1: Koruma Kontrol Grubu

P6.1.00 | Girig Varsayilani Faz Korumast 2 aktif degil 1 *

» aktif
P6.1.01 | Cikig Varsayilani Faz Korumast 2 :Il:tt:I degil 1 *
P6.1.02 | asir1 gerilim dalgalanma koruma hassashigi | 0~100 5 *
P6.1.03 psir1 gerilim dalgalanma koruma Voltaj nokta | 1120%~150% 130 *
P6.1.04 | agir1 akim dalgalanma koruma hassaslhigi 0~100 020 *
P6.1.05 | agir1 akim dalgalanma koruma akimi 100%~200% 150 *
P6.1.06 | Hata Otomatik Sifirlama Numarasi 0~20 00 *
P6.1.07 | Hata Otomatik Sifirlama Bekleme Aralig 0.1s~100.0s 001.0 *

0: serbest durma
P6.1.08 1: kendi modu ile du| ma

2: devamli galisma

birler: Motor

agir1 yiik

(f)anzlar. giris varsayilaj 00000 N

Hata Koruyucu Eylem Segimi 1

yiizler: ¢ikig
varsayilan faz
binler:

harici varsayilan
on binler:
iletisim

anormalligi
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fonksiyon
kodu

fonksiyon ismi

ayar kapsami

fabrika
varsayilant

degistirme
limiti

P6.1.04

Hata Koruyucu Eylem
Segimi 2

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gére Durdurun

2: Siirekli Caligma

Birler: Motor Asirt Yiikii

Onlar: Geri Besleme Kaybi1
Yiizler: Kullanicrya Ozel Hata 1
Binler: Kullaniciya Ozel Hata 2
On Binler: Agilis Zamanina Varig

00000

P6.1.1(

Hata Koruyucu Eylem
Segimi 3

Birler: Calisma Siiresi Varig

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gore Durdurma

2: Siirekli Caligma

Onlar: Kodlayict Anormalligi

0: Serbest Durdurma

Yiizler: Parametre Okuma-Yazma
Anormalligi

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gére Durdurma
Binler: Motor agir1 1sinma

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gore Durdurma

2: Siirekli Caligma

On Bin: 24V Giig¢ Kaynag1 Arizast
0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gére Durdurma

00000

P6.1.1]

Hata Koruyucu Eylem
Se¢imi 4

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gére Durdurma

2: Siirekli Caligma

Birler: Daha Biiyiik Hiz Sapmasi
Onlar: Motor Asirt Hiz

Yiizler: ilk Konum Hatas1
Binler: Rezerve

On Bin: Rezerve

00000

P6.1.1%

Hatada
Calisma
Secimi

Stirekli
Frekansi

0: Mevcut Frekansta Calistyor

1: Referans Frekansta Calistyor
2: Ust Frekansta Caligtyor

3: Alt Frekansta Caligtyor

4: Anormallik i¢in Geri Frekansta
Calistyor

P6.1.13

Anormallik igin
Yedekleme Frekansi

000.0%~-100.0%

100.0

P6.1.14

Anlik Kesinti I¢in
Eylem Secimi

0: Gegersiz
1: Yavaslama
2: Yavaglama ile Durma

P6.1.15

Anlik Kesinti Voltaj
Geri Kazanimi Karar
Siiresi

000.00s~100.00s

000.50
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fonksiyon P fabrika degistirme
kodu fonksiyon ismi ayar kapsam varsayilant | limiti
Anlik Kesinti Eylemi 0 o
P6.1.16 i(;in Gerilim karar 601? /0) 100.0% (standart bara 080.0 ve
verme voltajt
Anlik Eylemin o o
P6.1.17 Askiya Almmast icin SOi? '/o 100.0% (standart bara 090.0 e
Gerilim Karar1 voltajy)
P6.1.18 | Bosta Koruma . . . . 0 %
secimi 0: gecersiz ~ 1: gecerli
P6.1.19 | Bosta Algilama Seviyesi | 000.0%~100.0% 010.0 *
P6.1.20 | Bosta Tespit Siiresi 00.0s~60.0s 01.0 *
P6.1.21
~ | Rezerve
P6.1.24
Hata Otomatik Sifirlama | 5. ., .:
P6.1.25 | giiresi Sirasinda Cikisg 2: Zt::ygs yok 0 *
Terminali Eylem Se¢imi | ™ Y
P6.1.26 | Giris Varsayilani Faz 01~10 (Ne kadar kiigiikse, 0 05 *
Koruma Hassasiyeti kadar fazla hassasiyet)
Grup P6.2: PV 6zel fonksiyonlart
0: Variable frequency speed
P6.2.00 adjustment mode 2 @)
PV su pompasi modu 1:CVT mode
2: MPPT mode
0: Kapatma
1: galigma
P6.2.01 2: Uyku
Caligma durumu 3: Diigiik frekans korumasi
4: galigirken su yok korumasi degistirileme
5: Asirt akim korumasi
6: diisiik gii¢ korumasi
P6.2.02 | VOC voltaj 0.0V~999.9v degistirilemez|
P6.2.03 | CVT hedef voltaj 70.0%~95.0% 81.0% o
P6.2.04 ll\_ﬂ’_Ft’T voltaj tist 0.0V ~1000.0V 1000.0V o
imi
P6.2.05 :\_/lP_i’T voltaj alt 0.0V~1000.0V 0.0V .
imi
P6.2.06 | MPPT kontrol aralig: 0.00s~99.995 2.00s °
P6.2.07 | MPPT arama araligi 0.00s~99.99s 0.25s .
P6.2.08 | MPPT ayar kazanci 0.000~9.999 0.256 °
P6.2.09 | Hizltfrekans artist esigl | o oopizis - 300,00 Hzls 250Hzs .
Pe.2.10 | Hhlifrekansdisisi o o0 300,00 Hais 250.00H2/ .
esigi S
P6.2.11 | UyKu voltaji esigi 0-1000V oV °
P6.2.12 | Uyku kurtarma voltaji 0-1000V 400V [
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fonksiyon L fabrika degistirme
sl fonksiyon ismi ayar kapsami e i
P6.2.13 | Uyku kapatma bekleme siiresi 0.0-6000.0s 10.0s [
p6.2.14 | Diisiik frekans koruma 0.00-300.00Hz 0.00H 2
algilama frekansi ) ) ) °
p6.2.15 | Diisiik frekans koruma 0.0-6000.0s 10.0s .
algilama siiresi ' ) '
p6.2.16 | Diisiik frekans korumasinin 0.0-6000.0s 10.0s .
otomatik kurtarma stiresi ' ' '
p6.2.17 | Bostacalismakorumasi 0.0-600.0A 0.0A °
algilama akimi ) ) ’
P6.2.18 | Bosta ¢alisma korumas: tespit siiresi| 0.0-6000.0s 10.0s .
p6.2.19 | Bosta ¢alisma korumasinin ] °
otomatik geri baglatma siiresi 0.0-6000.0s 10.0s
P6.2.20 | Asiriakim koruma algilama 0.0A~600.0A 0.0A °
akimu
P6.2.21 A"smAaklm koruma algilama 0.0s~6000.0s 10.0s °
siiresi
P6.2.22 | Asin aklm korumasm(.i.an qtomatik 0.0s~6000.0s 10.0s °
olarak geri baslatma siiresi :
P6.2.23 | Koruma degeri min. giic 0.00kw~1000.00kw 0.00kw
P6.2.24 | Algilamasiiresi min. gii 0.0s~6000.0s
korumasi 10.0s
P6.2.25 | Min. gii¢ korumasindan 0.0s~6000.0s 10.0s
tekrar baglatma siiresi
0: Otomatik kurtarma
1: Manuel kurtarma
Tek rakam:
Diisiik frekans
korumasi
Onlar hanesi: Bosta
P6.2.26
Alarm kurtarma modu caligma korumast H.0000
Yiizler basamagi:
Asir1 akim ve agiri
yiik korumast
Binler basamagi: Min.
gii¢ korumasi
p6.2.27 | sudolukorumasimn 0.0s~6000.0s 100
algilama siiresi s
P6.2.28 | su dolu korumasinin gikis siiresi 0.0s~6000.0s 10.0s
P6.2.29 | AVRintegral kazanci 0 ~ 65535 8000
P6.2.30 | DC akim kalibrasyon davranist 0.00A~99.99A 0.01A
P6.2.31 | DC akim kalibrasyon orant 0.0%~-999.9% 100.0% .
P6.2.32 | Giig egrisi 0 0.00kw~99.99kw 0.50kw .
P6.2.33 | Giig egrisi 1 0.00kw~99.99kw 1.00kw ]
P6.2.34 | Giig egrisi 2 0.00kw~99.99kw 1.50kw ]
P6.2.35 | Giig egrisi 3 0.00kw~-99.99kw 2.00kw .
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fonksiyon A fabrika degistirme
sl fonksiyon ismi ayar kapsami varsayilan i
P6.2.36 | Giig egrisi 4 0.00kw~99.99kw 2.50kw .
P6.2.37 | Akim egrisi 0 0.0ma/h~999.9ma/h 0.0ms/h .
P6.2.38 | Akim egrisi 1 0.0 ma/h~999.9ma/h 5.0ma/h .
P6.2.39 | Akim egrisi 2 0.0 ma/h~999.9ma/h 10.0ma/h .
P6.2.40 | Akim egrisi3 0.0 ms/h~999.9msth 15.0ms/h .
P6.2.41 | Akim egrisi4 0.0 ma/h~999.9mah 20.0ms/h
p6.2.42 | Akishesaplamave kalibrasyon 0.0ms~999.9ms 0.0ms
davranisi
P6.2.43 | Akis kalibrasyon kazanci 0.0%~-999.9% 100.0%
p6.2.44 | Glinliik akis/elektrik miktart 0.0h~24.0h 7.0h
temizleme siiresi
P6.2.45 | Fotovoltaik baslatma korumasi 0~1 0 .
0: Standart motor i¢in 3
fazli giris modu
P6.2.46 | Motor giris modu segimi 1: Standart motorun tek 0 ®
fazli giris modu
2: onarilan motorun tek
fazl giris modu
Tek fazli motorun denge
P6.2.47 katsay1s1 (3 fazli gikis) 0.000~-2.000 1.000 d
P6.2.48 | Rezerve
P6.2.49 | Rezerve
P6.2.50 | Rezerve
P6.2.51 | Rezerve
P6.2.52 | Rezerve
0: devre dis1
P6.2.53 | Giig kesintisinden sonra etkin 1: giig hatasindan 1
sonra tekrar baslat
p6.2.54 | Giic kesintisinden sonra 0.0~3000.0s 10.0s
yeniden baslama gecikmesi
P6.2.55 | Gerilim filtre katsayisi 0~9 2
P6.2.56 | Frekans filtre katsayisi 0~9 4
P6.2.57 | Zayif1gikta uyanma gecikmesi 0.0~3000.0s 300.0s
P6.2.58 AC/DC modu gegisinin 0.0~100.0s 5.0s
bekleme siiresi
0: otomatik switch modu
p6.2.59 | PV girisi ve gii¢ frekansi 1: Giig frekansi giris 2
girisi secin modu
2: PV giris modu
0 : devredist 1:
P6.2.61 devrede (sadece 0

Temizleme etkinlegtirme

simdiki zaman igin gegerli
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fonksiyon L fabrika degistirme
basll fonksiyon ismi ayar kapsami varsayilam limiti
P6.2.62| temizleme frekansi 0.00Hz/s~50.00Hz/s 10.00Hz/s
P6.2.63 | Zaman ba}smg temizleme 0.0~6000.0s 10.0s
calisma siiresi
P6.2.64| temizleme zamanlar 0~1000 5
PE.2.65 | Temizleme bitis seimi [l
aslat
0 : gegersiz1 :
P6.2.66 | zamanlama fonksiyon segimi gegerli (min) J
2 : gegerli (hour)
P6.2.67| zamanlayicinin ¢aligma zamani 0.0~6500.0min/hour 0.0
6.7 Grup P9 - izleme parametreleri
fonksiyon . . o
kodu fonksiyon ismi ayar kapsami fabrika degeri
P9.0.00 | ¢alisma frekanst Calisan frekans dontistiiriictiniin gikis frekansi 0.01Hz
P9.0.01 | verilen frekans Verilen frekans doniistiiriicii frekanst 0.01Hz
P9.0.02 | ¢ikis akimi Caligan frekans doniistiirtictintin ¢ikis akimi 0.01A
P9.0.03 | ¢ikis voltajt Caligan frekans doniistiirtictiniin gikis voltaji v
P9.0.04 | bara voltaji Frekans doniistiiriiciiniin DC barasinin gerilimi 0.1v
P9.0.05 | ks torku Caligan frekans doniistirticiiniin ¢ikis torku, 0.1%
motor anma torkunun ytizdesi
P9.0.06 | ¢ikis giicii Caligan frekans dontstiiriictiniin ¢ikis giicii 0.1kw
P9.0.07 | giris terminal durumu| Giris terminalinde sinyal olup olmadigini kontrol e| in
P9.0.08 ghlﬁr;eurmmal Cikas sinyalinin sinyal olup olmadigini kontrol edi
P9.0.09 | VF1 voltaji VF1 ve GND arasindaki voltaji kontrol edin 0.01v
P9.0.10 | VF2 voltaji VF2 ve GND arasindaki voltaji kontrol edin 0.01V
T~ P5.0.15 6zel ekran degerinin ve P5.0.16 6zel
P9.0.11 Zzgggnablhr display ekran ondalik noktasinin doniistiiriilen degeri
P9.0.12 Sayim islevi i¢in frekans doniistiiriictiniin gergek 1
gergek sayim sayimini kontrol edin
P9.0.13 Sabit uzunluk islevi i¢in frekans doniistiiriiciiniin 1m
gergek uzuniuk gergek uzunlugunu kontrol edin
P9.0.14 : PID ayar degeri ve PID ayar feedback araligmin
verilen PID Girtinii
P9.0.15 | pID feedback PID feedback ve PID seti feedback araliginin
Uiriinii
P9.0.16 | PULSE frekans PULSE giriginin frekansmi kontrol edin 0.01kHz
P9.0.17 Calisan frekans dontstiiriictintin gergek ¢ikis 0.1Hz
Feedback hizt frekanst
P9.0.18 | PLC stage Basit PLC'nin ¢alisma agamasini goriintiileyin 1
P9.0.19 | VF1 Kalibrasyondan | VF1 kalibrasyonundan énce VF1 ile GND 0.001V
onceki voltaj arasindaki voltaj
P9.0.20 | VF2 Kalibrasyondan | VF2 kalibrasyonundan 6nce VF2 ve GND 0.001V
onceki voltaj arasindaki voltaj
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fonksiyon L i ;
kod fonksiyon ismi ayar kapsami fabrika degeri
u
DI6 darbe Omeklemesinin dogrusal hizi, .
P9.0.21 | Cizgisel hiz dakikada toplanan metre bagina darbe sayimi/ m/min
darbe sayimina esittir
P9.0.22 | Mevcut acilis S . . 1min
siiresi Gegerli giig-acik donemi
P9.0.23 gf)i\éfrl:lt galigma Gegerli ¢aligma donemi 0.1min
P9.0.24 | Kalangalisma P3.1.00 zamanlama islevinin kalan ¢alisma siiresi 0.1min
stiresi
P9.0.25 F':ekans kaynag Frekans kaynag: A tarafindan verilen 0.01Hz
A'min frekanst frekansi kontrol edin
P9.0.26 | Frekans kaynag: Frekans kaynag B tarafindan verilen frekans: 0.01Hz
B'nin frekansi kontrol edin
pg.0.27 | lletisimin verili Karsilik gelen iletigim adresi AO01'in degeri, en %
degeri yiiksek frekansin yiizdesi
P9.0.28 | PULSE frekans PULSE giris frekans: kontrol etmek 1Hz
P9.0.29 | Enkoder geri Enkoder geri beslemesinin gergek motor ¢alisma 0.01Hz
besleme hizi frekansi
P9.0.30 Frekans déniistiiriici mesafe kontroliiniin gergek
gergek mesafe mesafesini kontrol edin
P9.0.31~ Rezerve
P9.0.45
P9.0.46 | Hesaplamasonucu 1 | Hesaplama sonucu 1'in degerini kontrol edin
P9.0.47 | Hesaplamasonucu 2 | Hesaplama sonucu 2'in degerini kontrol edin
P9.0.48 | Hesaplamasonucu 3 | Hesaplama sonucu 3'in degerini kontrol edin
P9.0.49 | Hesaplamasonucu 4 | Hesaplama sonucu 4'in degerini kontrol edin
P9.0.50~ Kullanicinin bekleme| e L L. .
P9.0.54 izleme degeri Kullanicinin belirli islev degerini kontrol edin
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Boliim V11 RS-485 iletisimi

1. SPD Serisi Siiriicii RS485 iletisim terminaline giris

SPD serisi (18,5kW ve tlizeri) frekans inverterin kontrol karti, RS-485 iletisim
terminali ile donatilmustir.
SG+: 485 pozitif sinyal sonu
SG-: 485 negatif sinyal sonu

SPD serisi (0,4kW~15kW) frekans inverterin kontrol kartinda RS-485 iletisim
terminali olmadigindan, iletisim iglevini etkinlestirmek i¢in iletisim genisletme karti
kullanilmalidur.

2. SPD serisi frekans inverter Haberlesme Parametreleri icin
aciklamalar .

"RS-485 iletisim terminali donanimli degildir. Iletisimi gergeklestirmek i¢in harici

iletisim genigletme kart1 baglanmalidir. Frekans ¢eviricinin "Baud Rate", "Data

Format" ve "Communication Address" klavye araciligtyla ayarlanmalidir.

fﬁggjlyon Fonksiyon ismi Ayar Kapsami VE?E ;}'/lf&m
Birler: 0: 1200
1: 2400
2: 4800
P4.1.00 Baud Hizi 3: 9600 03
4: 19200
5: 38400
6: 57600
0: No Check (8-N-2)
1: Even Parity Check (8-E-1)

P4.101 Veri format 2: Odd Parity Check (8-O-1) 0
3: No Check (8-N-1)

Yerel makine 000 is Broadcast Address 1
P4.102 adresi 001~249
P4.1.03 Tepki gecikmesi O0ms ~ 20ms 2

iletisim zaman 0.0(gegersiz) 0.0
P4.1.04 asimi 0.1s ~ 60.0s

veri iletim f t Ones: 0: ASCII
P4.1.05 oAt mode (Rezerve) 01
1: RTU mode

Tepki Gecikmesi: frekans cevirici verileri aldigmmda ve Islev Kodu P4.1.03
tarafindan ayarlanan siire geciktikten sonra, frekans cevirici verileri kurtarmaya
baglar.
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fletisim Zaman Asimi: Frekans gevirici tarafindan alinan veri gergeveleri arasindaki
gegen siire, Islev Kodu P4.1.04 tarafindan ayarlanan siireyi asiyorsa, frekans
doniistiiriici Hata Err14 alarmu verir, anormal iletisim olarak kabul edilir. 0.0 olarak

ayarlanmissa, iletisim zaman asimi g0z ardi edilir.
3. Standart MODBUS iletisim Format i¢cin Aciklamalar
3.1 Dizi Yapist
(8-N-2, P4.1.01=0)
Start bit 0|1 3|4 7 Stop bit Stop bit
Start Bit Data Bit Stop Bit | Stop Bit
(8-SPD-1, P4.1.01=1)
Starthit | 0| 1 3/4]5 Even parity | Stop bit
Start Bit Data Bit [ i .
JEUAET| AL ZXVETIIL E\éenlfa”ty StOp Bit
(8-0-1, P4.1.01=2) Chec
Start bit 01 3|14 |5 Odd parity Stop bit
Start Bit Data Bit [ Odd Parity ) Stop Bit
U ARTRT 2| AL h k T AL
(8-N-1, P4.1.01=3) Chec
Start bit 0 2134 7 | Stop bit
Start Bit Data Bit Stop Bit
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3.2 iletisim Veri Yapist

Slave Makine (Frekans gevirici) Adresi

Frekans geviricinin adres kapsami (001~249), (8 basamakli onaltilik
say1) seklindedir.

Not: Adres ADR=000H oldugunda, tiim slave makineler i¢in
gecerlidir ve tiim slave makineler mesaja yanit veremez (broadcast
modu)

ADR

Veri Paketinin Islev Kodu (06: Bir kaydin igerigini yazin; 03: Bir veya
CMD | birden fazla kaydin igerigini okuyun)) (8 haneli onaltilik say1)

Ana Makinenin Gonderilmesi: Islev Kodu 06 oldugunda, veri adresi
anlamina gelir (16 basamakli onaltilik say1); Islev Kodu 03'teyken,
ADRE | veri baslangic adresi anlamina gelir (16 basamakli onaltilik say1)

SS Slave Makine Yanit Veriyor: islev kodu 06'da (16 basamakli onaltilik
say1) veri adresine bakin; islev kodu 03'teyken (8 basamakli onaltilik
say1) veri numarasina bakin

Ana Makinenin Goénderilmesi: Islev Kodu 06 oldugunda, veri adresi anla| mma
gelir (16 basamakli onaltilik say1); Islev Kodu 03'teyken, veri baslangic pdresi
DATA anlamina gelir (16 basamakli onaltilik say1)
Slave Makine Yanit Veriyor: Islev Kodu 06 oldugunda, veri adresi anla ma
gelir (16 basamakl1 onaltilik say1); Islev Kodu 03 oldugunda, veri baslan 1¢
adresi anlamina gelir (N cinsinden 16 basamakli onaltilik say1)

CRC CHK (CHECKSUM) (16 basamakli onaltilik say1)

RTU, asagidaki adimlarla hesaplanan CRC CHK'yi (CHECKSUM) kabul eder:
Adim 1: FFFFH (CRC Kaydi) igerigiyle 16 basamakli kayd ytikleyin.

Adim 2: iletisim verilerinin ilk bayt: ve CRC Kayd igerigi i¢in XOR islemini
gerceklestirin ve sonuglart CRC Kaydina kaydedin.

Admm 3: CRC Register igeriginin 1 bitini minimum &nemli bit'e tasiyin ve 0'1
maksimum anlamli bit'e kadar doldurun ve CRC Register'in minimum anlamli bitini
kontrol edin.

Adim 4: Minimum 6nemli bit 1 ise, CRC Kayd1 ve 6n ayar degeri XOR islemini
yiiriitiir. Minimum 6nemli bit 0 ise, hi¢bir islem yapilmaz.

Adim 5: Adim 3 ve 4'ii 8 kez tekrarladiktan sonra bu baytin islenmesi tamamlanir.
Adim 6: Tiim baytlarin islenmesi tamamlanana kadar iletisim verilerinin bir sonraki
bayti i¢in Adim 2-5'i tekrarlayin, CRC Kaydinin son i¢erigi CRC'nin degeridir. CRC
Degerini iletirken 6nce diigiik bayti sonra yiiksek bayt1 ekleyin, yani 6nce diigiik

bayt iletilir.
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Herhangi bir iletisim hatas1 durumunda, slave makine ADDRESS ve DATA
verilerine agagidaki gibi yanit verir:

ADRESS | DATA| Aciklama ADRESS | DATA Aciklama
FFO1 0001 | gegersiz adres FFO1 0005 | gegersiz parametre
gegersiz
FFO1 0002 | CRC Check Hatas1 | FFO1 0006 | parametre
degistirme
FFO1 0003 | Okumayazma FFO1 0007 | sistem kilidi
komut hatast
FFO1 0004 sifre hatast FFO1 0008 | Parametre
hafizada
Ana istasyon komut dizisi formatini yazar:
Karakter - Write Function Code
Adi Karakter Slave Station Command 06H Address Data content CRC Check
Uzunlugu
Ornegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 06H 0005H 1388H 949DH
Slave istasyon, komut dizisi bigiminde yant verir:
Karakter - Write Function Code
Ads Karakter Slave Station Command 06H Address Data content CRC Check
Uzunlugu
Ornegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 06H 0005H 1388H 949DH
Ana istasyon komut dizisi formatin1 okur:
Karakter Slave Station Comrl:Ziz 03H Initial A_ddress of Data content CRC Check
Adi Karakter Function Code
Uzunlugu
Ornegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 03H 9000H 0003H 28CBH
Slave istasyon, okuma komutu dizesi bi¢imini yanitlar:
ﬁrz;tr:liter Slave Station cOmr':;:S 03H ooljri;t Data content 1 Data content 2 Data content 3 CRC Check
O 1Byte | 1Byte | 1Byte | 2Byte 2Byte | 2Byte | 2Byt
01H 03H 06H 0000H 0000H 0000H 2175H
Slave istasyon, yazma komutu hata dizisi bigiminde yanit verir:
Karakter . Write Read and Write Read and Write
Ady Karakter | Savestation f o 06H Error Mark Error Type CRC Check
Uzunlugu
Ornegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 06H FFO1H 0005H 281DH
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Slave istasyon, okuma komutu hata dizesi bi¢iminde yanit verir:

Karakt . Read Read and Write Read and Write

A:r?(ai;kter Slave Station Comm:md 03H Error Mark Error Type CRC Check

Uzunlug

Ornegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 03H FFO1H 0005H E41DH

4. Tletisim Protokoliiniin Parametre Adresinin Tanimi

SPD serisi frekans ¢evirici, yalnizca birgok ¢ok islevli fonksiyon kodu
parametresine degil, ayn1 zamanda ¢ok islevli olmayan bazi fonksiyon kodu
arametrelerine de sahiptir. Spesifik okuma ve yazma 6zellikleri asagidaki gibidir:
Function Code P1~P8 Okunabilir, yazilabilir
Parameter P9 Sadece okunabilir

AOOOH, AO001H. AOO2H. AOO3H

Non-function Sadece yazilabilir

Code Parameter >
AO04H, AOO05H., AO10H,

AO11H
BOOOH. BOO1H Sadece okunabilir

Fonksiyon Kodu Parametrelerinin Okuma ve Yazma Adresi A¢iklamalari:

Ust diizey parametre adresi, fonksiyon kodu parametrelerine gore gruplardan ve
seviyelerden olusur. EEPROM'un hizmet 6mrii sinirli oldugundan, iletisim siirecinde
EEPROM sik sik saklanamaz. Bu nedenle, bazi islev kodlarinin iletisim siirecinde
EEPROM'da saklanmasi gerekmez, yalnizca RAM'deki degeri degistirmesi gerekir.
Bunlarin EEPROM'a yazilmasi gerekiyorsa, yiiksek dereceli parametre adresi
onaltilik say1y1 ve diisiik parametre adresi ondalik sayiy1 kullanir ve bu daha sonra
onaltili sayiya donistiiriiliir. Ve sonra, yiiksek dereceli ve diisiik dereceli parametre
adresi, dort basamakli bir onaltilik say1 olusturur.

Ornegin: EEPROM'a P2.1.12 yazmanin adresi asagidaki gibidir:

Yiiksek dereceli adres onaltilik sisteme gore 21'dir ve alt siradaki adres ondalik
sisteme gore 12'dir, bu da onaltilik sisteme doniistiiriildiikten sonra 0C'dir, bu
nedenle adres 0x210C'yi gosterir.

EEPROM'a yazilmasi gerekmiyorsa, yiiksek dereceli parametre adresi onaltilik
say1y1 benimser ve 4 basamak ekler ve diisiik dereceli parametre adresi ondalik
say1y1 alir ve ardindan onaltilik sayiya doniistiiriiliir. Ve sonra, yiiksek dereceli ve
diisiik dereceli parametre adresi, dort basamakli bir onaltilik say1 olusturur.
Ornegin: P2.1.12'nin EEPROM'a yazilmamasimin adresi asagidaki gibidir:

Yiiksek dereceli adres onaltilik sistemle 21'dir ve ardindan 4 hane ekler, yani 25'tir.
Alt siradaki adres ondalik sistemle 12'dir, bu onaltilik sisteme doniistiiriildiikten
sonra 0C'dir, bu nedenle adres 0x250C'yi gosterir.
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Islevsel Olmayan islev Kodu Parametre Adresi icin Tanimlar Tablosu

Tamm

Fonksiyon
Kodu

Parametre
Adresi

Fonksiyon Agiklamast

Stirticii
Komutu

06H

AOOOH

0001H | ileri Yénlii Calisma

0002H Ters Yonlii Calisma

0003H Forward Jogging

0004H Reverse Jogging

0005H Serbest Durus

Hiz Diismesine bagli olarak

0006H
kapanma

0007H Ariza Dinlenme

AOO1H

Frekans Komutu veya Ust Frekans
Kaynag (en yiiksek frekans yiizdesine
bakin)

depolama olmadan frekans)
(00.00~100.00indicates
00.00%~100.00%)

A002H

BIT2 | T1 rolesi

T1 réle sinyalinin gegerli olmas: isteniyorsa
ilgili pozisyonu 1 yapm, ikili sistemden
heksadesimal ~sisteme aktardiktan sonra
adrese gonderin.

A002.

AOO3H

FM1 Output Address
(00.0~100.0 gostergesi 00.0%~100.0%)

AO04H

FM2 Output Address
(00.0~100.0 gostergesi 00.0%~100.0%)

AO010H

PID Reference Value

AO11H

PID Geribildirim degeri

Siirticiiniin
caligma
durumu

03H

BOOOH

0001H | fleri Yénlii Calima

0002H Ters Yonli Caligma

0003H Durma

Islevsel Olmayan islev Kodu Parametre Adresi icin Tanimlar Tablosu

Tanim

Fon

Parametre
Adresi

Fonksiyon Agiklamasi

Siirticti
Arizasinin
Izlenmesi

O3H

BOO1H

00 Hata Yok

01 Sabit hizda agir1 akim

02 Hizlanmada asir1 akim

03 Yavaglamada agir1 akim

04 Sabit hizda agin voltaj

05 Hizlanmada asir voltaj

06 Yavaglamada agir1 voltaj

07 Modiil Arizasi

08 Diisiik voltaj

09 Stirticii Asir1 Yiik

10 Motor Asir1 Yik

11 Eksik Faz

12 Cikis Varsayilan Arizast
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Tanim Fonksiyon Kodu [Parametre adresi [Fonksiyon agiklamast

13 D1s kaynakl hata

14 Anormal haberlegsme

15 Siiriicii asir1 1sinma

16 Siiriiciide donanim hatas1

17 Motor — Toprak kisa devre hatasi

18 Motor tanimlama hatasi

19 Motor yiikii bosta

20 PID geribildirim kayb:

21 User-Tanimlama hatas1 1

22 User-Tanimlama Hatasi

23 Toplam agilis siiresine ulagilmig

24 Toplam galigma siiresine
ulagilmis

25 Encoder hatast

26 Read-Write
anormalligi

27 Motor agir1 istnma

28 Daha biiyiik hiz sapmasi

29 Motor asirt hiz

30 Baslangi¢ konum hatasi

31 Akim belirleme hatasi

32 Kontaktor

33 Akim belirleme anormalligi

34 Hizli akim sinirlama zamanagimi

35 Caligmada motor anahtarlama

36 Giig hatasi

37 Siiriicii glic destegi arizasi

38 Cikis kisa devre

40 Tampon devre direnci

60 Uyku fonksiyonu

61 | Diisiik frekans koruma
fonksiyonu

62 Kurutma Koruma Fonksiyonu

63 | Asirtakimkoruma fonksiyonu

64 Min. Giig koruma fonksiyonu

65 Tam su koruma fonksiyonu
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5. Example

Example 1: Forward Start No.1 Frequency Inverter
The host machine sends data package

ADR O1H
CMD 06H
ADRESS AGH
00H

DATA 00H
01H

CRC 6AH
0AH

Example 2: Reference No.1 Frequency inverter Frequency (Not store)
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The slave machine responds the dat ¢

ADR O1H
CMVD 06H
ADRESS ACH
00H

DATA 00H
O1H

CRC 6AH
0AH

The frequency value of Reference 1# Frequency inverter is the highest frequency

100.00%.

Methods are as below: after removal of the decimal point of 100.00, it is

10000D=2710H.

The host machine sends data package

ADR 01H
CMD 06H
ADRESS AGH
O1H

DATA 27H
10H

CRC EOH
36H

Respond the data package

ADR 01H
CMD 06H
ADRESS ACH
01H

DATA 27H
10H

CRC EOH
36H

Example 3: Inquire the running frequency of No.1 Frequency inverter Frequency
In running state, inquire the “Output Frequency” of the Frequency inverter 1#

Methods are as below: the Function Code Parameter No. of the output frequency is

P9.0.00, after conversion into address, it is 9000H.
If the “Output Frequency” of the Frequency inverter 1# is 50.00Hz, it is

5000D=1388H

The host machine sends data package

ADR 01H
cMD 03H
ADRESS S0H
00H

DATA O0H
01H

CRC ASH
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ADR O01H
CMD 03H
ADRESS 02H
DATA 13H
88H

CRC B5H
12H
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0AH |

Unite VIII Ariza Yonetimi

Hata
Gostergesi

Hata Tanimu

Detaylar

Hata Diizeltme

Err0O0

Hata Yok

ErrO1

Sabit hizda
asir1 akim

Siiriicti sabit hizda
calisirken ¢ikis akimi
asir1 akim degerini agtyor

® Siiriiciiniin ¢ikis devresinde kisa
devre olup olmadigini kontrol edin;

® Giris voltajmin nispeten diisiik
olup olmadigini kontrol edin;

® Yiikteki degisimi kontrol edin;

©® Parametre tanimlamay1 veya diisiik
frekansli tork telafisini iyilestirin;

® Motorun veya siiriiciiniin nominal
giictiniin yeterli olup olmadigini
kontrol edin

Err02

Hizlanmada
agir1 akim

Siiriicii hizlanirken
¢ikis akimi agirt akimi
astyor

® Motorun ve hatlarinin kisa devre,

topraklanmis veya ¢ok uzun olup

olmadigini kontrol edin;

® Giris voltajinin nispeten diisiik olup
olmadigin1 kontrol edin;

® Hizlanma siiresini gegistirin;

® Parametre tanimlamay1

gergeklestirin veya diisiik frekanslt

tork kompanzasyonunu iyilestirin

veya V/F Egrisini ayarlayin;;

® Yiikteki degisimi kontrol edin;

® Hiz takibinin mi segilecegini yoksa
motor sabit bir sekilde durduktan sonra
mt baglatilacagini kontrol edin;

® Motorun veya siiriciiniin nominal
giicliniin yeterince biiyiik olup
olmadigini kontrol edin;

Err03

Yavaslamada
agir1 akim

Siiriicii yavaslarken
¢ikis akimi agirt akimi
astyor

® Motorun ve hatlarinin kisa devre,
topraklanmis veya ¢ok uzun olup
olmadigini kontrol edin;

® Parametre tammlamasini gergeklestirin;
® Yavaglama siiresini geciktirin;

® Giris voltajinin nispeten diigiik

olup olmadigimni kontrol edin;

® Yiikteki degisimi kontrol edin;

® Ek fren tinitesi ve fren direnci takin;

ErrO4

Sabit hizda
astr voltaj

Siiriicii sabit hizda
calistiginda ana devrenin
DC gerilimi ayarlanan
bu degeri astyor

® Giris voltajinin ¢ok yiiksek olup
olmadigini kontrol edin;

® Veri yolu voltaji ekranimnin normal
olup olmadigimni kontrol edin;

® Motorun galisma siirecinde harici
kuvvet tarafindan dirence ugrayip
ugramadigini kontrol edin;
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Hata Hata Diizeltme
Gostergesi Hata Tanimu Detaylar
® Giris voltaj k yiiksek olu|
Siiriicii sabit hizda ¢alistiginda olm;filfg:/r?l gl;ltlr%fzdi? s P
ana de'V!’en"In D_C gerilimi bu Set ® Veri yolu voltaji gostergesinin
degerinin iizerine gikar. Tespit | normal olup olmadigmnt kontrol edin;
£rros| Hizlanmada edilen agir1 voltaj degeri ® Yavaglama siiresini geciktirin;

agir1 voltaj yukaridaki ile aynidir. ® Yavaglama siirecinde motorun harici
kuvvet tarafindan siiriiklenip
stiriiklenmedigini kontrol edin;

® Ek sigorta tinitesi ve sistem direnci takin;

® Giris voltajimnin ¢ok yiiksek olup
e 5 olmadigini kontrol edin;

Stiriicii sabit hizda ¢alistiginda | @ Veri yolu voltaji gstergesinin

ana devrenin DC gerilimi buset | normal olup olmadigim kontrol edin;

Erro6 | Yavaslamada | degerinin lizerine gikar. Tespit ® Yavaglama siiresini geciktirin

asir1 voltaj edilen asir1 voltaj degeri ® Yavaglama siirecinde motorun harici
yukaridaki ile aynidir. kuvvet tarafindan siiriiklenip
stiriiklenmedigini kontrol edin;

® Ek sigorta tinitesi ve sistem direnci takin;

Modiil ® Motorun bobin direncini kontrol

odii . . N edin;

Err07 |  hatast kHaI’ICI ariza Ot(.)lr(Taé'.k modil ® Motorun izolasyonunu kontrol edin;
orumasnt tetikledt @ Ters modiil arizasindan

kaynaklanan hasar;

® Besleme giicii kontak hatlarini iyice

kontrol edin;

® Gelen voltajin diizenlenmis kapsam

dahilinde olup olmadigint kontrol edin;

® Anlik kesinti olup olmadigim kontrol

edin;

® Veri yolu voltaji ekraninin normal olup

olmadigini kontrol edin;

® Ayar kopriisiiniin Ve sarj direncinin

normal olup olmadigim kontrol edin;

Ana devrede voltaj diisiik,
Err08 | Diisiik voltaj | elektrik seviyesini kontrol edin

Frekans Motor ve akim nominal yiikii ® Motorun kilitli rotor kosullarinda olup
invertorii astyor olmadigini veya motora gelen yiikiin

Err09 | agin azaltilmasi gerekip gerekmedigini
yiiklenmis kontrol edin;

® Siiriiciiyii daha biiyiik giligle degistirin;
® Motorun P1.0.25 referans koruma
parametresinin uygun olup olmadigim

kontrol edin;
) ® Motorun Kilitli rotor kosullarinda olup
Errl0| Motor agin Motor ve akim nominal akimi olmadigini veya motora gelen ytikiin
iiklenmesi | 28WY°r azaltilmasi gerekip gerekmedigini
yu kontrol edin;

® Motorun nominal akimimi dogru sekilde
onceden ayarlayin;
® Siiriiciiyii daha biiyiik giigle degistirin;
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(H}gﬁ ergesi Hata Tanimi Detaylar Hata Diizeltme
® Ana devre voltajini eksik faz veya
. P dengesiz ii¢ faz olup olmadigini kontrol edin;
Errll Eksik Faz EkS'k fazveyadengesiziic | o BgaglantfterminaFl)inin gev?ek olup
az hatasi N .S
olmadigini kontrol edin ;
® Teknik destek isteyin;
® Cikis devresinde varsayilan ¢ikis arizasi
veya 3 fazl dengesizlik arizas1 olup
Err12 Cikis Cikis Varsayilan olmadigini kontrol edin;
Varsayilan Arnizasi veya 3 fazli @ Kablo terminallerinin gevsek olup
Arizast Dengesizlik Arizast olmadigini kontrol edin;
® Teknik destek isteyin;
-~ ® Harici arizanin sinyal giris devresini kontrol
Errl3 Harici Anza | Hrici Kontrol edin; ¢
Devrelerinden ® Calistirmayt sifirla;
kaynaklanan ariza
® Harici iletisim hatlarim kontrol edin;
® Ustteki bilgisayar normal ¢alismryor;
Anormal Siiriicti ve diger ® {letisim parametresi ayar1 dogru degil;
Err14 Tletisim ekipmanlarn iletisiminde ® fletisim protokolii tutarsiz;
anormallik
® Fanin ¢alisma durumunu ve
havalandirma durumunu kontrol edin;
® Ortam sicakliginin ¢ok yiiksek olup
Siiriicii Radyator sicaklifi > oh olmadigini ve sogutma dnlemlerinin
Errl5 Asirt Algilama Degeri (sicaklik | alinmasi gerekip gerekmedigini kontrol
Isinma anahtarindan yaklagik edin;
80°C) ® Termistor veya sicaklik anahtarinin
hasarli olup olmadigini kontrol edin;
® Radyatoriin dis kismindaki ve hava
girisindeki kiri temizleyin;
Siirticiide Asirt akim veya agiri
Errl6 Donanimsal | gerilimin mevcut ©® Asiri akim Ve agir1 voltaj hatasi olarak ele
Hata olmasi durumunda alin;
siirticii, donanim hatasi
olarak degerlendirilir
Errl7 Motor-Toprak Motor-Toprak kisa devre ® Siiriiciiniin ¢ikis hattinda veya'motorunda
kisa devre toprak kisa devre olup olmadigim kontrol
edin
Motor Parametre tanimlamas: ® Motor parametresinin motorun isim )
Erris tammlama yapihrken ariza motorda plakastyla tutarli olup olmadigini kontrol edin;
. ® Motorun, siiriiciiniin ve ana kablosunun iyi
hatasi meydana gelir baglanip baglanmadigy;
Yiiksiiz akim P6.1.19'dan @ Yiikiin ayrilip ayrilmadigini
.| disik caligma akimi kontrol edin;

Errld Motor yiiksiiz degerine ve siireye bakin ® P6.1.19 ve P6.1.20 Parametreleri
tarafindan ayarlanan degerin olup
olmadigini kontrol edin;

P40.18  degerinden  ve 0] Pllg gserikBesIer;wedSinyalinin normal olup
PID Geri P4.0.19 siiresinden ~daha| QMaCIENN! XONIOL edin: _
Err20 bilgilendi disik PID geri besleme ® P4.0.18 ve P4.0.19 Parametresi tarafindan

degeri degerine bakin

ayarlanan degerin gercek ¢alisma kosullarini
karsilayip kargilamadigimi kontrol edin;
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Hata Hata Tanimi Detaylar Hata Diizeltme
Gostergesi
Ariza 1 Kullanicilar tarafindan
Err21 Kullanict Tanimlh [gok fonksiyonlu terminaller veya|® Kullanici Tanimli Ariza 1'in
Ariza [ PLC Programlama araciligiyla kaldirilip kaldirilmadigini
\verilen sinyal kontrol edin ve sifirlamadan
islev sonra ¢alistirin
Ariza 2 Kullanicilar tarafindan
Err22 Kullanicit Tanimh [gok fonksiyonlu olarak verilen  |® Kullanici Tanimli Ariza 2'nin
(Ariza 11 sinyal terminaller veya PLC kaldirilip kaldirilmadigini
Programlama Fonksiyonu kontrol edin ve sifirlamadan
sonra galistirin
Ulagilan Toplam  [Frekansin toplam agilig siiresi
Err23 |Acilis Siiresi varig P5.1.01 tarafindan verilen @ Kayzit bilgilerini temizlemek
siireye bakin icin parametre baslatma
fonksiyonunu kullanin
Ulagilan Toplam  |Frekansin toplam agilig stiresi
Err24 Caligma Siiresi  |varig P5.1.00 tarafindan verilen ® Kayit bilgilerini
siireye bakin temizlemek i¢in parametre
baslatma fonksiyonunu
kullanin
® Kodlayict tipinin eslesip
Stiriicii enkoderin verilerini eslesmedigini kontrol edin;
Err25 Kodlayict Arizasi [tanimlayamiyor ® Kodlayicinin kablo
baglantisinin dogru olup
olmadigin1 kontrol edin;
® Kodlayicinin veya PG
kartinin hasarli olup
olmadigmi kontrol edin;
Parametre
Err26 Okuma-Yazma |EEPROM Cipinin Hasar1 ® Ana kontrol panelini
Anormalligi degistirin;
Motorun Asiri  [Motorun agir1 sicakliginin tespiti | ® Motor sicakhigmin gok
Err27 I[sinmasi gci‘i;s.ek olup olmadigini kontrol
[ S;cakllk sensoriiniin hasarli
olup olmadigini veya
kablolarinin gevsek olup
olmadigin1 kontrol edin;
©® Kodlayic parametrelerinin
Daha Biiyiik Hiz [P6.1.23'ten biiyiik hiz sapmasi | 408 ayarlanip .
Err28 Sapmasi degerine ve P6.1.24 siiresine ?%réa?zn;adlgli%l SEHOI edi; 1
. ve . un rasyone!

bakin

olarak ayarlanip ayarlanmadigini
kontrol edin;

® Motor parametre
tanimlamasinin yapilip
yapilmadigini kontrol edin;
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Err29

Motor Asirt Hizi

P6.1.21 iizerindeki motor hizi
degerine ve P6.1.22 siiresine
bakin

® Kodlayici
parametrelerinin dogru
ayarlanip ayarlanmadigini
kontrol edin;

® P6.1.21 ve P6.1.22'nin
rasyonel olarak ayarlanip
ayarlanmadigim kontrol edin;
©® Motor parametre
tanimlamasinin yapilip
yapilmadigini kontrol edin;

Err30

Baslangig Konum
Hatas1

Motor parametreleri ile gergek
[parametreler arasinda biiyiik
sapma

® Motor parametrelerinin
uygun olup olmadigini
kontrol edin.

@ Ozellikle motorun nominal
akimi igin;

Err3l

IAkim Algilama
Arizas1

/Akim tespitinden sonra devre
hatasi

® Hall cihazinin varsayilan
ayarlar1 olup olmadigini

kontrol edin;

® Siiriict kartinin tespit
edilmesinden sonra devrede ariza
olup olmadigini kontrol edin;

® Siiriicti kartinda ariza olup
olmadigini kontrol edin;
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Glji'atta . Hata Tanimi Deta Hata Diizeltme
Ostergesi ylar
Arizanin neden oldugu ® Kontaktoriin normal olup olmadigini
Err32 Kontaktor stiriicii kartim anormal gii¢ kontrol edin;
kaynagi @ Siiriicii panosunun gii¢ kaynaginin
kontaktoriin normal olup olmadigim kontrol edin;
® Hall cihazinin varsayilan ayarlari
Akim Akim algilama olupho_l‘mnadlglm kontrol edin;
Err33 ® Siiriicii kartinin tespit edilmesinden
Algilamada sonrasinda devre arizasi, <
Anormallik anormal akim aletlama sonra devrede ariza olup olmadigin
orml g kontrol edin;
degerine yol acar @ Siiriicii kartinda ar1za olup
olmadigini kontrol edin;
Hizls Frekans invertdriiniin ® Yiikiin ¢ok biiyiik olup olmadigini veya
Err34 Al simirlama ¢aligma akimi daha biiyiik durup durmadigini kontrol edin;
Zaman A olmaya devam ediyor, bu da @ Siiriictiiniin boyutunun ¢ok kiigiik olup
aman Agimi as1yor olmadigini kontrol edin;
agiyor 4 &
izin verilen akim-sinir siiresi
— (Caliirken Motor Frekansin ¢alisma siirecinde  [Siirlictiniin kgpatllrpgsmdan sonra motorun
v |Anahtart motor anahtarini lanahtarlama islemini gerceklestirin;
gerceklestirin
gevirici
Harici 24V gii¢ kaynaginda ® Harici 24V gii¢ kaynaginin kisa
Err36 Gii¢ Arizas1 | kisa devre veya yiik var devre olup olmadigin1 kontrol edin;
Harici 24V gii¢ kaynagi ® Harici 24V gii¢ kaynaginn yiikiinii
¢ok biiyiik azaltin;
Err37 Isél’lfagu@ Model G250T4 ve iizerii¢in | @ Siiriicii panosundaki siiriig gii
An};a S Gli¢ Kaynag1 Arizasini kaynaginin normal olup olmadigint
Caligtirma kontrol edin;
Err38 Cikis kisa 3 fazli ¢ikis fazlar arasi kisa o Motor kablosunun yalitimini kontrol
devre devre edin;
devre
Erra0 Tampon Bus hatt1 voltaj1 giiglii bir ® klf) ﬁ?:grg&mn normal olup olmadigint
Direnci sekilde dalgalaniyor ® Gelen voltajdaki dalgalanmalar
kontrol edin;

Not: PV Su Pompasina Fonksiyonel Giris
A. Uyku Fonksiyonu (Err60)

PV su pompasi c¢alisirken, giines paneli tarafindan saglanan DC voltaji

P6.2..11'den (uyku voltaj1 esigi) diisiik oldugunda frekans doniistiiriicti uyku moduna
girecek ve “Err60” klavye uyarisini goriintiileyecektir; giines panelinin DC voltaji
P6.2.12 (uykudan kurtarma voltaji) noktasina geri dondiigiinde saymaya baslayacak
ve P6.2.13 siiresi (uyku kapatma bekleme siiresi) tamamlandiktan sonra frekans
doniistiiriicti calismaya baglayacaktir.

B. Diisiik Frekans Koruma Fonksiyonu (Err61)
PV su pompasi, ¢ikis frekanst P6.2.14'ten (diisiik frekans koruma algilama
frekansi) diisiikse ve P6.2.15 siiresi (diisiik frekans koruma algilama siiresi) boyunca

stirerse, PV su pompast koruma bekleme durumuna girecek ve "Err61" klavye
uyarisint ~ gorintiileyecektir. pompa ¢alistyor; Koruma bekleme durumuna
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girildiginde, P6.2.16 siiresi (diisiik frekans korumasmim otomatik kurtarma siiresi)
tamamlandiktan sonra otomatik ¢aligmaya geri doner.

C. Kuruma Koruma Fonksiyon (Err62)

PV su pompasi, PV ¢aligirken, mevcut ¢ikigi P6.2..17'den (kurutma korumasi algilama
akimi) ve P6.2.18 (kurutma korumas: algilama siiresi) i¢in gegen siireden diisiikse koruma
bekleme durumuna girecek ve klavye uyarist "Err62" goriintiileyecektir. Su pompasi ¢alisiyor;
koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.19 siiresi (kuruma korumasinin otomatik
iyilesme siiresi) sliresi tamamlandiktan sonra otomatik ¢alismaya geri doner.

D. Asir1 Akim Koruma Fonksiyonu (Err63)

PV su pompasi ¢alisirken, ¢ikis akimi P6.2.20'den (asir1 akim korumasi
algilama akimi) biiylikse ve P6.2.21 (asir1 akim korumasi algilama siiresi) kadar
stirerse, PV su pompast koruma bekleme durumuna girecek ve klavye uyarist
Err63'i gortntiileyecektir. ; koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.22 siiresi
(asir1 akim korumasinin otomatik kurtarma siiresi) tamamlandiktan sonra otomatik
caligmaya geri doner.

E. Diisiik Gii¢ Koruma Fonksiyonu (Err64)

PV su pompasi, ¢ikig giicii P6.2.23'ten (min. giic koruma degeri) diisiik
oldugunda ve P6.2.24 (min. gii¢ koruma algilama siiresi) siiresi boyunca devam
ettiginde, PV su pompasi koruma bekleme durumuna girecek ve “Err64” klavye
uyarisint ~ goriintiileyecektir. pompa ¢alisiyor; koruma bekleme durumuna
girildiginde, P6.2.25 siliresi (minimum gilicin otomatik kurtarma siiresi)
tamamlandiginda otomatik ¢alismaya geri doner.

F. Tam Su Koruma Fonksiyonu (Err65)

Tam su alarm seviyesi ve diisiik seviye, su seviyesi lizerinde otomatik kontrolii
gergeklestirmek icin Terminal DI4 tarafindan tespit edilir; burada P6.2.27 tam su
korumasinin algilama siiresidir, P6.2.28 tam su korumasmin ¢ikis zamanidir,
Terminal DI4 PV dolu su algilama alarm sinyalinin girisidir ve uyar1 sinyali
“Err657tir.”

G. Alarm kurtarma modu: 0: Otomatik kurtarma; 1: Manuel kurtarma

Bu 6ge diisiik frekans koruma fonksiyonu, kurutma koruma fonksiyonu, asirt
akim koruma fonksiyonu ve min. gili¢ islevi: Alarm kurtarma modu P6.2.26
araciligiyla secilebilir. 0 segilirse operator otomatik kurtarma ve ariza goriintiileme
stiresi boyunca “STOP” tusuna basarak sistemi kapatabilir; 1 olarak segilirse,
operatdr kapatmay1 gergeklestirmek icin ariza uyart ekrani sirasinda manuel olarak
temizlemek i¢in “STOP” tusuna basabilir.

H. PQ Egri Fonksiyonu

Bu model 6zellestirilmis PQ egrisini desteklediginden kullanici akis hizi,
giinliik akis, birikimli akis, giinliik tiretim kapasitesi ve birikmis liretimin gercek
zamanli hesaplamasini gerceklestirmek igin SU pompasinin kosullarma bagli olarak 5
grup PQ noktasi ayarlayabilir. kapasite; varsayilan olarak giinliik akis ve giinliik
iretim kapasitesi giinde 7 saat esas alinarak hesaplanir.
i. Durum Kontrolii
PV su pompasi ¢aligma durumuna girdiginde mevcut ¢aligma durumu P6.2.0 kontrol edilerek dogrulanabi
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Appendix 1Recommended Configuration of Solar Cell Modules

Ek 1 Giines Pili Modiillerinin
OnerilenYapilandirmasi

Giines Pili Modiiliiniin A¢ik Devre Gerilim Sinifi
371V 451V
Uriin Modeli Dizideki Panel L Dizideki Panel
Modiil Gicii Sayis1 *Dizi Sayist WS CleRes Sayis1 *Dizi Sayist
+5 Wp W
SPDGORA4SS?2 250 11*1 300 9*1
SPDGOR7SS2 250 11*1 300 9*1
SPDG1R5SS2 250 11*1 300 9*1
SPDG2R2SS2 250 11*1 300 9*1
SPDG4R0SS2 250 11*2 300 9*2
SPDG5R5SS2 250 11*3 300 9*3
SPDGOR4S2 250 11*1 300 9*1
SPDGOR7S2 250 11*1 300 9*1
SPDG1R5S2 250 11*1 300 9*1
SPDG2R2S2 250 11*1 300 9*1
SPDG4R0S2 250 11*2 300 9*2
SPDG5R5S2 250 11*3 300 9*3
SPDG4R0T2 250 11*2 300 9*2
SPDG5R5T2 250 11*3 300 11*3
SPDGOR7T4 250 18*1 300 15*1
SPDG1R5T4 250 18*1 300 15*1
SPDG2R2T4 250 18*1 300 15*1
SPDG4R0T4 250 20*1 300 16*1
SPDG5R5T4 250 18*2 300 15*2
SPDG7R5T4 250 18*2 300 15*2
SPDGO011T4 250 18*3 300 15*3
SPDGO015T4 250 18%4 300 15*4
SPDG018.5T4 250 18*5 300 15*5
SPDG022T4 250 18*6 300 15*6
SPDG030T4 250 18*8 300 15*8
SPDGO037T4 250 18*10 300 15*10
SPDG045T4 250 18*12 300 15*12
SPDGO055T4 250 18*15 300 15*15
SPDGO075T4 250 18*20 300 15*20
SPDG090T4 250 18*25 300 15*25
SPDG110T4 250 18*30 300 15*30
SPDG132T4 250 18*36 300 15*36
SPDG160T4 250 18*43 300 15*43
SPDG185T4 250 18*50 300 15*50
SPDG200T4 250 18*55 300 15*55
SPDG220T4 250 18*60 300 15*60
SPDG250T4 250 18*67 300 15*67
SPDG280T4 250 18*75 300 15*75
SPDG315T4 250 18*84 300 15*84
SPDG350T4 250 18*94 300 15*94
SPDG375T4 250 18*100 300 15*100
SPDG400T4 250 18*107 300 15*107

Page 61



Appendix 2 Inverter AC/DC Switching Module

Ek 2 Invertor AC/DC Anahtarlama Modiilii

Invertor genel olarak AC ve DC'nin eszamanli erisimini kabul etmez. Es
zamanli erisim gerekiyorsa, anahtar kontrol devresi ¢alismay1 giin boyu
destekleyecek sekilde ek olarak yapilandirilmalidir:

AC circuit breaker Q1 AC contactor K1
-

(RICL1)

AC input

(8)01.2)

< T @ (T

1A U

11C SPD Inverter SU
v pompas

W
COM
®

DC circuit breaker Q2

vt A pv+ DO~ .
PhOEWj/\J g ®DC-) e
Py —@ (D)
Fuse
SPD Lightning protection
rh
Anahtarlama modiilii terminalinin agiklamalari:
Terminal . .
Symbol Terminal Terminal Tanimi
PV+ Photovoltaic input Gerilim algilamanin pozitif kutbuna bagh
kart, diyot modiiliiniin pozitif kutbu
: . Gerilim algilamanin negatif kutbuna bagl
PV Photovoltaic output kart, diyot modiiliiniin negatif kutbu
Pozitif kutup
+ gerilim tespit panosu Fotovoltaik girisin pozitif kutbuna bagli
Negatif kutbu
- gerilim tespit panosu Fotovoltaik girisin negatif kutbuna bagl

Anahtarlama modiilii

DC+ cikisi

Frekans doniistiirictintin pozitif kutbuna bagh

Frekans

DC- doniistiiriiciiniin Fotovoltaik girisin negatif kutbuna bagh

negatif kutbu
giris

S.COM Gerilim algilama Terminale baglh anahtarlama degeri sinyali
! sinyal Frekans doniistiiriiciiniin D14, COM'u
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Model tanimi:

T 41 AC 3PH 380V+15%
2 : AC 1/3PH 220V+15%
AS: Auto switch
SPD series photdvoltaic water 055: Adaptive to 15 kW inverter and below
pump inverter 110: Adaptive to 18.5~37 kW inverter

Kurulum Ebati:

125

e [© S &' CoM .

DC+ PV+

+ —
@1 le 1D © © o

Notlar :
Bu modiil kullaniliyorsa P6.2.59 PV girigini ve ¢alisma frekansi girigini 0: Otomatik anahtar modu

olarak ayarlaym.
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Alc¢ak voltaj secim tablosu

Fonksiyon Kodu ch:ig?\(//g Eegigievre AC k&l)taktér Paratoner Sigorta

SPDGOR4SS2 16 16
SPDGOR7SS2 16 16A/1000VDC 16
SPDG1R5552 3 5
SPDG2R25S2 0 25A/1000VDC 40
SPDG4R0SS2 50 63A/1000VDC 50
SPDG5R5SS2 63 100A/1000VDC 63

SPDGOR4S2 16 16

SPDGORT7S2 16 16A/1000VDC 16

SPDGIR5S2 3 3

SPDG2R2S2 0 25A/1000VDC 40

SPDGA4R0S2 50 63A/1000VDC 50

SPDG5R5S2 63 100A/1000VDC 63

SPDG4R0T2 % 25A/1000VDC % Tipn  [J0Azh
SPDG5R5T2 0 63A/1000VDC 40 1000vDC  [S190rta
SPDGOR7T4 10 12

SPDGIR5T4 10 12

SPDG2R2T4 10 16A/1000VDC 2

SPDG4ROT4 3 %

SPDGS5R5T4 3 >

SPDG7R5T4 0 25A1000VDC 40

SPDGO11T4 50 50

SPDGO15T4 63 63A1000VDC 63
SPDG018.5T4 63 63

SPDG022T4 100 100A/1000VDC %

SPDG030T4 100 %

SPDG037T4 125 125A71000VDC 115
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