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CDI-SPD serisi fotovoltaik su pompasi siiriiciisiinii (bundan béyle "Uriin" olarak anilacaktir)
kullanmadan 6nce, dogru kullanimi saglamak i¢in liitfen kilavuzu dikkatlice okuyun. Yanls kullanim,
ekipmanin anormal ¢aligmasina, arizalanmasina, hizmet 6mriiniin azalmasma ve hatta kisisel yaralanma
kazalarma neden olabilir. Bu nedenle, litfen kullanmadan énce kilavuzu dikkatlice okuyun ve Uriinii
kesinlikle kilavuza gore kullanin. Kilavuz, gelecekte Uriiniin daha fazla onarimi ve bakimi igin okunduktan
sonra diizgiin bir sekilde saklanmasi gereken standart bir dosyadir.

Kullanim talimatlarinimn yani sira, kilavuzda referansiniz igin kablo baglanti semas1 da bulunmaktadir.
Uriiniin kullanimiyla ilgili zorluklar veya ozel gereksinimleriniz varsa, liitfen yerel ofislerimiz veya
bayilerimizle iletisime gegmekten ¢ekinmeyin veya dogrudan merkezdeki miisteri hizmetleri merkezimizi
arayin. Size 6zel hizmet sunacagiz. Bu Kilavuzun igerigini 6nceden haber vermeksizin degistirebiliriz.

Liitfen Uriinii ambalajindan ¢ikarirken asagidaki hususlar ciddiyetle teyit edin:

1. Uriiniin hasar goriip gormedigini, bilesenlerin ve pargalarn hasar goriip gormedigini ve nakliye
stirecinde diistip diismedigini ve govdenin garpip ¢arpmadigini kontrol edin.

2. Uriiniin isim plakasinda belirtilen nominal degerin siparis gereksinimlerinize olup olmadigmi ve
ambalaj kutusunda siparis ettiginiz makinenin, {iriin sertifikasinin, kullanim kilavuzunun ve garanti kartinin
bulunup bulunmadigini kontrol edin.

Uretim, paketleme ve teslimat konusunda gok titiz davraniyoruz. Herhangi bir denetim eksikliginde, sorunu
¢ozmek igin liitfen bizimle veya tedarik¢inizle iletisime gegin
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Boliim I Giivenlik Calismasi ve Dikkat Edilecek Hususlar

Uriiniin kurulumu, ¢alistirilmasi, bakimi ve incelenmesinden &nce liitfen bu kilavuzu dikkatlice
okuyun.

Kisisel, ekipman ve mal giivenligini saglamak igin Uriinii kullanmadan 6nce liitfen bu béliimii okuyun.
Kilavuzda giivenlikle ilgili dikkat edilmesi gereken hususlar "uyar1" ve "dikkat" olarak smiflandirilmistir.

: Tlgili gereklilik gdz ardi edilirse ciddi viicut yaralanmalarina veya §liime neden
olabilecek potansiyel olarak tehlikeli durum.

Uyart
: Tlgili gereklilik goz ardi edilirse orta, hafif yaralanmalara veya cihaz hasarina neden
olabilecek potansiyel olarak tehlikeli durum, ayn1 zamanda giivenli olmayan ¢aligma
igin de gegerlidir.

Dikkat

1.1 Kabullenme

Asagidaki tabloda yer alan 6geler incelenmelidir:

Denetlenen Uriinler Not

Frekans invertoriin birtarafindaki isimlevhasinda

1. Frekans invertoriiniin modeli siparisle tutarli m1? belirtilen Modeli kontrol edin.

Frekans invertoriiniin dig gériiniimiinii inceleyin ve
2. Bilesenlerde herhangi bir hasar var m1? calisma sirasinda herhangi bir hasar olusmadgindan
emin olun.

Frekans invertoriiniin 6n kapagini ¢ikarin ve goriiniir

3. Bil It kilde sabitlenmis mi?
Tiesenier uygn seldice sabitienmus mt tim bilesenleri incelemek i¢in uygun araglart kullanin.

4. Kullanim kilavuzu alind m1? Frekans invertorii kullanim kilavuzu

Yukaridaki maddelerden herhangi birinin kabul edilmemesi durumunda liitfen bizimle veya
acentemizle iletisime gegin.
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Boliim I Giivenlik Caligmasi ve Dikkat Edilecek Hususlar

1.2 Giivenlik Operasyon Dikkatleri

Uyari

oy

ESD
Anti-statik

1. Kurulum ve bakim sadece profesyoneller tarafindan yapiimaldir.

2. Frekans invertdriiniin nominal voltajmin AC gii¢ kaynaginin voltaj seviyesine uygun olmasi gerektigini
dogrulaym. Aksi takdirde insan viicuduna zarar verebilir veya yangina neden olabilir.
Kaza.

3. Ana devre giiciinii U, V ve W ¢ikis terminallerine baglamayin.
baglant: ekipmana zarar verecektir, bu nedenle garanti karti gegersiz olacaktir.

4. Panel iyice kurulana kadar giris giiciinii baglamayn. Giig verildiginde kapag: ¢ikarmayin; aksi
takdirde elektrik garpmasi meydana gelebilir.

5. Gli¢ agik durumdayken frekans gevirici i¢indeki yiiksek gerilim terminaline dokunmay1n;
aksi takdirde elektrik garpmasi meydana gelebilir.

6. Frekans invertoriinii kapattiktan sonra en az 15 dakika muhafaza edin ¢iinkii bol miktarda kapasitans
enerjisine sahiptir. Su anda, sarj gosterge 15181 kapali olacaktir veya pozitif ve negatif Bara hatti
voltajlarinin 36V altinda oldugunu onaylayin;

aksi takdirde elektrik garpmasi meydana gelebilir.

7. Aksi takdirde, devre agikken hatt1 ve konektorii agmayin veya kapatmayin,
kisisel yaralanma meydana gelebilir.

8. Elektronik bilesenler statik elektrikten kolayca zarar gorebilir, bu nedenle liitfen asagidakilerden kagmm
onlara dokunarak.

9. Bu frekans invertorii, asagidakilere neden olabilecek gerilim dayanim testine tabi tutulmamalidir
yart iletken cihazlarda hasara yol agabilir.

10. Gii¢ agilmadan once kapak plakasi kapatilmalidir; aksi takdirde elektrik garpmasi ve patlama meydana
gelebilir.

11. Giris ve ¢ikis terminallerini asla karistirmayin. Aksi takdirde, patlama veya hasar
meydana gelebilir.

12. Depolama siiresi yarim y1li asan frekans invertori i¢in, elektrik garpmasini 6nlemek igin liitfen regiilator
kullanarak giris voltajini kademeli olarak artirm ve
Patlama.

13. Frekans invertoriinii 1slak ellerle ¢aligtirmayin; aksi takdirde elektrik
carpabilir. olusabilir.

14. Tiim pargalar sadece profesyoneller tarafindan degistirilmelidir. Yangin 6nlemek i¢in makine iginde
saplama veya metal nesne kalmasi kesinlikle yasaktir.

15. Kontrol kartin1 degistirdikten sonra, malzemelerin zarar gérmesini 6nlemek i¢in liitfen 6nce ilgili
parametre ayarini yapin.

Dikkat
Edilmesi
Gerekenler

1. Motor ilk kez kullaniliyorsa veya uzun siiredir bostaysa, 6nce yalitimini kontrol etmeyi unutmayin.
500V megger kullanilmasi tavsiye edilir. Yalitim direncinin 5 MQ'dan az olmadigindan emin olun.

2. Liitfen 50 Hz'in lizerinde ¢alismasi gerekiyorsa mekanik cihazin toleransini géz 6niinde bulundurun.

3. Rakimi 1.000 m'nin tizerinde olan bdlgelerde, frekans invertériiniin 1s1 yayma etkisi ince hava
nedeniyle azalacaktir, bu nedenle diisiik kapasiteyle kullamlmalidir. Yiikseklik 1.000 m'yi astiktan
sonra her 100 m i¢in kapasiteyi %1 azaltin.

4. Frekans inverter kontaktorlerle baslatmayin veya durdurmayn. Aksi takdirde,
ekipman hasar gorebilir.

5. Yetki olmadan frekans invertoriiniin fabrika ayar degerini degistirmeyin, aksi takdirde hasar meydana
gelebilir.
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1.3 Frekans déniistiiriiciiniin giivenlik isareti

Frekans inverterinin asagidaki konumuna yapistirilmis olan uyari isaretlerine uydugunuzdan emin
olun.

/\ (1] WARNING
A T

. Elektrik ¢arpmasini dnlemek i¢in kurulumdan ve ¢alistirmadan 6nce Kilavuzu emin olun!
o Giig agikken veya giig kesildikten sonra 15 dakika iginde kapak plakasini SOKMEYIN!

@ Giris/ciks tarafindaki kaynagi 15 dakikadan fazla kesilmeden ve Ostergesi tamamen
kapanma%ign bsaklm 1ncelengltewve lg/abl%lama YAPMAYI IZ\I ve glic g &

b T

15min
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Béliim IT Uriin Bilgileri

2.1 isim Plakasi Verileri ve isimlendirme Kurah

[sim plakas1 verileri: Ornek olarak CDI-SPDG1R5S2'yi ele alalim:

MODEL: CDI-SPDG1R5S52
INPUT:DC 150-440V

AC 1PH 220vV+15% 50/60Hz

P20

QUTPUT:AC 3PH 0-380V 0-320Hz 7.0A 1 5kW
Hardware version:1.1.00
Software version:201.38

SN:SPDG1R5S223M00000 1

CDI= SPD G

IR5 S2

A

A

Invertsr
mverter

Seri numarasi
Product series no.

SPD Series
Uriin tipi
Product type
G:General Type
Adaptér motorunun giicii
Power of the adapting motor

A

Voltaj Seviyesi (anma gerilimi)

Voltage Level (Rated Voltage)
§82:1 PH AC 220V (Input/Output ) ,50/6011z
DC:150~-440V

$2:1 PIT AC 220V,50/60Hz,DC: 150~ 440V
T2:3 PH AC 220V.50/6011zDC: 150~ 440V

I'4:3 PH AC 380V, 50/60Hz.DC:250~T780V
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Béliim 11 Uriin Bilgileri
2.2 Teknik dzellikler
Oge spesifikasyon
Kontrol yontemi MPPT modeli , V/F modeli
kontrol
Asirt yiik kapasitesi 1 dakika i¢in %150, 3 saniye i¢in %190
Kontrol gii¢ kaynagi P24V Maksimum ¢ikig akimi ~ 300mA
SPD serisi 4 yollu dijital giris terminali (DI1~DI4): DI1 ileri doniigii destekler; DI2 ters
(0.4KW S;;EIW) doniisii destekler, DI3 tam su alarm fonksiyonunu destekler ve DI4 zorla
Yapilandirma genel moda gegisi destekler.
Girig
terminali . 5 yollu dijital giris terminali (DI2~DI6): DI2 ters doniisii destekler; DI3
S;’(i\s;rm tam su alarm fonksiyonunu destekler, DI4 zorla genel moda gegisi
( iizeri)ve destekler; DIS ve DI6 diger fonksiyonlarin ayarlanmasini destekler.
Calistirma yontemi Klavye, terminal ve iletigim tizerinden galigtirma
calisan . - AP - -
Zamanlama kontrolii inverterin belirli bir zamana ulagtigini ve otomatik
olarak durdugunu fark edebilir
SPD serisi (0.4kW ~ 22kW) kontrol panosunda RS485 iletisim terminali
. yoktur, harici bir iletisim genisletme kart/gerektirir , SPD serisi
iletisim (30kW ve iizeri) kontrol panosu dogrudan bir RS485 iletisim arayiiziine
sahiptir ve standart MODBUS-RTU protokoliinii destekler
! oileri Cikis akimu, ¢ikis gerilimi, bara gerilimi, gikis
Caligan bilgileri frekans, vb.
ekran Ariza korumanin ¢aligma durumunda, her bir arizanin bilgisi frekans, akim,
Ariza bilgisi bara gerilimini igerir,
Ariza durumunda giris/gikig terminal durumu.
Asiriakim,  agirn gerilim,  disiik gerilim,  agir1 1sinma,
invertor korumasi asir1 yiik, faz kaybi korumasi, harici ariza korumasi vb.
Koruyun
Invertdr alarmi Uyku alarmu, diisiik frekans alarmi, dolu su alarmi ve kesinti alarmu.
Ortam Ortam sicakhigt -10°C~ 40°C
g "C~ 65°C
Cevre Depolama sicakligt 20 65
Ortam nemi MAX %90 bagil nem (yogusma yok)
Yiikseklik / titresim 1000 m veya daha az, 5,9 m / s* (= 0,6 g) veya daha az
Uygulama Asindiric1 gaz, yanici gaz, yag buhari veya tozu ve diger

Sogutma yontemi

Cebri hava sogutma
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2.3 Uriin Listesi
Frekans invertorii Modeli Nominal Giris | Nominal Cikis Adaptif Motor| net agirhk briit agirlik

Akimi (A) Akimi (A) (kW) (kg) (kg)
CDI-SPDGOR4SS2 95 50 04 06 10
CDI-SPDGOR7SS2 15.7 70 0.7 12 148
CDI-SPDGIR5SS2 27.0 100 15 12 1.59
CDI-SPDG2R2SS2 204 14.0 22 25 29
CDI-SPDG4R0SS2 328 17.0 40 25 316
CDI-SPDG5R5SS2 515 250 55 40 483
CDI-SPDGOR4S2 65 30 04 06 10
CDI-SPDGOR7S2 95 50 0.7 0.6 1.09
CDI-SPDGIR5S2 157 70 15 13 15
CDI-SPDG2R2S2 27.0 100 22 13 1.52
CDI-SPDG4R0S2 328 17.0 40 25 29
CDI-SPDGSR5S2 515 250 55 - -
CDI-SPDG4R0T2 185 170 40 - -
CDI-SPDG5R5T2 260 250 55 - -
CDI-SPDGOR7T4 34 30 0.7 09 1.18
CDI-SPDGIR5T4 50 45 15 09 1.18
CDI-SPDG2R2T4 638 60 22 12 148
CDI-SPDG4R0T4 105 95 40 12 159
CDI-SPDG5R5T4 155 13.0 55 25 29
CDI-SPDG7R5T4 205 170 75 25 3.16
CDI-SPDGO11T4 26 25.0 11 4 483
CDI-SPDGO15T4 35 320 15 4 493
CDI-SPDGO18.5T4 385 37.0 185 7 7365
CDI-SPDG022T4 465 450 2 7 7.625
CDI-SPDG030T4 62 60.0 30 15 155
CDI-SPDG037T4 76 750 37 15 155
CDI-SPDG045T4 92 90.0 45 25 30.5
CDI-SPDG055T4 113 110.0 55 25 31
CDI-SPDG075T4 157 1520 75 36 4
CDI-SPDG090T4 180 176.0 90 36 M3
CDI-SPDG110T4 214 210.0 110 36 44

6—
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R I‘:ltlnlin(aAl)Gids N‘:Eli;uz\(fﬂqs Mlit}::l(in\;};ﬂir net E)fg:;lﬂ( briit( l::gg)uhk

CDI-SPDG132T4 256 253 132 75 825
CDI-SPDG160T4 305 300 160 75 86
CDI-SPDG185T4 344 340 185 75 87
CDI-SPDG200T4 383 380 200 160 180
CDI-SPDG220T4 425 420 220 160 180
CDI-SPDG250T4 484 480 250 180 205
CDI-SPDG280T4 543 540 280 180 205
CDI-SPDG315T4 605 600 315 180 205
CDI-SPDG355T4 683 680 355 200 232
CDI-SPDG375T4 714 710 375 200 232
CDI-SPDG400T4 753 750 400 207 232

Siparis talimati:

Liitfen siparis verirken iiriinlerin ilgili modelini ve 6zelliklerini belirtin. Herhangi bir 6zel

gereksinim i¢in, liitfen miizakere icin bizimle iletisime gecin.
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2.4 Goriiniim ve Montaj Boyutlar
Modell

Model WIiwilHTH DIl ¢d Ana Sirkiilasyon Kablo Semast
CDI - SPDGOR4SS2 [U V. W DC- DC- & 11 12]
CDI - SPDGOR4S2 84 | 74 | 152 | 140 148.4| 141 | 5.5 S ourror ©  pempur. Fathing - acneur
CDI-SPDGOR7S2 Cikig DC Giris Toprak AC Girig
CDI_SPDGOR7T4 84 | 77 152 (144 48.4[141 | 4.5 @ DC-DC-R S T U V W
CDI-SPDGIR5T4 U T C J T T

Toprak DC Giri: AC Girit

Unitmm $ S Clkl$

Not

1. Plastik Kabuk

2. Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir

Model2

H
I

w ] Dot

Ana Sirkiilasyon Kablo Semast

Model wlwi[ H[HI[D]D1] ¢d M T2 & 06 DC- U V W
CDI-SPDGOR7SS2 C =5 b T 5
s | 10| 95 | 165|153 f161.4| 154 | 5.5 ACGiris  Toprak DC Giris Ciki
CDI-SPDG2R252 @ ]L:X\‘ ])(:-. I_R S ’I; E‘l v "V-‘
COUSPOO2RI | 105 | o5 | 185 | 156 161.4( 154 | 4.5  Toprak DCGiris  AC Giris Cikis
CDI-SPDG4R0T4 |

Unitmm

ot
1. Plastik Kabuk
2. Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir
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Modcl3
od

i‘_ L

(<)
i ==}
(===

L]
(-] e

] 9]

Ana sirkiilasyon kablo semasi

Ivodel

CDI -SPDG2R2882
CDI - SPDG4R0SS2

CDI - SPDG4R0S2

CDI-SPDG4R(T2

CDI -SPDG5RST4

CDI-SPDGTRET4

cpst @ DCH DC- LI L2 [ UV W]
Toprak DC Girig AC Giris Cikis
ReE @ DC+ DC- RS T U VW]
Toprak  DCGiris  ACGins  Crks

Not

1. Plastik Kabuk
2. Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir

Model4

=

| Model

CDI-SPDG5RESS2

CDI - SPDG5R582

CDI-SPDG5R5T2

CDI-SPDGO11T4

CDI-SPDGO15T4

i
TR
H ==
: PeEEEEaEa
11l EBEB@EBW
[ESlEsiiSs
| L HESEEi=d

Ana sirkiilasyon kablo semasi

ol @ DC+ DC-R S T U VW |

Toprak DC Giris AC Giris Cikis
Not
1. Plastik Kabuk :
2. Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir
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Model 5
= t Model w | wil H| Hl| D | D1 |ed
Tk CDI-SPDG0O185T4
“m | 210 | 198 | 350 335 | 205 [1935] 6
[} CDI-SPDG022T4
1} .
Ca Unit:nm
1= ¥ H r[| Ana sirkiilasyon kablo semast
=
B mlmmﬂ. (1] | AC Girig Cikig
.
% l=[r]s|T] [ofnc]u]v]w =
.Imﬂ ‘ Toprak DC Giris Toprak
J,a\ I 1
| L]} | [1]
: L] L 1] Not: Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir
T
Model 6
—— Model w H | w| D |Dl|ed
i i L:r odel W1
CDI-SPDG030T4
250 | 160 | 430 415 2355 [222 | 7
- CDI-SPDG037T4
Tz
Unit:mm
v Y e o Ana sirkiilasyon kablo gemasi
o1 = -
- - [R § T] DC+ DC- UV W/ |
- Y g D C J C T T )
AC Giris DC Giris Cikis
]
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Model7
/gd
S 4
‘
I|= Model W Wi H[H1|[ D [D1]ed
EDISPOE0STH 300 | 240 | 530 | 515 2855|272 | 9
CDI-SPDG055T4
Unitamin
Ana sirkiilasyon kablo semasi

AC Girig

DC Girig

[R S T |DC+ DC- UV W/ |
[ J W [ J

Cikis

Not: Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir

Model8
Model "W [wi H[H1[ D [D1]=d
A CDI-SPDGO75T4
CDI-SPDG020T4 340 | 260 | 580 | 565 [3285| 315 | 9
CDI-SPDG110T4
b Unit:mm
% Ana sirkiilasyon kablo semast
Ly T =
W R S T] DC+ DC- UV W |
\A A . C ] C J C J
e o1 AC Girig DC Girig Cikis
- w - =
Not: Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir
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Model 9

o CDI-SPDG132T4
CDI-SPDG160T4 400 300 | 365 | 040|910 | 367 | 336 | 13
w2 CDI-SPDG185T4

@{@J Model | wiwa[w2[ H[H1[ D [D1] e
c ]

od .
R — Unitmm

\‘R ST uvow |
AC Giris Cikis

f (0c-)  (DCH)

DC Giris

4

H
i

Not: Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir

} - [T
Model 10 ‘ N
<
S 1D
= Model W WA |W2| H|[H1| D|D1
= L=t CDI-SPDG200T4
e FCD-CRDG200T 514|400 | 504(1235(1200( 400 | 360 | 14
ad
T — Unitmm
0 \IR S T} ‘U v W‘ |
AC Girig Cikis
1 Bc) 09
® = DC Giris
Not: Terminallerin siralanmas1 metaryal nesneye tabidir
| w 4 w_ |
Model 11 Model [ wWwi|wa] 5| H1] D | Di] «
CDI-SPDG250T4
EY-T-X-1-T= CDI-SPDG280T4 545| 400| 504 (13451310 400| 360 | 14
. i GDI-SPDG3 15T4
B CDI-SPDG385T4
L we ] CDLSPDG375T4 | 545 400 | 504 1450|1415 400| 360| 14
ed GDI-SPDG400T4
e S—
0 RST UV W] Cnitmm
AC Girig Cikig
d DCH (G-
x I
DC Giris
it
‘ = Not: Terminallerin siralanmasi metaryal nesneye tabidir
w w1
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2.5 Giinliik Bakim ve Onarim

(1) Giinliik bakim
Cevresel sicaklik, nem, toz ve titresim gibi etkiler frekans invertériiniin dahili bilesenlerinin
yaslanmasina neden olabilir, bu da frekans invertoriiniin potansiyel arizasina veya hizmet 6mriiniin
azalmasina neden olabilir. Bu nedenle, frekans invertdriiniin giinliik bakiminin ve diizenli kontroliiniin
yapilmasi gerekir.

Giinliik denetim maddesi:
A Motor galisma sesinde anormal bir degisiklik olup olmadigin1 kontrol edin.
B Motor ¢alisirken herhangi bir titresim olup olmadigini kontrol edin.
C Frekans geviricinin kurulum ortaminin degistirilip degistirilmedigini kontrol edin.

D Frekans geviricinin sogutma faninin normal galisip ¢alismadigini kontrol edin.

Giinliik temizlik:
A Frekans invertériinii her zaman temiz ve diizenli tutun.
B Frekans invertoriine toz girmesini 6nlemek igin frekans gevirici iizerindeki yiizey tozunu,
ozellikle metal tozunu etkili bir sekilde temizleyin.
C Frekans inverterinin sogutma faninin yag kirini etkili bir sekilde temizleyin.

(2) Diizenli denetim

Liitfen zorlukla denetlenebilen yerleri diizenli olarak denetleyin. Diizenli denetim
ogesi:

A Hava bacasini diizenli olarak kontrol edin ve temizleyin.

B Vidanin gevsek olup olmadigini kontrol edin.

C Frekans invertorii asinmig mu1 kontrol edin.

D Terminal baglant1 yiizeyinde ark olup olmadigini kontrol edin.

(3) Hassas pargalarin degistirilmesi

Frekans invertoriiniin hassas pargalar1 arasinda sogutma fani ve filtre elektrolitik kondansatorii yer
alir ve bunlarin hizmet 6mrii ¢aligma ortamina ve bakim kosullarina yakindan baghdir.

Kullanicilar galisma siiresine géredegistirme siiresini onaylayabilir.

Sogutma fant

Olas1 hasar nedenleri: Yatak aginmasi ve bigak yaslanmasi.

Karar standardi: Fan kanadinda ¢atlak olup olmadigini ve ¢alistirma sirasinda anormal titresim sesi
olup olmadigini1 dogrulayn.

B Filtre elektrolitik kondansatorii

Olast hasar nedenleri: Diisiik kaliteli giris giicii, yiiksek ortam sicakligi, sik yiik modiilasyonu ve
elektrolit yaslanmasi.

Karar standardi: Sivi s1zintist olup olmadigini ve emniyet valfinin ¢ikinti yapip yapmadigini teyit edin; elektrostatik
kapasite ve yalitim direncinin dl¢iimii.

(4) Frekans invertoriiniin depolanmasi
Cihazi satin aldiktan sonra, liitfen asagidaki noktalara dikkat edin
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saklanmast:

A Liitfen miimkiin oldugunca orijinal ambalajinda saklayim.

B Uzun siireli depolama elektrolitik kondansatoriin yaslanmasina neden olabilir. Her alt1 ayda bir en
az 5 saat elektrik verdiginizden ve voltaj regiilatorii ile voltaji yavasca nominal degere yiikselttiginizden
emin olun.

(5) Frekans invertoriiniin garantisi

Bakim gerektirmeyen sadece frekans invertéri ile sinirlidir.

Uriinlerimiz igin, nerede ve ne zaman kullanilirlarsa kullamlsinlar, émiir boyu iicretli hizmet
sagliyoruz.

Kalite veya iriin kazasi meydana geldiginde iiriin i¢in en fazla onarim, degistirme ve iade
sorumluluklarini iistleniriz. Kullanicilarin daha fazla sorumluluk tazminat garantisine ihtiyaci varsa, liitfen
onceden miilk sigorta sirketine sigorta yaptirin.

Garanti hizmeti, barkod tarihinden itibaren 18 ay icinde gecerli olmahdir.

Asagidaki nedenlerden kaynaklanan arizalar igin, garanti siiresi gegerli olsa bile, yalnizca iicretli bir
bakim hizmeti mevcuttur:
A Yanlis ¢alistirma (kullanim kilavuzuna tabidir) veya yetkisiz onarim ve yeniden montajdan kaynaklanan arizalar.
B Frekans invertoriiniin standart ve spesifikasyon gereklilikleri diginda kaynaklanan sorunlar.
C Satin aldiktan sonra kazara diigiirme ve yanlis kullanimdan kaynaklanan hasarlar.

D Agir gevre kosullarindan kaynaklanan eskime veya ariza.

E Deprem, yangin felaketi, riizgar, yildirim diismesi, anormal voltaj gibi dogal afetlerden veya
afetlerle birlikte meydana gelen nedenlerden kaynaklanan hasarlar.

F Tasima siirecindeki hasarlar (Notlar: Tasima modu kullanicinin kendisi tarafindan belirlenir.
Mallarm transferini ger¢eklestirmek igin acenteye yardimct olabiliriz).

G Ureiciler tarafindan isaretlenmis marka, ticari marka, seri numarasi ve isim plakasi hasar
gordiigiinde veya taninamadiginda.

H  Satin alma sézlesmesine gore fonun 6denmemesi.

I Kurulum, kablolama, isletme, bakim veya diger kosullarla ilgili gergek kosullarin Sirkete
agiklanmamasi.
Onarim, degistirme ve iade hizmetleri igin miisterilerin tiriinii bize geri gondermesi gerekir. Sorumlu tarafi
onayladiktan sonra ilgili hizmeti saglayacagiz.

Alicinin bedelini 6demedigi veya kalan fonu zamaninda 6demedigi iiriiniin miilkiyeti hala bizde.
Béyle bir durumda, yukaridaki sorumluluklari iistlenmeyiz ve alict herhangi bir anlasmazlik 6ne siiremez.

Ilgili tim hizmet iicretleri fabrikanin 6zdes standartlarina uygun olarak hesaplanacaktir. Bir anlasma
veya sdzlesmenin mevcut olmasi halinde, oncelikli olarak bu sézlesme yerine getirilecektir.
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Boliim I Kurulum ve Kablolama

Boliim III Kurulum ve Kablolama

3.1 Kurulum Yeri ve Alam

Kurulum yeri:

1. Dogrudan giines 151gindan ve dis mekanda dogrudan kullanimdan kaginin.

2. Asindirici gaz ve sivi ortamlarinda kullanmayn.

3. Yag sisi ve su sigrayan ortamlarda kullanmayin.

4. Tuz sisi ortaminda kullanmayin.

5. Yagmurlu ve nemli ortamlarda kullanmayniz.

Uyan 6. Havada metal tozu veya fiber vatka varsa liitfen {initeyi filtre cihazi ile donatin.

7. Ekipmanin ¢alismasini etkileyebilecek elektrikli kaynak makinesi ve yiiksek
giiclii elektrikli ekipman gibi gii¢ giiriiltiisiinden kaginin.

8. Radyoaktif maddeler Uriiniin kullanimini etkileyebilir.

9. Yanici maddelerden, tiner ve solventten kaginin.

Ortam sicaklig1: -10 ~+40°C°C

Depolama sicakligt: -20 ~+65°C°C

Ortam nemi: Maksimum %90 bagil nem (yogusmasiz)

Yiikseklik: 1.000 m'nin altinda. Yiikseklik 1.000 m'yi astiktan sonra her 100 i¢in

evre
¢ kapasiteyi %1 azaltin.

Titresim: Maksimum 5,9 m/s? (0,6 g) degerinden fazla olmamalidir.

Kurulum y6nii: Frekans invertoriiniin 1s1 yayma etkisini etkilememek igin litfen
irtinii dikey olarak kurun.

Saglam performans ve uzun hizmet 6mrii igin frekans invertorii, hasarlar1 6nlemek amaciyla
yukaridaki kurulum ortami nerilerine gére kurulmalidir.
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Kurulum alam:

Frekans invertorleri dikey olarak monte edildiginde, etkili sogutma saglamak igin yeterli 1s1 dagitma
alan1 ayrilmalhdir.

Hava gikist Hava gikist
kL

T T 1

Hava 150 mm'den

7 L gy e

G

10088 100u.

i Hava girisi e )

Hava Daha biiyiik

— s 7 150mm

Frekans Invertériiniin Kurulum Alan

1. Agik gergeve tipi (IP00) ve kapali duvara monte tip (IP20) i¢in gerekli bosluk
iist/alt ve her iki tarafta aynidir.

2. Frekans invertoriiniin izin verilen girisindeki hava

sicakligi: 10°C ~+40 .°C

3. Frekans invertoriiniin diizgiin hava girisini ve emisyonunu saglamak igin st
ve alt alanlarda yeterli 1s1 yayma alani ayrilmalidir.

Dikkat
Edilmesi 4. Fanin hasar gérmemesi i¢in montaj sirasinda hava kanalinin igine yabanci
Gerekenler cisimlerin diigmesine izin vermeyin.

5. Ipek lifleri ugustugunda veya gok tozlu oldugunda hava girisine filtreleme cihazi
ekleyin.
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Boliim I Kurulum ve Kablolama

3.2 Standart Kablolama

Asagidaki sekilde Uriiniin ana devresinin ve kontrol devresinin standart baglant: semasina bakin:

DC circuit breaker Q1

|
Photovoltaic input [

(DC+)

(DC-)

(RO (L)

(D v ®
. W
n CDI-SPD @&
Forward running,~” 5D (O4kW_22kW) e
Reverse running,~”

Switch to feneral mode by force

(take effoctfs at shutdown status)
- o

O COM

AC circuit breaker Q2

AC input ~

O DI2
Analog Signal
Output 1
0-10V/0-20mA

Multi-function relay
QD13 rip; eutput T1

AC 250V below3A
1¢/ DC30V  below3A

High water level switd

O COM
O+ 10V ( Analog Signal Power Supply )

xternal Potentiometer
1K 12W)

WE 1 ( Analog Signal Input 1}

INDC Analog Signal Ground )

Waler tower
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DC circuit breaker Q1
—/‘/ (DCH
Photovoltaic input !
— %9 (C
U e
AC circuit breaker Q2 -
Ve Water
| (RO pump
I
AC input _/‘/ (8) W@ :
|
5
(O CDI-SPD &
Roverse running " Son (30KW-400kW)
Switch to gkneral mode by force M1

(take cffectf at shutdown status)~”
Multiplox Dircctive

Terminal 3~
Free Stop S

High water level switch

Water tower

O DI4 } Analog Signal Output 1

0-~10V/0~20mA

O DIs

O DI6 TIA

Multi-function relay output T1
1B [AC 250V below3A
DC30V  below3A

Q COM
ODI3 T1C

O COM
External Potentiometer
(IK 12W)

SG+ -
RS485 Communication

Interface

O +10V( Analog Signal Power Supply)

O VF 1CAnalog Signal Input 1)

SG-
O VI'2( Analog Signal Input 2 )

O GND( Analog Signal Ground )

Dikkat
Edilmesi
Gerekenler

1. DC devre kesici Q1, PV DC girisinin koruma anahtari olarak kurulmalidir.

2. Frekans invertorii ayni anda AC ve DC baglantida olmamalidir. Ayni anda AC/DC baglantist
gerektiriyorsa, anahtarlama kontrol devresi harici olarak yapilandiriimalidir.

3. Bilegenlerin paralel baglantisi igin 6zel PV birlestirici kutulari kullaniimalidir.

4. PV hiicre modiilii frekans invertoriinden 10 m'den daha uzakta oldugunda, DC giris ucunda Tip
11 yildirim 6nleyici yapilandiriimalidir.

5. Su pompast frekans invertoriinden 50 m'den daha uzakta oldugunda, gikis reaktorii segilmesi
onerilir.

6. Frekans doniistiiriicii varsayilan olarak klavye iizerinden ¢alisir. Liitfen parametreleri Bolim
4'teki kilavuz adimlarina tam olarak uygun sekilde ayarlayin.

7. Terminal vidalarim belirtilen stkma torkuna gére sikin.

8. Ana devreyi baglamadan once topraklama terminallerinin topraklandigindan emin olun.

9. Terminal diizenleme siras1 fiziksel nesnelere tabi olacaktir.
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3.2.1 Frekans invertoriiniin terminallerinin aciklamasi

Frekans invertoriiniin Ana Devre Ter

llerinin Tanimi:

Tanimlama isim Islev Agiklamast
R,S, T .. . Lo . .
AC giris 3 fazl (tek fazli) AC giris terminali, elektrik sebekesine bagli
(L1,L2)
DC+, DC- PV DC girisi FV hiicre panelinin giris terminali
UV W Frekans ¢ikist 3 fazli (tek fazli) AC ¢ikis terminali, genellikle su

Invertor

pompasinin motoruna baglanir

S

Giivenli koruma
topraklamast

Giivenli koruma topraklama terminali; her makine giivenilir bir

sekilde topraklanmalidir

SS2 tek fazli ¢ikis modelleri igin agiklama

1) Genel olarak, inverterin U ve W ¢ikis terminalleri tek fazli motorun faz kablolarina baglanir.

2) Tek fazli pompa baslatilamiyorsa, iki fazli kontrol yontemi kullanilmali ve motorun baslatma ve
¢aligtirma kapasitorleri (varsa) ¢ikarilmalidir. Asagidaki sekil ortak tek fazli motorun dahili kablolamasint
gostermektedir. Sekilde, L1, L2, C1 ve C2 ¢alisma sargisini, baslatma sargisini, ¢alisma kondansatoriinii
ve baslatma kondansatériinii gostermektedir. Motor hizi nominal hizin %75'ini astiginda, baslatma

kapasitorii kapatilir.

Calistirma ve galigtirma kondansatorii ¢ikarildiktan sonra tek fazli motor sargisinin i¢ kablolamast:

L
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Ul ve V1 sargilarin ortak terminalleridir. Bunlari solar pompalama invertdriiniin W ¢ikis terminaline
baglaym. U2'yi U gikis terminaline baglayin. V2'yi inverterin V ¢ikis terminaline baglaym. (Not: Invertérle
birlikte verilen vidalar1 kullanin).

Frekans Invertoriiniin Kontrol Devresi Terminallerinin Tanimi:
SflandimmalS8ye oy Isim Islev Agiklamast
DIl Dijital giris 1

DI2 Dijital giris 2
. Kontrol paneli standart konfigiirasyon olarak
Dijital b3 Dijital giris 3 terminal ile donatilmistir. Fonksiyonlarin
miktar detaylari i¢in litfen P2.0.00~P2.0.05'e bakiniz.
girisi DI4 Dijital giris 4
DIS Dijital giris 5
DI6 Dijital girig 6
TIA TA-TB normalde agik
TTA-TC normalde kapali
TIB Cok fonksiyonlu réle ¢ikist | Siiriis kabiliyeti:
- T1
T1 rolesi AC250V 3 Anmaltinda
TIC DC30V 3 Anmaltinda
+24V com
Hariciye DC 24 V gii¢ voltaji saglayin.
GUC 24V gii¢ ¢ikist . Y e . guc‘ i sagtay
. 124V Siirlis kabiliyeti: Maksimum ¢ikis akim1 300 mA|
KAYNAGI

20—
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3.2.2 Ana devre ve kontrol devresi icin kablolama referansi asagidaki tabloda
gosterildigi gibidir

Frekans tnvertorii Modeli Ana Devrenin Tel Olgﬁsﬁ (mm?) Ana Devrenin Tel Olgiisii
DC+/DC-, R/S/T, U/V/W OPE (mm?)
CDI-SPDGOR4SS2 25 25 1.0
CDI-SPDGOR7SS2 25 25 1.0
CDI-SPDGIR5SS2 4 4 1.0
CDI-SPDG2R2SS2 4 4 1.0
CDI-SPDG4R0SS2 6 6 1.0
CDI-SPDG5R5SS2 6 6 1.0
CDI-SPDGOR4S2 25 25 1.0
CDI-SPDGOR7S2 25 25 1.0
CDI-SPDGIR5S2 25 25 10
CDI-SPDG2R2S2 4 4 1.0
CDI-SPDG4R0S2 6 6 1.0
CDI-SPDGS5R5S2 6 6 10
CDI-SPDG4ROT2 6 6 1.0.
CDI-SPDG5R5T2 6 6 10
CDI-SPDGOR7T4 25 25 10
CDI-SPDGIRS5T4 25 25 1.0
CDI-SPDG2R2T4 25 25 1.0
CDI-SPDG4ROT4 4 4 1.0
CDI-SPDG5R5T4 4 4 10
CDI-SPDG7R5T4 6 6 10
CDI-SPDGO1 1T4 6 6 1.0
CDI-SPDGO15T4 10 10 1.0
CDI-SPDGO018.5T4 16 16 10
CDIL-SPDG022T4 16 16 1.0
CDI-SPDG030T4 25 16 15
CDI-SPDG037T4 25 16 15
CDI-SPDG045T4 35 16 15
CDI-SPDG055T4 35 16 15
CDI-SPDG075T4 50 25 15
CDI-SPDG090T4 70 35 15
CDI-SPDG110T4 120 60 15
CDI-SPDG132T4 150 75 15
CDI-SPDG160T4 185 9.5 15
CDI-SPDG185T4 185 9.5 15
CDI-SPDG200T4 300 150 15

21—
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Frekans Modeli Ana Devrenin Tel Olgiisii (mm?) Tel Gosterge
Invertor DC+/DC-, R/S/T, U/V/W O PE Ana Devre (mm?)

CDI-SPDG220T4 300 150 1.5
CDI-SPDG250T4 370 185 1.5
CDI-SPDG280T4 370 185 1.5
CDI-SPDG315T4 450 225 1.5
CDI-SPDG355T4 450 225 1.5
CDI-SPDG375T4 600 300 1.5
CDI-SPDG400T4 600 300 1.5

3.3 Topraklama

1. Topraklama direnci:
200 V seviyesi: 100 Q veya alt1 400
V seviyesi: 10 veya alt1

2. Frekans Invertorii, elektrikli kaynak makinesi, motor veya diger biiyiik akimli elektrikli
ekipmanlari ortak olarak topraklamayin. Kanal i¢indeki tiim topraklama kablolarinin bityiik akiml elektrikli
ekipmanlarin kablolarindan ayr1 doésendiginden emin olun.

3. Belirtilen standarda topraklama kablolar1 kullanin ve uzunluklarmi miimkiin oldugunca kisaltin.

4. Arka arkaya birkag frekans Invertorii kullanildiginda, litfen cihazi Sekil (a)'da gosterildigi gibi
topraklayin ve toprak kablolarinin Sekil (c)'de gosterildigi gibi bir devre olusturmasina izin vermeyin.

5. Frekans Invertorleri ve motorlar Sekil (d)'de verilen baglantilara gore topraklanmalidir.

(a) Dogru (b) Yanlis (c) Tavsiye edilmez
L ] L ] ‘ ‘ ‘ L ]
(d) Dogru (e) Tavsiye edilmez

6. Kablo denetimi:

Kurulum ve kablolama tamamlandiktan sonra asagidaki 6geleri inceleyin.

A. Kablo tesisatinin dogru olup olmadigini kontrol edin.

B Cihazn i¢inde kirik kablo kalintilari veya vidalar olup olmadigini kontrol edin.

C Vidalarin iyice sikilip stkilmadigini kontrol edin.

D Terminal iizerindeki ¢iplak uglarin diger terminallere temas edip etmedigini kontrol edin

22—
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Boliim IV Klavye Kullanimi ve Calistirma
4.1 Cahsma Modu Secimi

Uriin, klavye calistirma, terminal galistirma ve iletisim galismasi dahil olmak iizere {i¢ kontrol modu
ile saglanir. Kullanicilar saha ortamina ve galisma ihtiyaclarina gore ilgili kontrol modunu segebilir. Ozel
segimler igin P0'a bakin.

4.2 Test cah

tirmasi 6ncesi onlemler ve inceleme

Tehlike

1. On kapak takilana kadar giicii agmayin ve 6n kapagi ¢ikarmayin.
Giig agikken dis kapak; aksi takdirde elektrik ¢arpmasina neden olur.

2. Yeniden baslatma segildiginde frekans invertoriine veya yiike yaklagmayin, ¢iinkii cihaz
durduktan sonra aniden yeniden baslayacaktir. (Frekans invertorii yeniden baslatilsa bile, mekanik
sistemi kisisel giivenligi saglayabilir). Aksi takdirde, kisisel

yaralanmalara neden olacaktir.

3. Fonksiyon ayarindan sonra durdurma diigmesi ¢alismaz hale geleceginden, ayr1 bir acil durdurma
diigmesi takilmalidir; aksi takdirde kisisel yaralanmalar meydana gelecektir.
neden oldu.

Dikkat
Edilmesi
Gerekenler

1. Sicak oldugu i¢in radyatdre veya rezistansa dokunmayin; aksi takdirde yaniklara neden olur.

2. Diisiik hizda galisma kolayca yiiksek hizda doniisebileceginden, giivenli
Caligtirmadan 6nce motor ve mekanik ekipmanin ¢alisma araligy; aksi takdirde, kisisel yaralanmalar ve
ekipman hasarlart meydana gelebilir.

3. Gerekirse, ayri olarak bant tipi bir fren takin; aksi takdirde, kisi yaralanmalari
neden olacaktir.

4. Calisma sirasinda kablolar1 degistirmeyin; aksi takdirde ekipman veya frekans invertorii hasar goriir.

Giivenligi saglamak icin, motorun mekanik ekipmandan ayrilabilmesi igin mekanik kuplor ilk
calistirmadan once ¢oziilmelidir. Motor ve mekanik ekipman ilk c¢alistirmadan once baglanirsa, olast
tehlikeleri 6nlemek i¢in 6zel dikkat gosterilmelidir.

Once asagidaki igerikleri inceleyin:

oQw»

Uglarin ve terminallerin dogru baglanip baglan.

Kisa devreye neden olabilecek kursun kalintilar1 olmadigi.
Vida terminallerinin sikica sikilip sikilmadigini.

Motorun saglam bir sekilde monte edilip .

23—
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4.3 Klavye Cahsma Yontemi
4.3.1 Klavye tuslari ve islevleri

(1) Klavye tuslar: ve islevleri

9 —~RPM—
RUN TUNE FWD v A Hz

ENTER

Isim Agiklama
FWD Gosterge agik/kapali oldugunda frekans doniistiiriicii ileri/geri doniistedir
Durum - o
gdsterge RUN frekans invertorii agikken galigtyor
lambast Klavye baslangici: TUNE 15181 normalde kapalt
TUNE Otomatik baslatma ve terminal baslatma: TUNE lambas1 yanip soniiyor
iletisim etkinlestiriliyor: TUNE lambasi normalde yantyor
\% Gerilim degerini gdsterir
A Gegerli degeri gosterir
Birim
gosterge Hz Frekans degerini belirtin
lambast VY%A | Yiizde belirtiniz
ARPM- | pysme iz gosterir
Hz
MOD Ekran modunu degistirme; veri degisikligini iptal etme
GIRIS Ayarlandiginda parametreyi okur ve saklar.
A Fonksiyon kodu se¢imi: Veri ekleme/gikarma ayari; klavye frekansi verildiginde, veri
ekleme/gikarma ayar1
" izleme modu, verilerin yuvarlanarak goriintiilenmesi; parametreleri segerken ve
Anahtar ayarlarken veri degistirme konumunu tagima
bolge
n Potansiyometre, frekansi ayarlayn
JOG Cok fonksiyonlu anahtar
RUN Calistirma anahtart
DURDUR/ | Durdurma ve sifirlama tusu
SIFIRLA

24—



Boliim IV Klavye Kullanimi ve Calistirma

(2) Kiavye 1:

% RPN~
RUN TUNE FWD ey

v
Klavye boyutlari: 65 mm*50 mm

Klavye oturma yeri montaj boyutlari: 77,5%59 mm Klavye oturak
Olgtileri: 83,5%65 mm

MODE | | ENTER Klavye 1, frekans invertorii modeli 1~5 igin standart
konfigiirasyondur

A)

v

(3) Kiavye 2:

sHo A WUA 3WUT awA
SuARA #

Klavye boyutlari: 117 mm*68 mm
Klavye koltugu montaj boyutlari:136*72mm Klavye koltugu

5 . < @ @ boyutlar1:142*78mm
g E

Klavye 2, frekans invertorii model 6 ve iizeri i¢in standart
konfigiirasyondur

25—
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4.3.2 Parametreleri goriintilleme/verme yontemleri (dijital klavye ile)

¢alisma/kapanma
izleme modu

' Ornegin, asagidaki ornek P0.0.11
hizlanma siiresi parametresi 0.10.0'dan

Parametreyi ayarlamak i¢in Mode 016.0'a degistirilerek listelenmistir

tusuna basin, klavyede P0.0.00 kodu

goriintiilenir.

Ayarlanan ekran frekans1 50.00Hz'dir.
1 50.00 Parametre ayarina girmek i¢in MODE tusuna
y basimn.

Imleci hareket ettirmek igin >> tusuna basin

ve parametre kodunu degistirmek igin | ve 1

py N P0.0.00 parametresini goriintiileyin ve ayni
tuslarina basin. Ornegin P0.0.01 olarak

zamanda ibre son veri biti “0 “da yanip soner.

degistirilir - - 7 P0.0.0Q | Avarlanacak fonksiyonel kodu segmek igin |
o ve 1 tuslarma basin ve veri bitini hareket
ettirmek i¢in >> tusuna basin.
Parametrenin gegerli degerini ¢agirmak igin P0.0.11 ekran degerini degistirmek igin >>, 1
ENTER tusuna bir kez basm. Ornegin 0 3 P0.0.11 | | tusuna basin ve ardindan ENTER tusuna

basin.

Varsayilan parametrenin 010.0 olup
v 4 010.0 olmadigini ve isaret¢inin son veri biti “0 ”da
. kalip kalmadigini kontrol edin

Parametre degerini degistirmek i¢in >> ve

| ve 1 tuslarina basin. Eger 1 olarak

S L Ekran degerini 016.0 olarak degistirmek igin
degistirilecckse, onayllanjlak lfm ENTER 5 016.0 >>1 | tuslarmna basin ve ardindan ENTER
tusuna basin; herhangi bir degisiklik

tusuna basin.

yapilmayacaksa, geri donmek i¢gin MODE

| tusuna basn. Verileri kaydedin ve 016.0'a yazin, parametre
hizlanma siiresinin 010.0'dan 016.0'a

6 P0.0.12 degistirildigini gosterir ve done
parametre P0.0.12'yi gosterir.

A J

Degisikligi onaylamak ve parametre

goriintiileme durumuna dénmek i¢in

ENTER tuguna basin. P0.0.02 (parametre Eg?r 5. adimda ENTER tusuna basmadan

kodu onaylandiktan sonra otomatik olarak dogrudan MODE tusuna basdlr.sa,“klavye .

1 artar). Bu anda, P0.0.01 parametresinin 7 P0.0O.11 | pPo.0.11 paran}etre. ekrva‘nma geri doner ve veri

degeri 1 olarak degistirilir. Elzllandmna siiresi degismeden 010.0'da sabit
alir.

8 50.00 izleme sikhig1 ayarma dénmek igin MODE
tusuna basin.

Caligma/kapatma izleme moduna
geri donmek i¢in MODE tusuna
bir kez basin.

Uyarilar: Asagidaki durumlardan herhangi birinde veriler degistirilemez.
1. Frekans gevirici calisirken parametreler ayarlanamaz. (Bkz. Islevsel Parametreler Tablosu)
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Bolim IV Klavye Kullanimi ve Caligtirma

4.3.3 Klavye izleme verileri

CDI-SPD serisi fotovoltaik pompa siiriictisii 3 fonksiyon kodu goriintileme modu sunar:

Temel mod, kullanict modu ve kalibrasyon modu.

@ Birincil mod (P0.0.01=0)

Birincil modda, fonksiyon kodu 'P' 6n ekine sahiptir. Su anda

Fonksiyon Kodu P5.0.17 fonksiyon kodlarinin hangi parametrelerinin 6zel olarak goriintiilenecegini belirler.
Sirasiyla birler, onlar, yiizler ve binler her bir fonksiyon kodu grubuna karsihik gelir. Ozel anlamlarin
aciklamasi i¢in agagidaki tabloya bakin:

Fonksiyon kodu Kapsami ayarlama Agiklama
0 Yalnizca temel grubu goster
Ones parametresi
) 1 Meniileri tiim seviyelerde goriintiileme
Fonksiyon kodu 0 | P7 grubu goriintillenmiyor
parametresi Onlarca PP
. 1 P7 grubunu goriintiile
P5.0.17'yi goriintiiler
. 0 Ayrlmig
segildi Yiizlerce - —
1 Diizeltme grubu goriintiilenmiyor
. 0 Ekran diizeltme grubu
Binlerce U -
1 Parola grubu goriintiilenmiyor

@ Kullanict modu (P0.0.01=1)

Yalnizca kullanici islevi 6zellestirmesinin islev kodu parametresi goriintiilenir.
Siiriiciiniin fonksiyon kodu parametresi 7.0 grup fonksiyon koduna baglidir ve en fazla 30 adet
Ozellestirilebilir. Kullanict modu altinda, fonksiyon kodunun éneki 'U' dur.

Fonksiyon kodu Kapsami ayarlama Agiklama

. P7.0.00 1U0.0.01 ) .
Fonksiyon kodu Fonksiyon kodu parametresi
parametresi U0.0.00~ UX.X.XX ayarlandiginda, kullanic
P7.0 grubunun | v P7 ve P8 arub ozellestirme fonksiyon kodu
segili oldugunu (P7 ve P8 grubu) olarak kabul edilecektir. En fazla
gosterir 30 kod segilebilir.

1U0.0.00~ UX.X.XX
P7.0.29 (P7 ve P8 grubu)

@ Kontrol modu (P0.0.01=2)

Sadece degistirilen parametre goriintiilenir (fonksiyon modunun parametre degeri Fabrika degerinden
farkli oldugunda, degistirilen olarak kabul edilir), kontrol modu altinda, fonksiyon kodunun oneki

'C'dir.
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® SPD serisi su pompasi siiriiciisiiniin terminal ¢ali masindan once,

siiriiciiye bagl tiim giic kaynag kesilmelidir ve gii¢ kaynag kesildikten
sonraki bekleme siiresi siiriicii tarafindan i-aretlenen siireden daha kisa
olmamalidir.

® SPD serisi su pompast siiriiciisii caligirken, igeride yiiksek voltaj vardir ve
stirticiiniin klavye ayar1 disinda herhangi bir islem yapilmas: yasaktir

® SPD serisi supompas siiriiciisii varsayilan olarak agilir ve otomatik
olarak caligir. Parametreleri ayarlamaniz gerekiyorsa, litfen bu bolimdeki
talimatlar1 kesinlikle uygulayin.

5.1 Calstirmadan 6nce kontrol edin
Giicii agmadan once asagidaki 6geleri onayladiginizdan emin olun.
a) SPD serisi su pompast siiriiciisiiniin giivenilir bir sekilde topraklanip topraklanmadigim kontrol edin;
b) Kablo tesisatinin dogru ve giivenilir olup olmadigim kontrol edin;
¢) AC ve DC devre kesicilerin segiminin dogru olup olmadigim kontrol edin;
d) DC giris voltajinin inverterin izin verilen aralig1 i¢inde olup olmadigini kontrol edin;
€) Motor tipi, voltaji ve giiciiniin inverter tipi, voltaji ve giicii ile eslesip eslesmedigini kontrol edin.

5.2 Devreye alma
Asenkron makine su pompasi kullanim kilavuzu
Kablolama:
a. Modelin giines paneli ile eslesip eslesmedigini kontrol edin;
b. Giines panelinin "+" ve "-" kutuplarini frekans déniistiiriiciiniin "+" veya "-" kutuplarina veya R
ve T terminal bloguna takin; frekans doniistiiriiciiniin "+" ve "-" kutuplarina ters baglanti yapmaktan kaginin;

aksi takdirde makine hasar goriir.

C. Motor kablosunu ve toprak kablosunu sirastyla U, V, W ve E terminallerine baglayin.
(@Parametre ayari ve devreye alma:

a. P0.0.02'yi 0 ve P0.0.03'i 0 olarak ayarlayin; P0.0.07, P0.0.08, .0.11 ve P0.0.12'yi ayarlayin
gerekli;

b. Su pompasi motorunun parametresini isim plakasi parametresi P0.0.14-P0.0.18, fotovoltaik su

pompasi P6.2.00=1 veya 2'ye gore ayarlayin;
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C. Devreye alma islemini baglatmak ve pompa motorunun galisma yoniinii onaylamak igin "RUN"

tusuna basin.

(3 Yaygin hatalar:

a. S: Isik durumu iyi ve pompa galisiyor, ancak ¢ok az var; C: Su pompasinin motorunun ters doniip
donmedigini kontrol edin;

b. S:Isik durumu iyi ve frekans doniistiiriicti 0.00Hz bekleme durumunda; C: P6.2.01'i kontrol edin;
frekans donistiiriiciiniin koruma durumunu kontrol edin; koruma durumu parametrelerinin makul sekilde

ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin;

C. S: Isik durumu iyi, frekans doniistiiriicti ¢alisirken frekans titremesi giiclii; C: P6.2.10 degerini
makul sekilde ayarlaym; varsayilan degere yakin ayarlanmasi onerilir, aksi takdirde frekans salmnimi

meydana gelebilir.
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Boliim VI Fonksiyonel Parametreler Tablosu

Fonksiyon Parametreleri Tablolar i¢cin A¢iklama:

1. Fonksiyona gdre, SPD serisi fotovoltaik su pompast siiriiciistiniin fonksiyonel kod parametreleri,
her biri birden fazla alt grup igeren ve her grup birkag fonksiyon kodu igeren 9 gruba ayrilabilir. Fonksiyon
kodlarma farkli degerler verilebilir.

2. islev Tablosundaki PX.X.XX gibi icerik ve buKilavuzun diger icerigi "X.X" Grubunun No. "XX"
islev kodunu gosterir; 6rnegin, "P0.0.01", P0.0 Grubunun No. 01 islev kodunu gosterir.

3. Fonksiyon Tablosunun siitun icerigi asagidaki gibi tanimlanmustir:

1'inci siitundaki "Fonksiyon kodu": fonksiyon kodu numarasini gosterir; 2'nci stitundaki "Fonksiyon
ad1": fonksiyon kodu parametresinin tam adini gosterir; 3'linci siitundaki "Ayar kapsami": fonksiyon kodu
parametresinin gecerli referans degeri araligin1 gosterir; 4'tincii siitundaki "Fabrika degeri": fonksiyon kodu
parametresinin fabrika referans degerini gosterir; S'inci siitundaki "Degisiklik smir1": fonksiyon kodu
parametresinin degisiklik ozelligini gosterir (yani degisiklige izin verilip verilmedigi veya kosulun
degistirilip degistirilemeyecegi);

Fonksiyon kodu parametre modifikasyon limitinin agiklamasi asagidaki gibidir:

' Y% "' Buparametrenin ayar degeri, frekans doniistiiriicii kapatma veya galisma durumundayken
degistirilebilir;

" Sk " Frekans doniistiiriicii ¢aligma durumundayken bu parametrenin ayar degeri

degistirilemez;

"@" : Bu parametrenin degeri 6l¢iilen degerdir ve degistirilemez

"(O" : Bu parametre yalnizca P5.0.18=2 ise degistirilebilir

Not:
Aciklama:
Kullanici, frekans invertorii parametresi degistirildiginde bu Kilavuzu iyice okumalidir. Kullanict 6zel
fonksiyonun nasil kullanilacagini bilmiyorsa, sirketimizin Teknik Departmanm ile iletisime gegin, giivenli ve
giivenilir teknik destek hizmeti saglayacagiz. Kullanict verileri rastgele degistiremez; aksi takdirde ciddi mal
kaybma neden olacak ciddi ariza meydana gelecektir. Kullanici bu uyartya uymazsa sonuglarina
katlanacaktir!
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6.1 Grup PO - Temel islev
Fonksiyon : Fabrika Degisiklik
X Islev adi Kapsami ayarlama & .
kodu degeri sinirt
Grup P0.0 Temel Grup
L 1: G tipi (sabit tork yiik tipi) 2: P tipi (h: s ~
P0.0.00 Frekans siiriiciisii tipi Liﬂeyilc};: giap:)m%r%ly;lﬁkﬁpl) ipi (hava Makine tipi O
tip)
0: Birincil mod (6nek "P") 1: Kullanici _
P0.0.01 Ekran modu modu (8nek "U") 0 pAY
2: Kontrol modu (6nek "C "dir)
0: V/F kontrolii 0
P0.0.02 .
Kontrol modu 1: Ayrilmig *
2: Aynlmig
0: Tus takim kontrolii _
P0.0.03 Galisma konlf(.)l 1: Terminal kontrolii 0 W
modu segenegi 2: {letisim kontrolii
0: Tus Takin Referansi (Kapatma Bellegi Yok)
1: Tus Takimi Referansi (Gii¢ Kapatma Bellegi)
2: Tus Takimi Potansiyometre Referansi 3:
Analog giris VF1 verilir
4: Analog giris VF2 verilir
5: Aynlmig
6: Multiplex Direktifi Referans: 7: Basit
P0.0.04 Frekans Kaynagi Secenegi PLC Referansi 00 *
8: PID Kontrol Referansi
9: iletigim Referansi
10~ 13 : Rezerve
P0.0.05 Tus Takimi Frekans Referansi [ 000.00~En Yiiksek Frekans 050.00 *
0: Varsayilan Yo6n
1: Yoniin Negasyonu
P0.0.06 oni gasy 0 Yo
Kosu Yénii 2: Cok fonksiyonlu giris terminali tarafindan -
belirlenir
P0.0.07 Maks. frekans 050.00Hz~320.0Hz 050.00 *
P0.0.08 Ust limit frekanst Alt sinir frekansi~ Maks. frekans 050.00 *
P0.0.09 Alt limit frekanst 000.00~Ust limit frekans 000.00 P
. e 0: Alt limit frekansinda galigma 1: Durdurma
P0.0.10 Disiik frekansh galisma modu 2: Sifir Hizda Calisma 0 Yo
Hizlanma siiresi 0000.0~6500.05 L y
P0.0.11 tip pAg
P0.0.12 Yavaslama siiresi 0000.0~6500.0s M?(ine g
1p
0: Ortak motor
P0.0.13 Motor Tipi 1: Degisken frekansli motor 0 *
2: Ayrilmig
PO.0.14 | Motor nominal giicii 0000.Tkw ~ 1000.0kw Makine tipi *
P0.0.15 Motor nominal frekansi 000.01Hz~En Yiiksek Frekans 050.00 *
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Fonksiyon . Fabrika Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama
kod deger sinirda
P0.0.16 Motor nominal gerilimi 0001V ~ 2000V Mz?(ine *
1p
£0.0.17 | Motor nominal akim 000.01A~655.35A Makine tipi *
P0.0.18 Motor Nominal Hizi 00001rpm~65535 rpm Makine >*
tip
P0.0.19 Asenkron motorun stator Makine tipi *
o direnci 00.001 2~ 65.535Q
Asenkron motorun rotor Makine tipi
P0.0.20 + . akine tipi *
direnci 00.001 @~ 65.535Q
Asenkron motorun kagak Makine tipi
P0.0.21 | ot o 000.01mH~ 655.35mH P *
Asenkron motorun karstlikli N Makine tipi
P0.0.22 | it 0000.1mH~ 6553.5mH P *
Asenkron motorun yiiksiiz ine tini
P0.0.23 akimi 000.01 A~Motor nominal akimi Makine tipi *
00: Islem yok
P0.0.24 Parametre tanimlama kontrolii | 01: Statik tanimlama 0 *
02: Tam tanimlama 11~12:
Rezerve
PO0.1 Grup: Genisleme Grubu
P0.1.00~ Ayrilmis _ _ _
P0.1.02
0: Dijital Referans (P0.0.08) 1:
Analog giris VF1 verilir 2: Analog
P0.1.03 Ust Sinir Frekans Kaynagt giris VF2 verilir 0 *
o 3: Multiplex Direktif Referansi 4: Rezerve
5: iletisim Referans
6~9: Ayrilmig
o104 | UstSmur Frekans Ofseti 000.00~En Yiiksek Frekans 000.00 o
Klavye Referanst
0: Bellek Yok
P0.1.05 Frekans Kapatma Bellek 1: Bellek 0 kA4
Segimi
Klavye Referansi
0: Caligma Frekansi
P0.1.06 Calisirken frekans Eylem 1 Referans frekans 0 *
Karsilagtirma Olgiiti
Hizlanma ve Yavaslama 0: En Yiiksek Frekans
P0.1.07 siiresinin kiyaslama frekanst | 1. Referans frekans 0 *
2: 100Hz
po1og | Jossing kosusikhg 000.00~En Yiiksek Frekans 002.00 *
P0.1.09 Jogging Hizlanma zaman 0000.0s~ 6500.0s 0020.0 *
P0.1.10 Jogging Yavaslama siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0020.0 hid
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Fonksiyon . Fabrika Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama
kod deger sinirda
PO.1.11 Hizlanma siiresi 2 0000.0s~ 6500.0s Makine tipi %
P0.112 | Yavaslama siircsi 2 0000.0s~ 6500.0s Makine tipi %
P0.1.13 Hizlanma siiresi 3 0000.0s~ 6500.0s Makine %
tip
P0.1.14 Yavaslama siiresi 3 0000.0s~ 6500.0s Makine tipi %
PO.1.15 Hizlanma siiresi 4 0000.0s~ 6500.0s Makine tipi %
P0.1.16 Yavaglama siiresi 4 0000.0s~ 6500.0s Makine tipi %
Hizlanma arasindaki Frekans
Gegis Noktast
P0.1.17 zaman 1 ve Hizlanma zamani | 000-00Hz~En Yiiksek Frekans 000.00 w
2
Yavaslama zamani 1 ile
Yavaglama arasindaki .
P0.1.18 Frekans Gegis Noktast 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 000.00 Pre
zaman 2
Hizl Yavaslama Mod 0: Diiz Cizgi
1zlanma ve Yavaslama Modu
PO.1.19 § 1 EgriS 1 0 *
2: EgriS2
Po120 | Baslangg Yiedesi 000.0%~ 100.0% 030.0 *
SEgrisinin Fazi
po.121 | Bitis Yizdesi 000.0%~ 100.0% 030.0 *
SEgrisinin Fazi
P0.1.22 Atlama Frekansi 1 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 000.00 *
P0.1.23 Atlama Frekansi 2 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 000.00
PO.1.24 Atlama Frekans 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 000.00
kapsam
P0.1.25 Kosu Onceligi 0: Gegersiz 1: Gegerli 0 *
Yavaslama siiresi 2 ve
yavaslamanin anahtarlama
P0.1.35 frekansi noktast 000.00Hz~ maks. frekans 0.00 *
zaman 3
P0.1.36 Ayrilmis - - -
6.2 Grup P1 - Motor Kontrol Parametresi
Fonksiyon . Fabrika Degisiklik
Islev adi Kapsami ayarlama
kodu degeri suurt
Siralama P1.0: Temel Grup
0: Diiz Cizgi
o 1: Cok noktali Kesik Cizgi 2: Kare
P1.0.00 V/F Egrisi Modu VIF Egrisi | 0 *
3: Kare V/F Egrisi 2
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Fonksiyon . Fabrika Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama
kod deger sinirda
4: Kare V/F Egrisi 3
P1.0.01 Tork Artist 00.0% (Otomatik Tork Artist) Makine *
00.1%~30.0% tipi
PLO.02 Tork Yiikseltme Kesme 000.00Hz~En Yiksck Frekans 050.00
Frekansi
P1.0.03 V/F Kayma Telafisi 000.0%~ 200.0% 000.0 %
Kazang
P1.0.04 Hiz Dongiisii Oransal 001~ 100 030 %
Kazang 1
P1.0.05 Fhz Sirkiilasyonu 00.01~ 10.00 00.50 s
Integral Zaman 1
P1.0.06 Anahtarlama Frekansi 1 000.00Hz~ P1.0.09 005.00 ¥
P1L0.07 Hiz Dongiisii Oransal 001~ 100 020 %
Kazang 2
P1.0.08 le Sirkiilasyonu 00.01~ 10.00 01.00 *
Integral Zaman 2
P1.0.09 Anahtarlama Frekansi 2 P1.0.06~En Yiiksek Frekans 010.00 *
0: Dogrudan Baglatma
P1.0.10 Baslangic Modu 1: Hiz izleme Modu 2: Fren ve 0 w
Yeniden Baslatma
0: Kapatma Frekansindan Bagla 1: Sifir
PLO.11 Hiz izleme Modu Hizdan Basla 0 *
2: En Yiiksek Frekanstan Baslayim
P1.0.12 Baslangig Frekansi 00.00Hz~ 10.00Hz 00.00 w
P1.0.13 Baslangi¢ Frekansimnmn Tutma 000.0s~ 100.0s 000.0 *
Siiresi
PLO.14 DC Freni Caligtirma 000%~ 100% 000 *
Giincel
P1.0.15 DC Fren Siiresinin Baslatilmast 000.0s~ 100.0s 000.0 *
P1.0.16 Durdurma modu 0: Yavaglama ile Durdur 1 e
1: Serbest Durak
P1.0.17 DC Frenleme Baslangig Frekansmi| (00.00Hz~ En Yiiksek Frekans 000.00 *
Durdur
PLO.IS DC Frenlemeyi Durdurma 000.0s~ 100.0s 000.0 %
Bekleme
Zaman
P1.0.19 DC Frenleme Akimim Durdur 000%~ 100% 000 ¥
P1.0.20 DC Frenleme Siiresini Durdur 000.0s~ 100.0s 000.0 w
P1.0.21 Frenleme Kullanim Oran 000%~ 100% 100 *
P1.0.22 Tastyict Frekans 00.5kHz~16.0 kHz Makine PAe
tipi
0: Calisirken dondiir
P1.0.23 Fan Kontrolii 1: Siirekli Calisma 0 *
2: Sicakhiga Dayali Kontrol
0: Yasak
Motor Asiri Yiik 1: Egri 1
P1.0.24 1 *
Korumast 2:Egri2
3:Egri3
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P1.0.25 Motor Asin Yiikii 00.20~ 10.00 01.00 *
Fonksiyon A Fabrika Degisiklik
2 Islev adi Kapsami ayarlama E
kodu degeri siniry
Koruma Seviyesi
Motor Asirt Yiik Alarm
P1.0.26 Sictomi 050%~ 100% 080 .
Grup P1.1: Uzatma Grubu
P1.1.00 V/F Noktasi 1 Frekans 000.00Hz~ P1.1.02 000.00 *
P1.1.01 V/F Noktasi 1 Gerilim 000.0%~ 100.0% 000.0 *
P1.1.02 'V/F Noktasi 2 Frekans P1.1.00~ P1.1.04 000.00 *
P1.1.03 V/F Noktasi 2 Gerilim 000.0%~ 100.0% 000.0 *
P1.1.04 V/F Noktasi 3 Frekans P1.1.02~Motor nominal frekansi 000.00 *
P1.1.05 'V/F Noktasi 3 Gerilim 000.0%~ 100.0% 000.0 *
P1.1.06 V/F Agirt Uyarilmis Kazang 000~ 200 120 w
0: Dijital Referans (P1.1.08) 1:
Analog girig VF1 verilir 2: Analog
giris VF2 verilir
3: Multiplex Direktifi Terminal
Referansi
Vektor Kontrol Torku Ust 4: Ayrilmis
P1.1.07 Frekans 5: iletisim Referansi 6: MIN (VF1, 00 x
VF2)
7: MAKS (VF1, VF2)
8~13: Aynlmis
Tork Ust Limit Referanst
PL1.O3 000.0%~ 200.0% 150.0 *
P1.1.09 Ters Gevirme Kontrolii Etkinlestir | 0: Izin ver 1: Yasaklaymn 0 w
fleri ve Geri Olii Zaman
PL110 0000.0s~ 3000.0s 0000.0 3
Acilista Calisma Segimi 0: Galistyor
PL.1.11 0
1: Caligmiyor ¢
P1.1.12~
Ayrilmt - -
P1.1.19 yrms B
6.3 Grup P2 - Giris/Cikis Terminali islevi
Fonksiyon . . . Degisiklik
Islev ad1 Kapsami ayarlama Fabrika degeri
kodu sinirt
Grup P2.0: Temel Grup
P2.0.00 DI1Terminal 0: islev Yok 01 *
Fonksiyon 1: ileri (FWD)
£2.0.01 DI2 Terminali 2: Ters (REV) 02 *
Fonksiyon 3: Ug telli Calisma Kontrolii
P2.0.02 DI3 Terminali 4: Tleri Jogging 61 *
Fonksiyon 5: Ters Jogging
P2.0.03 DI4 Terminal 6: Terminal YUKARI 59 *
Fonksiyonu 7: Terminal ASAGI
P2.0.04 DI5 Terminal 8: Serbest Durak 1 *
e F . 9: Multiplex Direktif Terminali 1
onksiyonu . . . .
10: Multiplex Yonergesi Terminal 2
P2.0.05 DI6 Terminali 11. Multiplex Direktifi Terminal 3 0 35k
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U solinv

Fonksiyon
kod

islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika degeri

Degisiklikler

smirda

Fonksiyon

Grup P2.0: Temel Grup

P2.0.06~
P2.0.09

Ayrnlmis

12: Multiplex Direktif Terminali 4 13: Hata
Sifirlama (RESET)

14: Kosu Duraklamast

15: Harici Hata Girisi

16: Hizlanma ve Yavaslama Siiresi Se¢imi Terminal 1
17: Hizlanma ve Yavaslama Siiresi Se¢imi Terminal 2
18 ~ 20 : Rezerve

21: Komut Se¢im Terminalini Caligtirma

1

22: Calisan Komut Se¢imi Terminal 2

23: YUKARI/ASAGI Referans Sifirlama

24: Hizlanma ve Yavaslama Yasag1

25: PID Duraklatma

26: PLC Durum Sifirlama

27~ 33 : Rezerve

34: Aminda DC Fren

35: Harici Hata Normalde kapali Giris 36: Frekans
Modifikasyonu Etkinlestirme

37: PID Eylem Yonii Negasyonu 38: Harici
Durdurma Terminali 1

39: Harici Durdurma Terminali 2

40: PID integral Durdurma

41: PID Parametre Anahtari 42:

Rezerve

43: Acil Durdurma

44: Yavaslama DC Freni 45:

Kullanici Tanimh Hata 1

46: Kullanict Tammli Hata 2

47: Calisma Siiresi Sifirlama

48~58: Korunmus

59: Zorla genel moda gegme (al

kapanma durumundaki etkiler) 60:

AC/DC mod degistirme 61: Tam su

sinyali

P2.0.10

DI Filtreleme stiresi

0.000s~ 1.000s

0.010

P2.0.11

Harici Terminal Calisma
Kontrol Modu

0: iki satirli Tip 1
1: iki hatli Tip 2
2: Ug hath Tip 1
3: Ug izgili Tip 2

P2.0.12

YUKARVASAGI
Terminal Degisim Oram

00.001Hz/s~ 65.535Hz/s

01.000

P2.0.13

Egri I'in Minimum
Girisi

00.00V~ P2.0.15

00.00
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Fonksiyon . Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
kod smirda
Minimum Giris i¢in
karsilik gelen referans
P20.14 | Bai i -100.0%~ 100.0% 000.0 P
P2.0.15 Egri 1'in Maksimum P2.0.13~ 10.00V 10.00 %
Girisi
Egri 1'in Maksimum
P2.0.16 Girisi igin karsilik -100.0%~ 100.0% 100.0 %
gelen referans
p20.17 | VFIFilireleme 00.00s~ 10.00s 00.10 #r
siiresi
P2.0.18 Egri 2'nin Minimum 00.00V~ P2.0.20 00.00 %
Girisi
Minimum Giris i¢in
karsilik gelen referans
P20.19 | Bgi 2nin -100.0%~ 100.0% 0000 b
p2.020 | EgriZnin P2.0.18~ 10.00V 10.00 *
Maksimum Girisi
Egri 2'nin
p2021 | Maksimum Girisi -100.0%~ 100.0% 100.0 e
i¢in karsihk gelen
referans
P2.0.22 VF2 Filtreleme 0.00s~ 10.00s 00.10 %
siiresi
P2.0.23
~ Ayrnlmis - - -
P2.0.27
P2.0.28 Ayrilmis 0: islev Yok — -
~ 1: Caligmakta olan frekans siiriiciisii 2:
P2.0.29 TI  Réle Hata Durdurma Cikigt 6
o Fonksiyon 3: Frekans Seviyesi Testi FDT1 Cikist 4: Frekans
Secimi Varist
il 5: Sifir hizda ¢alisma (kapatildiginda ¢ikis yok)
6: Motor Asirt Yiikii
On alarm
7: Frekans siiriiciisii Asir Yitk On alarmi
8~ 10 : Rezerve
11: PLC sirkiilasyon dongiisii tamamland:
12: Birikimli Calisma Siiresi Varis 13: Frekans
Sinirt
14: Rezerve
P2.0. 30 Ayrilmus 15: Caligmaya Hazir 16: _ _

VFI>VF2

17: Ust Frekans Varig

ik Frekans Varisi (kapatildiginda ¢ikis yok)
stik voltaj durumu ¢ikisi 20:

fletisim Referansi

21: VF1 Cikist Alt Limitten az
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U solinv

Fonksiyon
kod

islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika degeri

Degisiklikler

smirda

P2.0. 30

Ayrilmis

22: VF1 Cikis1 daha fazla Ust Limit

23: Sifir hizda Calisma 2 (kapatildiginda da ¢ikis)
24: Birikimli Agilma Siiresi Varig 25: Frekans
Seviyesi Testi FDT2 Cikigt 26: Frekans 1 Varig
Cikigt

27: Frekans 2 Varis Cikist

28: Akim 1 Varis Cikist

29: Akim 2 Varis Cikis1 30:

Zamanlama Varis Cikis1 31: VF1

Girisi Asir1 Limit 32: Kapali Yiikte

33: Ters Calismada 34: Sifir

Akim Durumu

35: Modiil Sicakhig1 Varist 36: Cikis

Akimi Agirt Limiti

37: Diisiik Frekans Varisi (kapatildiginda da ¢ikis)
38: Alarm Cikist

39: PLC Asamast Tamamland1

40: Gegerli Caligma Siiresi Varis

41: Anza Cikis1 (Disiik voltaj i¢in Cikis Degil)
42: Zamanlayici 1 Zamanlama Varist

43: Zamanlayici 2 Zamanlama Varigt

44: Zamanlayici 1 Zamanlama Geliyor ancak
Zamanlayici 2 Zamanlama Gelmiyor

45: Kullanici Fonksiyonu 1

46: Kullanic1 Fonksiyonu 2

47: Kullanic1 Fonksiyonu 3

48: Kullanic1 Fonksiyonu 4

49: Kullanic1 Fonksiyonu 5

50~ 59 : Rezerve
60: PV moduna geg
61: Genlik sinirlamasi altinda Mppt maks. gerilim

P2.0.33

Analog Cikis FM1
Referanst

0: Caligma Frekansi

1: Referans frekans

2: Cikis Akimu

3: Cikis Torku (Torkun Mutlak Degeri)
4: Cikis Giicii

5: Cikis Gerilimi

6: Ayrilmig

7: VF1 Voltaji

8: VF1 Voltajt

9: Klavye Potansiyometresi Voltaji

P2.0.34

Ayrilmig

10~ 11 : Rezerve
12: iletisim Referanst
13: Motor Hizi
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Fonksiyon . Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
kod smirda
14: Cikis Akimi 15: Bara
hatti gerilimi 16: Cikis
Torku
17~ 20 : Rezerve
P2.0.35 Ayrilmis - -
Analog FM1
-100.0%~ 100.0%
P2.0.36 Cikis Ofseti o o 000.0 Yo
Analog FM1
-10.00~ 10.00
P2.0.37 Cikis Kazanglari 01.00 ¥
P2.0.38 Ayrnlms - - -
P2.0.39 Aynilmis - — —
Grup P2.1: Genisleme Grubu
0: Aktif Yiiksek Seviye 1:
Aktif  Disik  Seviye
I .| Birler: DIl
DI Temnnz.ilu?m Gegerli Onlu: DI2 Yiizler:
P2.1.00 Model Segimi 1 DI3 00000 *
Binlerce: DI4 On Binler:
DIS
o .| 0: Aktif Yiiksek Seviye 1:
DI Termme_lhr_un Gegerli Aktif Diisiik Seviye Ones:
P2.101 Model Segimi 2 DI6 00000 *
Onlu~ On Binli: Rezerve
Birler: VF1 Tens i¢in segilen egri:
VF2 1 igin segilen egri: Egri 1
2: Egri 2
3:Egri3 :
VF1 Giris ¢oziintirligi Binlerce: VF2
Giris ¢oziiniirligi
On Binler: Klavye Potansiyometresi girig
Analog Girig Egrisi ¢oziiniirligii
P2.1.02 P 00021 Yo
Segimi 0:00.01Hz 1:00.02Hz
2:00.05Hz 3:00.10Hz
4:00.20Hz 5:00.50Hz
6:01.00Hz (Klavye Potansiyometresi gegersiz)
. . 0: Karsilik Gelen Min. Girig Referansi 1: %0,0
Min. degerinden Ones: VF1
P2.1.03 kiigiik Egri icin Onlarca: VF2 H.00 *
Seg¢im Referans )
P2.1.04 Min. Egri 3'iin 00.00V~ P2.1.06 00.00 e
Girigi
Min. igin ilgili
P2.1.05 referans. -100.0%~ 100.0% 000.0 Yo
Egri 3tin Girisi
Egri 3
P2.1.06 Biikiilme Noktasi 1 P2.1.04~ P2.1.08 03.00 ¥
Girig
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Fonksiyon
kod

islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika degeri

Degisiklikler

smirda

P2.1.07

Egri 3 igin ilgili
referans

Biikiilme Noktasi 1
Girig

-100.0%~ 100.0%

030.0

P2.1.08

Egri 3
Biikiilme Noktas1 2
Giris

P2.1.06~ P2.1.10

06.00

P2.1.09

Egri 3 igin ilgili
referans

Biikiilme Noktas1 2
Girig

-100.0%~ 100.0%

060.0

P2.1.10

Egri 3'in maks.
girisi

P2.1.08~ 10.00V

10.00

P2.1.11

Maks. giris i¢in
kargilik gelen
referans

Egri 3

-100.0%~ 100.0%

100.0

P2.1.12

Min. Egri 4'iin
Girisi

00.00V~ P2.1.14

00.00

P2.1.13

Min. i¢in karsihik gelen
referans. Egri 4'tin
Girisi

-100.0%~ 100.0%

-100.0

P2.1.14

Egri 4
Biikiilme Noktasi 1
Girig

P2.1.12~P2.1.16

03.00

P2.1.15

Egri 4 igin ilgili
referans
Biikiilme Noktas1 1

Girig

-100.0%~ 100.0%

-030.0

P2.1.16

Egri 4
Biikiilme Noktas1 2
Giris

P2.1.14~ P2.1.18

06.00

P2.1.17

Egri 4 igin ilgili
referans
Biikiilme Noktas1 2

Girig

-100.0%~ 100.0%

030.0

P2.1.18

Egri 4'(in maks.
girisi

P2.1.16~ 10.00V

10.00

P2.1.19

Egri 4'in Maks.
girisi i¢in karsilik
gelen referans

-100.0%~ 100.0%

100.0

P2.1.20
P2.1.21

Ayrilmig

P2.1.22

Cok Fonksiyonlu
Gegerli Durum

0:Pozitif mantik

1:Negatif mantik

00000
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Fonksiyon . Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
kod smirda
Birler: Ayrilmis
Cikis Terminali Onluklar: T1
Yiizler~ On Binler: Rezerve
2123 VE1 Terminalinin 00: Normal Analog Olarak Kullan " N
o Dijital Giris 01~ 59: Dijital Giris Terminali islevi
Olarak Islevi
VF2 Tcnnlnal 00: Normal Analog Olarak Kullan
P2.1.24 Islevi olarak 00 *
Dijital Girig 01~59: Dijital Giris Terminali Fonksiyonu
0: Aktif Yiiksek Seviye 1:
VF'nin Gegerli Aktif  Diisik  Seviye
P2.125 Durum Segenegi Birler: VF1 00 *
Onlarca: VF2
P2.1.26 DIl Gecikme 0.0s~3600.0s 0000.0 Y
P2.127 DI2 Gecikme 0.0s~3600.0s 0000.0 *
P2.1.28 DI3 Gecikme 0.0s~3600.0s 0000.0 *
P2.1.29 Ayrilmis - - -
P2.1.30 T1 Gecikme 0.0s~3600.0s 0000.0 *
P2.131 Ayrilmig - - -
P2.1 Grup: Uzatma Grubu (asenkron motor 1.35 versiyonu bu fonksiyona sahiptir)
DII etkisiz gecikme
(bu islev
P2132 ayarlanamadiginda 0.05~3600.0 0000.0 N
kullanilamaz)
D12 etkisiz gecikme
(bu islev
P2.133 ayarlanamadiinda 0.0s~3600.0s 0000.0 ¥
kullanilamaz)
DI3 etkisiz gecikme
(bu islev
P2.1.34 ayarlanamadiginda 0.0s~3600.0s 0000.0 ¥
kullanilamaz)
Grup P2.2 Yardimer Grup
Birikimli A¢ilis
Erigimleri
P2.2.00 00000h~ 65000h 00000 Y

Referans Siiresi
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Birikimli Kosu Erigimleri|

P2.2.01 Referans Siiresi 00000h~ 65000h 00000 Y

Fonksiyon . Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
kod siirda

Referans

P2.2.02 frekans test 000.0%~ 100.0% 000.0 Y
genisligine ulasir

P22.03 Frekans Testi FDT1 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 050.00 s
FDT1 Gecikmeli

P22.04 . 000.0%~ 100.0% 005.0 *
Deger
Frekans Testi

P2.2.05 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 050.00 Y
FDT2

P20 | FDT2 Gecikmeli 000.0%~ 100.0% 005.0 *
Deger
Ulasilan herhangi bir

P2.2.07 frekans test edildi 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 050.00 Y
deger 1
Ulasilan herhangi bir

P2.2.08 frekans 1 testi 000.0%~ 100.0% 000.0 ¥
genislik
Ulasilan herhangi bir

P2.2.09 frekans test degeri 2 000.00Hz~ En Yiiksek Frekans 050.00 ¥
Ulagilan herhangi bir

P2.2.10 frekans 2 test genisligi 000.0%~ 100.0% 000.0 ¥

0/ ~ 0,

Sifir Akim Test Seviyesi 000.0%- 300.0%

P22.11 (% 100.0"t sunominal akima karstlik gelir 005.0 ¥

motor)

P22.12 Sifir Akim Testiiein 159 015~ 600.00s 000.10 *
Gecikme Siiresi

P22.13 Cikis Akimi Agirt 00.0: Test Yok 000.1%~ 300.0% 200.0 %
Limit Degeri
Akim Limit Agim Testi

P22.14 igin Gecikme Siiresi 000.00s~ 600.00s 000.00 ¥

P2.2.15 Akim Seviyesi Test 1 000.0%~ 300.0% 100.0 w

P22.16 Akim Seviyesi I'in Test | 000 0%~ 300.0% 000.0 %
Genisligi

P22.17 Akim Seviyesi Testi 2 | 000.0%~ 300.0% 100.0 %
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paogy | et Censhidl 000.0%~ 300.0% 0000 %
Mevcut Seviye 2
P22.19 VF1 Girisi Alt 00.00V~ P2.2.20 03.10 Y
Fonksiyon 5 Degisiklikler
Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
siirda
Limit
P2.2.20 VF1 Girig Ust Sinirt P2.2.19~ 11.00V 06.80 %
Model Sicaklik
Erisimleri . .
P2.221 Referans 000°C~ 100°C 075 %*
Giincel Kosu
P2.2.22 Referans Zamanina 0000.0 dk~ 6500.0 dk 0000.0 *
Ulagir
0.4 Grup P3 - Programlanabilir Fonksiyon
Hoa o Islev adi Kapsami ayarlama Fabl:ika Degi-sik‘lik
kod deger n limit
Grup P3.0: Temel Grup
0: Tekli Calismanin Sonu ve Durdurma
1: Tekli Calismanin Sonu ve Son Degerin Kaydedilmesi
. 2: Siirekli Calisma
P3.0.00 0 *
Basit PLC Calisma Modu 3: N Kez Déngii
P3.0.01 Cevrim sayisi(lari), N 00000~ 65000 00000 Y
Birler: Kapatma Bellegi Segenegi 0: Kapatma
Bellegi Yok
PLC Kapatma Bellegi Segenegi 1 Bellegi Kapatma
P3.0.02 P g1 Secencs Onlu: Durdurma Bellegi Segimi 0: 00 ¥
Durdurma Bellegi Yok
1: Bellegi Durdur
P3.0.03 Faz Yonergesi 0 -100.0%~ 100.0% 000.0 Y
P3.0.04 Faz O Caligma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 *
P3.0.05 Asama Direktifi 1 -100.0%~ 100.0% 000.0 Y
P3.0.06 1. Asama Caligma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 *
P3.0.07 Asama Direktifi 2 -100.0%~ 100.0% 000.0 hig
P3.0.08 2. Asama Caligma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 *
P3.0.09 Asama Direktifi 3 -100.0%~ 100.0% 000.0 Y
P3.0.10 3. Asama Caligma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Y
P3.0.11 Asama Direktifi 4 -100.0%~ 100.0% 000.0 *
P3.0.12 4. Asama Calisma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 hig
P3.0.13 Asama Yonergesi 5 -100.0%~ 100.0% 000.0 ¥
P3.0.14 5. Asama Caligma Stiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Y
P3.0.15 Asama Yonergesi 6 -100.0%~ 100.0% 000.0 *
P3.0.16 6. Asama Caligma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Y
P3.0.17 Asama Y6nergesi 7 -100.0%~ 100.0% 000.0 43 X
P3.0.18 7. Asama Caligma Stiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 ¥
P3.0.19 Asama Yonergesi 8 -100.0%~ 100.0% 000.0 ¥
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Fonksiyon Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika Degi'sik‘lik
kod deger 1 limit
P3.0.20 8. Asama Caligma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Yo
P3.0.21 Asama Yonergesi 9 -100.0%~ 100.0% 000.0 ¥
P3.0.22 9. Asama Caligma Stiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 ¥
P3.0.23 Asama Yonergesi 10 -100.0%~ 100.0% 000.0 Y
P3.0.24 10. Asama Caligma Stiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Y
P3.0.25 Asama Yonergesi 11 -100.0%~ 100.0% 000.0 ¥
P3.0.26 11. Asama Calisma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 ¥
P3.0.27 Asama Yonergesi 12 -100.0%~ 100.0% 000.0 Y
P3.0.28 12. Asama Caligma Stiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Y
P3.0.29 Asama Yonergesi 13 -100.0%~ 100.0% 000.0 ¥
P3.0.30 13. Asama Calisma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 ¥
P3.0.31 Asama Yonergesi 14 -100.0%~ 100.0% 000.0 Y
P3.0.32 14. Asama Caligma Stiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 Y
P3.0.33 Asama Yonergesi 15 -100.0%~ 100.0% 000.0 ¥
P3.0.34 16. Asama Calisma Siiresi 0000.0s~ 6500.0s 0000.0 ¥
P3.0.35 Faz 0 iliskilendirme H.000 Y
. Birler: Hizlanma ve Yavaslama Siiresi Segimi
P3.0.36 1. Asama iliskilendirme (Gegersiz Multiplex Direktifi) 0: Hizlanma ve H.000 ¥
P3.0.37 2. Asama iliskilendirme Yavaslama Siresi 1 . H.000 *
— 1: Hizlanma ve Yavaglama Siiresi 2
P3.0.38 3. Asama iligkilendirme 2: Hizlanma ve Yavaslama Siiresi 3 H.000 Y
P3.0.39 4. Asama iliskilendirme 3: Hizlanma ve Yavaglama Siiresi 4 Onlu: Frekans H.000 Yo
- Kaynagi Se¢imi (Gegerli Multiplex Direktifi)
P3.0.40 5. Asama iliskilendirme 0: Akim Fazi Direktifi 1: Klavye H.000 *
P R Potansiyometresi
P3.041 Asama 6 iliskilendirme 2: Klavye Frekans Referansi 3: VF1 Girisi H.000 *
P3.0.42 7. Asama iligkilendirme 4: VF2 Girisi H.000 Y
P3.043 | 8. Asama iliskilendirme 5t Ayrilmis H.000 *
P3.0.44 9. Asama atiflari 6:.4PID R,e fer?ny ™~ ] Oj Reserved H.000 ¥t
Yiizler birimi: kosu yonii
P3.0.45 Asama 10 atif 0: Varsayilan yon H.000 ¥
P3.0.46 11. Asama atiflart 1: Ters yon H.000 Yo
P3.0.47 Asama 12 atif H.000 Yo
P3.0.48 13. Asama atiflart H.000 *
P3.0.49 14. Asama atiflan H.000 e
P3.0.50 Asama 15 atif H.000 Y
0: Tkinci
Basit PLC Calisma Siiresi Birimi et
P3.0.51 1: Saat 0 ®
2: Dakika
Grup P3.1: Genisleme Grubu
0: Etkisiz 1: Etkili (dak)
P3.1.00 Zamanlama Fonksiyonu Se¢imi 2: Etkili (h) (2 olarak 0 *
ayarlanamadiginda bu islev kullanilamaz)
0: Dijital Referans (P3.1.02) 1 :
B P Analog giris VF1 verilir 2. Analog
P3.101 Sab}t (?ahsma Stiresi giris VE? verilir 0 *
Segimi (Analog  girisi arahg  karsilik gelir  ila
P3.1.02)
P3.1.02 Sabit Calisma Siiresi 0000.0 dak/sa~6500.0 dak/sa (birim P3.1.00'a baglidir) 0000.0 *
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Fonksiyon figlew s e Fabn.ka. Degisiklik
kodu degeri sinirt
P3.1.03
~ Ayrilmig - - -
P3.1.15
6.5 Grup P4 - PID Kontrolii ve Haberlesme Kontrolii
Fonksiyon fslev adi Kap ayarlama Fabrika Deé}s{khk
kod deger limit
Grup P4.0: PID Kontrol Grubu
0: Dijital Referans (P4.0.01)
1: Klavye Potansiyometresi Referansi 2: Analog
giris VF1 verilir
3: Analog giris VF2 verilir
4: PULS impuls Referansi (DI6) 5: iletisim
P4.0.00 PID Referans Kaynagi Referanst 00 "
6: Multiplex Direktifi Terminal
Referansi
7: Basit PLC Referansi
8~ 11 : Rezerve
P4.0.01 PID Deger Referansi 000.0%~100.0% 050.0 Y
0: Analog giris VFI wverilir I:
Analog giris VF2 verilir 2: VFI-
VF2
3: VFI+VF2
4: Ayrilmis
. 5: Iletisim Referansi
P4.0.02 PID Geri Besleme Kaynagi 6: MAX[VFI, VF2] 00 *
7: MIN[VF1, VF2]
8: Yukaridaki kosullarda Multiplex Direktif
Terminalinin Degistirilmesi
9~ 12 : Rezerve
P4.0.03 PID Eylem Yonii 0: Dogrudan Eylem 0 %
1: Ters Eylem
p4004 | PID Referans Geri Besleme 00000~65535 01000 b
Araligy
P4.0.05 Oransal Kazanglar KP1 000.0~100.0 020.0 *
P4.0.06 Integral Zaman TI1 00.01s~10.00s 02.00 *
P4.0.07 Tirev Siiresi TD1 00.000s~10.000s 00.000 Y
P4.0.08 PID Sapma Sinirt 000.0%~100.0% 000.0 w
P4.0.09 PID Geri Besleme Filtreleme siiresi 00.00s~60.00s 00.00 =
P4.0.10 Oransal Kazanglar KP2 000.0~100.0 020.00 W
P4.0.11 integral Zaman TI2 00.01s~10.00s 02.00 w
P4.0.12 Tiirev Siiresi TD2 00.000s~10.000s 00.000 *
0: Anahtar Yok
P4.0.13 PID Anahtar Kosullart 1: Terminaller iizerinden gegis 0 hid
2: Sapma iizerinden gegis
P4.0.14 PID Anahtar1 Sapmast 1 000.0%~P4.0.15 020.0 Y
P4.0.15 PID Anahtar1 Sapmasi 2 P4.0.14~100.0% 080.0 b2
P4.0.16 PID Baslangi¢ Degeri 000.0%~100.0% 000.0 Y
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Fonksiyon islev adi Kapsami ayarlama Fabrika Deg-is%ldik
kod deger limit
P4.0.17 PID Baslangig Degeri Tutma Siiresi 000.00~650.00s 000.00 w
000.0%: Geri Bildirim Kayb1 Hakkinda Karar
P4.0.18 PID Geri Besleme Kaybi Tespiti Yok 000.0 hid
000,1~ %100,0
P4.0.19 PID Geri Besleme Kayb1 Algilama 00.0s~20.0s 00.0 %
Siiresi
P4.0.20 PID Durdurma islemi 0: Caliyma Yok  1: Cahisma 0 *
P4.0.21 Uyku esik degeri 0.0%~-100.0% 100.0% w
P4.0.22 | Uykusiresi 0.0s~6000.0s 30.0s A
P4.0.23 | Uyanma esik degeri 0.0%~100.0% 0.0% ¥
P4.0.24 | Uyanszamam 0.0s~6000.0s 30.0s Y
Grup P4.1: iletisim Grubu
Birler: MODBUS baud hiz1 0:1200
1:2400
2:4800
3:9600
P4.1.00 Baud Hizt 4:19200 03 ve
5:38400
6:57600
Onlu: Gegersiz
0: Kontrol yok (8-N-2) 1:Cift
P4.1.01 Veri Formatt parite kontrolii (8-E-1) 2:Tek 0 P
parite kontrolii (8-0-1)
3:Cek yok (8-N-1)
. . 000: Yaym Adresi
P4.1.02 001 Yo
Yerel Makine Adresi 001~ 249
P4.1.03 Yamt Gecikmesi 00~ 20ms 02 Yo
P4.1.04 fletisim Zaman Asim 00.0 (Gegersiz)  00.1s~ 60.0s 00.0 e
Ones: MODBUS veri formati 0:
. ASCII modu (Ayrilmis)
P4.1.05 Veri lletim Format: 1: RTU modu 01 ¢
Onlu: Gegersiz
P4.1.06 MODBUS iletigim veri yanit1 veya 0: Cevap 1: Cevap yok 0 ¢
degil
0: Bypass edildi
P4.1.07 | Sorun Giderme ile tisim hatasi 1: Kapatma 0 *
2: iletisim hatast
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6.6 Grup PS - Tus Takimi1 Ekram

Fonksiyon
kod

islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika
deger

Degisiklik
n limit

Grup P5.0: Temel Grup

P5.0.00

Tus Takimi JOG Tusu
Islev Referanst

0: Gegersiz

1: ileri Jogging

2: Ters Jogging

3: ileri ve Geri Anahtari

P5.0.01

Tus Takimi STOP Tusu
Durdurma Islevi

0: Sadece Tus Takimi Calisgma Modunda gegerlidir
1: Her Mod i¢in gegerlidir

P5.0.02

LED Calisan Ekran Parametre 1

H.0001~H.FFFF

Bit00: Calisma Frekansi (Hz) Bit01:
Referans frekans (Hz) Bit02: Cikis
Akimi (A) Bit03: Cikis Gerilimi (V)
Bit04: Bara Gerilimi (V)

Bit05: Cikis Torku (%) Bit06: Cikis
Giicti (kW) Bit07: Giris Terminal
Durumu Bit08: Cikis Terminal
Durumu Bit09: VF1 Gerilimi (V)
Bit10: VF2 Gerilimi (V)

Bit11: Ozellestirilmis Ekran Degeri Bit12:
Rezerve

Bit13: Rezerve Bit14: PID
Referansi

Bit15: PID Geri Bildirimi

H.081F

P5.0.03

LED Calisan Ekran Parametre 2

H.0000~H.FFFF
Bit00: Ayrilmis
Bit01: Geri Besleme Hiz1 (Hz)
Bit02: PLC Fazi

Bit03: Diizeltme oncesi VF1 Gerilimi (V) Bit04:

Diizeltme 6ncesi VF2 Gerilimi (V) Bit05: Rezerve
Bit06: Gegerli A¢ilis Siiresi (dak) Bit07: Gegerli
Caligma Siiresi (dak) Bit08: Kalan Caligma Siiresi
(dak)

Bit09: Frekans Kaynagi A'nin Frekansi (Hz) Bit10: Rezerve

Bitl1: Haberlesme Ayar degeri (Hz) Bit12:
Rezerve

Bitl13: Ayrilmus Bit14:

Aynlmis

Bit15: Kullanici Bekleme izleme Degeri 1

H.081F

P5.0.04

Otomatik Zaman Anahtari
LED Calisan Ekran Parametresi

000.0: Anahtar Yok
000.15~100.0s

000.0

Ve
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Fonksiyon
kod

islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika
deger

Degisiklik
n limit

P5.0.05

LED Durdurma Ekran
Parametresi

H.0001~H.FFFF

Bit00: Referans frekans (Hz) Bit01: Bara
Gerilimi (V)

Bit02: Giris Terminali Durumu

Bit03: Cikis Terminali Durumu

Bit04: VF1 Gerilimi (V) Bit05:

VF2 Gerilimi (V) Bit06: Gergek

Sayim Degeri Bit07: Gergek

Uzunluk Degeri Bit08: PLC Fazi

Bit09: Ozellestirilmis Ekran Degeri
Bit10: PID Referansi

Bit11: PID Geri Bildirimi

Bit12:PULSE Darbe Frekansi (Hz) Bit13: Kullanict
Bekleme izleme Degeri 1 Bit14: Rezerve
Bitl5: Ayrilmig

H.0033

P5.0.06

P5.0.14

Ayrilmig

P5.0.15

Ozellestirilmis Katsay1
Gosterimi

0.0001~6.5000

1.0000

P5.0.16

Kullanici tanimh ekran kontrol
kelimesi

Birler: kullanict tamimli ondalik basamak gosterimi 0:

sifir ondalik basamak

1: bir ondalik basamak 2:

iki ondalik basamak 3: ii¢

ondalik basamak

Onlu: kullanici tanimli ekran degerinin kaynagi

0: kullanici tamimli ekran kontrol s6zciigiiniin yiizlerce yerine gore
belirlenir.

1: P5.0.15 ayar degeri tarafindan belirlenir ve .0000~ 0.0099
Grubunun P9.0.00~ P9.0.99 degerine karsilik gelir.

Yiizler: kullanic1 tanimli goriintiileme katsayisi segimi

0: kullanici taniml goriintiileme katsayisi P5.0.15'tir.

1: kullanict tanimh goriintiileme katsayis1 hesaplama sonucu 1'dir
2: kullanict tamimlr gériintiileme katsayisi hesaplama sonucu 2'dir
3: kullanici taniml goriintiileme katsayisi hesaplama sonucu 3

4: kullanici taniml goriintiileme katsayisi hesaplamasidir

Sonug 4

001
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. Fabrika Degisiklik
Fonksiyon kodu Islev adi Kapsami ayarlama
deger n limit
Birler:
0: Yalnizca temel grubu goriintiiler
1: Meniileri tiim seviyelerde goriintiiler Onlu
0: Grup P7'yi gosterme 1: Grup
P7'yi goster
2: Aynlmis
. Yiizler:
Fon}(snyon Parametre Grubu 0: Diizeltme parametre grubunu goriintiileme 1: A
P5.0.17 Segim Ekrant Diizeltme parametre grubunu goriintiile Binler: 1111 »
0: Kod grubunu gosterme 1: Kod
grubunu goster
On Binler: Aynlmig
X ) 0: Degistirilebilir
P5.0.18 Fonksiyon $ifre 1: Degistirilemez 0 Pie
Korumast 2: GP Tipinde izin Verilen Degisiklik
00: islem Yok
01: Kayit Bilgilerinin Temizlenmesi
09: Motor parametresi, diizeltme grubu, sifre grubu
hari¢ Fabrika Parametrelerine Sifirla
19: Fabrika Parametrelerine Sifirla, motor parametresi
harig, sifre grubu
P5.0.19 Parametre Baslatma 30: Kullanici Gegerli Parametre Yedekleme 60: 000 *
Kullanic1 Yedekleme Parametrelerine Sifirlama
100~999: Kullanic1 Fabrika Parametrelerine Sifirla
P5.0.20 Kullanier Sifresi 00000~ 65535 00000 PAq
Grup P5.1: Genisleme Grubu
Birikimli K¢
P5.1.00 iniimirosu 00000h~65000h °
Zaman
P5.1.01 Birikimli Giig Agik Kalma Siiresi 00000h~65000h Py
Birikimli Gii
P5.1.02 e 00000kwh~65000kwh °
Tiiketim
P5.1.03 Modiil Sicakligt 000°C~100°C [ J
P5.1.04 Donanim Siiriim No. 180.00 [ ]
P5.1.05 Yazilim Siiriim No. 001.00 ®
Pi D
P5.1.06 rogram Standart Dist 0000~9999 °

Etiket
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6.7 Grup P6 - Ariza Gosterimi ve Koruma

Fonksiyon kodu

Islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika
degeri

Degisiklik
sinirt

Grup P6.0: Ariza Goriintiileme Grubu

P6.0.00

Arnza Kaydi 1 (Son Zaman)

P6.0.01

Arniza Kaydi 2

P6.0.02

Arniza Kaydi 3

=4

: Ariza Yok

: Sabit Asirt Akim

: Hizlandinlmis Agint Akim
Yavaslatilmis Asirt Akim

Sabit Asir1 Gerilim

Hizlandirllmig Asirt Gerilim
Yavaglatilmig Agirt Gerilim
Modiil Arizast

Diisiik voltaj

Frekans siirticiisii Asirt Yik 10:
Motor Asirt Yiik

11: Giris Varsayilan Faz1 12:

Cikis Varsayilan Fazi 13: Harici
Hata

14: Tletisim Anormalligi 15: Frekans
stiriiciisii Agirt Isinma

16: Frekans siiriictisii Donanim Hatas1 17:
Motor-toprak Kisa Devresi 18: Motor
Tanimlama Hatas1

19: Motor Kapal Yiikii

20: PID Geri Besleme Kaybi

21: Kullanict Ozellestirilmis Ariza 1
22: Kullanier Ozellestirilmis Hata 2
23: Agilis Zamani Varis 24:
Calisma Zamam Varis 25:
Kodlayici Hatas1

W ORDN DL

26: Parametre Okuma-Yazma Anormalligi 27:

Motor Asir1 Issnmasi

28: Daha Biiyiik Hiz Sapmasi 29:

Motor Asir1 Hizi

30: ilk Pozisyon Hatas1 31: Akim
Algilama Hatas 32: Kontaktor

33: Akim Algilamasinda Anormallik 34:
Hizli Akim Sinirlama Zaman Asimi 35:
Caligirken Motor Anahtar1 36~39: Rezerve
40: Tampon Direnci Hatast

P6.0.03

Ariza Frekansi 1

P6.0.04

Arnza Akimi 1

P6.0.05

Ariza Durumunda Bara Gerilimi 1

P6.0.06

Ariza oldugunda Giris Terminal Durumu 1
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Fonksiyon kodu Islev adi Kapsami ayarlama Labu ke Dl
degeri sinirt
P6.0.07 Anza oldugunda Cikis Terminali Durumu 1 [ ]
P6.0.08 Frekans siiriiciisii Ariza durumunda durum 1 [ J
P6.0.09 Anza oldugunda Agilis Siiresi 1 [ ]
P6.0.10 Caligma Siiresi 1 arizaliyken [ ]
P6.0.11 Anza Frekansi 2 Ld
P6.0.12 Ariza Akimi 2 [ J
P6.0.13 Anza Durumunda Bara Gerilimi 2 [ J
P6.0.14 Ariza oldugunda Girig Terminali Durum 2 [ ]
P6.0.15 Ariza oldugunda Cikis Terminali Durumu 2 [ ]
P6.0.16 Ariza durumunda frekans siiriiciisit Durum 2 [ J
P6.0.17 Ariza oldugunda Agilis Siiresi 2 [}
P6.0.18 Caligma Siiresi 2 arizaliyken [ ]
P6.0.19 Ariza Frekansi 3 ®
P6.0.20 Ariza Akimi 3 [ ]
P6.0.21 Ariza Durumunda Bara Gerilimi 3 [
P6.0.22 Aniza oldugunda Girig Terminali Durum 3 [ ]
P6.0.23 Arnza oldugunda Cikis Terminali Durum 3 [}
P6.0.24 Ariza durumunda frekans siiriiciisiit Durum 3 [ ]
P6.0.25 Anza oldugunda Acilis Siiresi 3 [ ]
P6.0.26 Caligma Siiresi 3 arizaliyken [ J
Grup 6.1: Koruma Kontrol Grubu

P6.1.00 Giris Varsayilan Faz Korumast 0 lY.asakla.nd.l 0 ¥

1: Izin verildi
P6.1.01 Cikis Varsayilan Faz Korumasi 0 lYfasakla.nd'l 1 ¥

1: Izin verildi
P6.1.02 Asir1 Voltaj Durma Korumasi 0~100 5 P

Hassasiyeti
P6.1.03 Agsin Gerilim Durma Korumasi Gerilim Noktast 120%~150% 130 P
P6.1.04 Asirt Akim Durma Korumasi Hassasiyeti 0~100 020 IS
P6.1.05 Asirt akim Durma Korumast akimi 100%~200% 150 g
P6.1.06 Ariza Otomatik Sifirlama Numarast 0~20 00 PAd
P6.1.07 Ariza Otomatik Sifirlama Bekleme Arahigt 0.1s~100.0s 10.0 e
Siiresi

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gore Durdur

2: Siirekli Calisan Birler: Motor

Asirt Yiik Tens: Girig
P6.1.08 Anza Koruyuou Eylem Segimi 1 ;/?igsliillé?klfg/arsayllan Faz Binler: 00000 >

Harici Varsayilan On Binler: Iletisim

Anormallik
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Fonksiyon
kodu

islev adi

Kapsami ayarlama

Fabrika
degeri

Degisiklik smirt

P6.1.09

Arniza Koruyucu Eylem
Segimi 2

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gore Durdur

2: Sirekli Caligan Birler:

Motor Asirt Yik Tens: Geri

Besleme Kayb1

Yiizlerce: Kullanict Ozellestirilmis Ariza 1 Binlerce:
Kullanict Ozellestirilmis Hata 2

On Binler: Agilis Zamam Varig

00000

P6.1.10

Ariza Koruyucu Eylem
Segimi 3

Birler: Caligma Siiresi Varig 0:

Serbest Durus

1: Moduna Gére Durdur

2: Siirekli Caligan Tens: Kodlayict

Anormalligi 0: Serbest Durdurma

Yiizlerce: Parametre Okuma-Yazma Anormalligi 0:
Serbest Durdurma

1: Moduna Gére Durdur Binlerce:

Motor Asirt Isinma 0: Serbest

Durma

1: Moduna Gére Durdur

2: Siirekli Caligma

On Binler: 24V Gii¢ Kaynagi Arizasi 0: Serbest
Durdurma

1: Moduna Gére Durdur

00000

P6.1.11

Ariza Koruyucu Eylem
Segimi 4

0: Serbest Durdurma

1: Moduna Gore Durdur

2: Siirekli Calisma

Birler: Daha Biiyiik Hiz Sapmasi Onlu:
Motor Asiri Hiz1 Yiizlercesi: ilk Konum
Hatas1 Binlerce: Rezerve

On Binler: Ayrilmig

00000

P
&

P6.1.12

Ariza Durumunda Siirekli
Calisma Frekansi Segimi

0: Mevcut Frekansta Calistyor 1: Referans
Frekansta Calistyor 2: Ust Frekansta
Caligtyor

3: Diisiik Frekansta Caligtirma

4: Anormallik i¢in Arka Frekansta Caligtirma

%

P6.1.13

Anormallik i¢in Yedekleme
Frekansi

000.0%~ 100.0%

100.0

9]
X

P6.1.14

Anlik Kesinti igin Eylem Se¢imi

0: Gegersiz
1: Yavaslama
2: Yavaslama ile Durdurma

9]
X

P6.1.15

Anlik Kesinti Gerilim
Toparlanmasinin Karar Siiresi

000.00s~ 100.00s

000.50

X

P6.1.16

Gerilim Karar 1 igin

60.0%~100.0% (Standart Bara Gerilimi)

080.0
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Fonksiyon islev adt Kapsam: ayarlama Fabrika Degisiklik smirt
kodu degeri
Anlik Kesinti
Eylemi
Anlik Eylemin Durdurulmast )
P6.1.17 | icin Gerilim Karant 80.0~100.0 (Standart Bara Gerilimi) 090.0 W
P6.1.18 Yk Dist Koruma Segimi 0: Gegersiz 1: Gegerli 0 bAd
P6.1.19 Yiiksiiz Algilama Seviyesi 000.0%~100.0% 010.0
P6.1.20 Yiiksiiz Algilama Siiresi 00.0s~60.0s 01.0
P6.1.21
~ Ayrilmig - - -
P6.1.24
Anza Cikis Terminali .
P6.1.25 - 0: Eylem Yok 0 %
Ariza Otomatik Sifirlama 1: Eylem
Siiresinde Eylem Se¢imi
P6.1.26 Girig Varsayilan Faz Koruma 01~10 (Ne kadar kiigiikse, hassasiyet o kadar fazladir) 05 bAY
Hassasiyeti
Grup P6.2: PV'nin spesifik islevi
0: Degisken frekans hiz ayar modu 1: CVT modu
P6.2.00 PV su pompast modu 2: MPPT modu 2 *
On binlik yer: (0~2) 0: VF modu
1: CVT modu
2: MPPT modu Ones
place:(0~6) 0:
Kapatma
1: Caligtyor
2: Uyku
P6.2.01 Calisma durumu 3: Diisiik frekans korumasi 4: islem Sadece okuyun L
sirasinda kurutma korumasi 5: Asirt
akim korumasi
6: Min. gii¢ korumast
P6.2.02 VOC gerilimi 0.0V~ 999.9V Sadece okuyun ®
P6.2.03 CVT hedef voltajt 30,0~ %102,4 81.0% PAS
P6.2.04 MPPT gerilim iist st 0.0V~ 1000.0V 1000.0V *
P6.2.05 MPPT gerilim alt siri 0.0V~ 1000.0V 500.0V *
P6.2.06 MPPT ayar aralig 0.01s~ 60.00s 2.00s bid
P6.2.07 MPPT slayt aramasi 0.01s~ 60.00s 0.50s ¥
P6.2.08 MPPT baslangig gerilimi 30,0~ %102,4 97.0% Pie
P6.2.09 Hizli frekans yiikselme 0.00Hs -50.00 Hz/s 2.00Hz/s P
esigi
P6.2.10 Hizl frekans disiisti esigi 0.00Hz/s -50.00 Hz/s 30.00Hz/s Yo
P6.2.11 Uyku esigi 0-1000V oV *
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Fonksiyon islev adt Kapsam: ayarlama Fabrika Degisiklik smirt
kodu degeri
Gerilim
P6.2.12 Uyku kurtarma gerilimi 0-1000V 400V *
Fonksiyon kodu islev adi Kapsami ayarlama Fabrika
degeri
P6.2.13 Uyku kapatma bekleme stiresi 0.0-6000.0s 20.0s
P6.2.14 Diisiik frekansl koruma algilama frekansi 0.00Hz-50.00Hz 0.00H z
P6.2.15 Diisiik frekansli koruma algilama siiresi 0.0-6000.0s 60.0s
P6.2.16 Diisiik frekansh korumanin otomatik iyilesme 0.0-6000.0s 120.0s
siiresi ’
P6.2.17 Kuruma korumasi algilama akimi 0.00-600.00A 0.00A
P6.2.18 Kurutma korumasi algilama siiresi 0.0-6000.0s 10.0s
P6.2.19 Kurutma korumasinin otomatik iyilesme siiresi 0.0-6000.0s 20.0s
P6.2.20 Ozellestirilmis agir1 akim korumasinin 0.0A~ 600.0A 0.0A
algilama akimi
P6.2.21 Ozellestirilmis agir1 akim korumasinin algilama siiresi 0.0s~ 6000.0s 10.0s
P6.2.22 Ozellestirilmis agirt akim korumasinin otomatik 0.0s~ 6000.0s 20.0s
kurtarma stiresi
P6.2.23 Min. giig koruma degeri 0.0kw~ 1000.0kw 0.0kw
P6.2.24 Min. gii¢ korumasinin algilama siiresi 0.0s~ 6000.0s 10.0s
P6.2.25 Min. gii¢ korumasimin otomatik kurtarma siiresi 0.0s~ 6000.0s 10.0s
0: Otomatik kurtarma
1: Manuel kurtarma
Ones place: Diisiik frekansli koruma
P6.2.26 Alarm kurtarma modu Onlarca yer: Kurutma H.0000
korumast Yiizlerce yer:
Astr1 akim ve agir yiik korumast
Binlerce yer: Min.
gii¢ koruma
P6.2.27 Tam su korumasinin algilanma siiresi 0.0s~ 6000.0s 10.0s
P6.2.28 Tam su korumasindan gikma siiresi 0.0s~ 6000.0s 10.0s
P6.2.29 CVT integral kazanci 0~ 65535 2000
P6.2.30 CVT oransal kazang 0~ 65535 300
P6.2.31 CVT gegis frekans 3.00Hz-50.00Hz 10.00Hz
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P6.2.32 Gii egrisi 0 0.00kw~~100.00kw 0.50kw
P6.2.33 Giiig egrisi 1 0.00kw~~100.00kw 1.00kw
P6.2.34 Giig egrisi 2 0.00kw~100.00kw 1.50kw
P6.2.35 Giig egrisi 3 0.00kw~~100.00kw 2.00kw
Fonksiyon kodu islev adi Kapsami ayarlama e
degeri
P6.2.36 Giig egrisi 4 0.00kw~~100.00kw 2.50kw
P6.2.37 Akas cfisi 0 0.0m3/h~1000.0m3/h 0.0m3/h
P6.2.38 Alas egrisi 1 0.0m3/h~1000.0m3/h 5.0m3/h
P6.2.39 Alay erisi 2 0.0m3/h~1000.0m3/h 10.0m3/h
P6.2.40 Alag egrisi 3 0.0m3/h~1000.0m3/h 15.0m3/h
P6.241 Al egrisi 4 0.0m3/h~ 1000 0m3/h 200m3/h
P6.2.42 Ak hesaplama ofseti 0.00m3/h~ 100.00m3/h 0.00 m3/h
P6.2.43 Debi hesaplama kalibrasyon kazanci 0.0m3/h~ 1000.0m3/h 100.0m3/h
P6.2.44 Giinliik akig/elektrik miktar1 net dénem 0.0h~24.0h 7.0h
P6.2.45 Fotovoltaik baslatma korumast 0~1 1

0: Standart motorun 3 fazh giris

modu
P6.2.46 Motor giris modu segimi 1: Standart motorun tek fazh girig 0

modu

2: Ayrilmig
P6.2.47 Tek fazli motorun denge katsayisi (3 fazh ¢ikis) 0.000~2.000 1.000
P6.2.48 MPPT kor alan arama esik degeri 0.0V/Hz~100.0V/Hz 10.0V/Hz
P6.2.49 MPPT histerezis ayar esik degeri 0.00-10.00Hz 0.50Hz
P6.2.50 MPPT voltaj ayarlama adim1 0.0V ~ 30.0V 1.0V
P6.2.51 MPPT referans yiikseltme esik degeri 0.0V ~ 300.0V 30.0v
P6.2.52 Ayrilmug 0.0~100.0 75.0
P6.2.53 Asint gerilim korumasi Algilama gerilimi 750.0V~950.0V 900.0V
P6.2.54 Ayrilmg 0~2 0

0: Devre dist
P6.2.55 Elektrik kesintisinden sonra etkin ; 1

1: Elektrik kesintisinden sonra

yeniden baslatma
P6.2.56 Elektrik kesintisinden sonra yeniden baslatma 0.0~6000.0s 10.0s

gecikmesi

P6.2.57 AC/DC modu anahtarlama bekleme siiresi 0.0~6000.0s 5.0s
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P6.2.58 DC/AC modu anahtarlama bekleme siiresi 0.0~6000.0s 5.0s
0: Otomatik anahtarlama modu
P6.2. 59 PV girisini ve gii¢ frekansi girisini segin 1: Giig frekans giris modu 1
2: PV giris modu
Fonksiyon kodu Islev adi Kapsami ayarlama Fabrika
degeri
P6.2.60 Ayrilmig 0~ 1024 64
0. Devre dist
Pe6.2.61 i i 0
Pompa temizleme fonksiyonu 1 : Etkinlegtirme (asagdakiler igin
gegerlidir
yalnizca gegerli saat)
P6.2.62 Temizlik sikhg 0.00Hz~50.00Hz 10.00Hz
P6.2.63 Dangii bagina temizlik ¢alisma siiresi 0.0~6000.0s 10.0s
P6.2.64 Temizlik dongiileri 0~1000 5
P6.2.65 Temizlik sonlandirma segimi 0: Kapatma 1: Otomatik 0
calisan
0: Gegersiz 1 : Gegerli
P6.2.66 Zamanlama fonksiyonu segimi (min) 0
2 Gegerli (saat)
P6.2.67 Zamanlayici fonksiyonunun ¢alisma siiresi 0.0~6500.0dak/saat 0.0
P6.2.68 Otomatik ariza sifirlama stireleri 0~ 100 000
P6.2.69 CVT kazanci Anahtarlama gerilimi 0.0V~ 100.0V 20.0V
P6.2.70 CVT Integral kazanci 2 0~ 65535 1000
P6.2.71 CVT oransal kazang 2 0~ 65535 50
6.8 Grup P8 - Uretici Fonksiyonu
Fonksiyon kodu islev adi Kapsami ayarlama Liabuks g
degeri sinirt
P8.0.00 Uretici Kodu 00000~ 65535 00000 w
Grup P8.1: Parametre grubunu kalibre et
P8.1.00 Potansiyometre Diizeltme Noktas: 1'in Gerilim 00.00V~P8.1.02 00.00 e
Girisi
P8.1.01 Potansiyometre Diizeltme Noktasi 1'in karsilik _100.0%~100.0% 000.0 ¢
gelen referansi
P8.1.02 Potansiyometrenin Gerilim Girigi P8.1.00~10.00V 10.00 e
Diizeltme Noktasi 2
P8.1.03 Potansiyometre Diizeltme Noktasi 2'nin karsilik 100.0%~100.0% 100.0 Pe
gelen referanst
P8.1.04 Potansiyometrenin filtreleme siiresi 00.00s~10.00s 00.10 PAd
P8.1.05 VF1 gergek gerilim 1 0.500V ~4.000V 2.000 ke
P8.1.06 VF1 gosterilen gerilim 1 0.500V ~4.000V 2.000 bie
P8.1.07 VF1 gergek gerilim 2 6.000V ~9.999V 8.000 ke
P8.1.08 VF1 belirtilen gerilim 2 6.000V ~9.999V 8.000 bie
P8.1.09 VF2 gergek gerilim 1 0.500V ~ 4.000V 2.000 w
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P8.1.10 VF2 belirtilen gerilim 1 0.500V ~4.000V 2.000 b
PS.1.11 VE2 gercek gerilim 2 6.000V ~9.999V 8.000 Y¢
P8.1.12 VF2 gosterilen gerilim 2 6.000V ~9.999V 8.000 g
P8.1.13 FM1 hedef voltaj 1 0.500V ~4.000V 2.000 w
P8.1.14 FMI1 gergek gerilim 1 0.500V ~4.000V 2.000 g
P8.1.15 FM1 hedef voltaj 2 6.000V ~9.999V 8.000 w
P8.1.16 FM1 hedef voltaj 2 6.000V ~9.999V 8.000 g
P8.1.17
,\, Ayrilmig - - -
P8.1.20
6.9 Grup P9 - izleme Parametresi
Fonksiyon kodu islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
P9.0.00 Calisma frekanst Calisan frekans siiriiciisiiniin ¢1kis frekanst 0.01Hz
P9.0.01 Giris frekanst Frekans siiriiciisiiniin giris frekansi 0.01Hz
P9.0.02 Cikis akimt Caligan frekans siiriiciisiiniin ¢1kis akim1 0.01A
P9.0.03 Cikis gerilimi Calisan frekans siirtictistiniin ¢ikis gerilimi v
P9.0.04 Bara gerilimi Frekans siiriiciisiiniin DC barasmin gerilimi 0.1V
P9.0.05 Cikis torku Calisan frekans siiriiciistiniin ¢ikis torku, motor nominal 0.1%
torkunun ytizdesi
P9.0.06 Cikis giicii Calisan frekans siiriiciisiiniin ¢ikis giicii 0. 1w
P9.0.07 Giris terminali durumu Giris terminalinde sinyal girisi olup olmadigin kontrol edin
P9.0.08 Gikis terminali Cikis sinyalinin sinyal ¢ikisi olup olmadigini kontrol edin
durumu
P9.0.09 VF1 voltaji VF1 ile GND arasindaki voltaji kontrol edin 0.01V
P9.0.10 VF2 voltaji VF2 ile GND arasindaki voltaji kontrol edin 0.01V
Ozellestirilmis ekran degeri P5.0.15 ve 6zellestirilmis ekran
P9.0.11 "!Oezgc;ll;:stirilmis ckran ondalik noktasmin doniistiiriilmiis degeri
P5.0.16
P9.0.12 Gergek sayim Sayma islevi igin frekans siiriiciisiiniin ger¢ek sayimini kontrol 1
edin
P9.0.13 Gergek uzunluk Sabit uzunluk islevi igin frekans siiriiciisiiniin gergek 1m
uzunlugunu kontrol edin
P9.0.14 Verilen PID PID set degeri ve PID set geri besleme arahigimin garpimi
P9.0.15 PID geri bildirimi PID geri besleme ve PID set geri besleme araligimin garpimi
P9.0.16 Ayrilmig - -
P9.0.17 Geri bildirim hizt Calisan frekans siiriictisiiniin gergek ¢ikis frekansi 0.1Hz
P9.0.18 PLC agamasi Basit PLC'nin ¢alisma agamasini goriintiileme 1
P9.0.19 Kalibrasyon 6ncesi VF1 VF1 kalibrasyonundan 6nce VF1 ile GND arasindaki gerilim 0.001V
voltaji
P9.0.20 Kalib.rasyon oncesi VF2 VF?2 kalibrasyonundan 6nce VF2 ile GND arasindaki gerilim 0.001V
voltaji
P9.0.21 Ayrilmis - -
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P9.0.22 Gegerli agilis siiresi Gegerli agilis siiresi 1dk
P9.0.23 Giincel kosu Gegerli ¢aligma donemi 0.1 dakika
dénem
P9.0.24 Kalan galigma siiresi P3.1.00 zamanlama fonksiyonunun artik ¢aligma siiresi 0.1 dakika
A frekans kaynaginin . B . .
P9.0.25 frekanst Afrekans kaynag tarafindan verilen frekansi kontrol edin 0.01Hz
P9.0.26 Frekans kaynagi B'nin Bfrekans kaynagi tarafindan verilen frekansi kontrol edin 0.01Hz
frekansi
Fonksiyon kodu islev adi Kapsami ayarlama Fabrika degeri
P9.0.27 iletisime verilen deger ilgili iletisim adresi AOO1'in degeri, en yiiksek frekansin o
yiizdesi
P9.0.28
~ Ayrilmig - -
P9.0.49
P9.0.50 Giinliik akig Giinliik akis degerini goriintiileyin
P9.0.51 Kimilatif toplam akis Toplam akigin diisiik sirasini gorintileyin
(diisiik pozisyon)
P9.0.52 Kimilatif toplam akis Toplam akigin yiiksek sirasini goriintiileyin
(yiiksek pozisyon)
P9.0.53 Gimliik dretilen giig Giinliik tiretim kapasitesini goriintiileyin
Kiimiilatif toplam
P9.0.54 giig tiiketimi (diiiik Toplam elektrigin diisiik sirasini goriintiileyin
konum)
Kiimiilatif toplam
P9.0.55 giic tiiketimi (yiiksek Toplam elektrigin yiiksek sirasini goriintiileyin

konum)
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Boliim VII Parametreler

7.1 Ariza Gériintiileme ve Koruma P6 Grup

0: Degisken frekansli hiz diizenleme modu
P6.2.00 PV su pompasi modu 1: CVT modu 2 *
2: MPPT modu

0: Genel inverter modu

1: CTV modu, sabit voltaj modu; referans voltaji sabit bir degerdir ve P6.2.03 klavye araciligtyla ayarlanir.

2: MPPT modu, maks. gii¢ izleme modu, referans voltaji maks. gii¢ izleme algoritmasi araciligiyla ayarlanir; bu
referans voltaji sistem stabilize olana kadar siirekli degisecektir.

0: Kapatma modu

1: Caligma modu
2: Uyku modu
3: Diisiik frekans korumast

P6.2.01 Caligma durumu
4: Kuru ¢alisma korumasi

Sadece okuyun .

5: Asirt akim korumast
6: Min. gii¢ korumast

Siirticiiniin meveut ¢alisma durumunu goriintiiler.

P6.2.02 VOC gerilimi 0.0V~999.9v Sadece okuyun .

Agtk devre bara gerilimi, yani yiiksiiz durumdaki veya siiriicii kapatma durumundaki bara gerilimi.

P6.2.04 MPPT gerilim iist stnirt 0.0V ~ 1000.0V 1000.0V *

P6.2.05

MPPT gerilim alt strt 0.0V ~ 1000.0V 0.0V *
MPPT moduna girin, maksimum gii¢ noktasindaki gerilimin tist/alt limit genligini arayim.

P6.2.06 MPPT kontrol araligt 0.015~60.00s 2.00s *

P6.2.07 MPPT slayt aramast 0.015~60.00s 0.50s *

MPPT moduna girin, maksimum gii¢ noktasindaki voltajin kontrol araligini ve ndtr baranin voltaj filtreleme siiresini
arayin.
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iki parametre yiiksek oldugunda, aranan maksimum gii¢ noktasmn gerilim dalgalanmasi azalacak ve yamit
yavaslayacaktir.

Iki parametre diisiik oldugunda, aranan maksimum gii¢ noktasinin gerilim artacak ve yamt hizlanacaktir. Varsayilan
deger ¢ogu gereksinimi karsilayabilecegi i¢in degisim onerilmez.

P6.2.08 MPPT baslangig gerilimi 30.0%~102.4% 97.0% *

MPPT modunda baslangi¢ durumundaki ayar gerilimi. Bu referans voltaji, sistem stabilize olana kadar siirekli
degisecektir. Bara gerilimi referans gerilimden yiiksek oldugunda, referans gerilim modundan bagimsiz olarak hedef
frekans PI ¢ikis frekansinin iist sinirina dogru degisecektir; bara gerilimi referans gerilimden diisiik oldugunda, hedef
frekans PI ¢ikis frekansinin alt sinirina dogru degisecektir.

Hizli frekans artisi esigi 0.00Hz/s -50.00 Hz/s 1.00Hz/s

P6.2.09

PID ayar algoritmasi tarafindan ¢ikarilan frekans degisiminin {ist esigi.

iisiisii esigi 0.00Hz/s -50.00 Hz/" 30.00Hz/
P6.2.10 Hizh frekans diisiisii esigi s s s %
PID ayar algoritmasi tarafindan ¢ikarilan frekans degisiminin alt esigi.
P6.2.29 CVT integral kazanct 0~ 65535 2000 *
P6.2.30 CVT oransal kazang 0~ 65535 100 *

PID ayar algoritmasinin orant1 ve integral kazanci

P6.2.11 Uyku voltaji esigi 0-1000V ov *
P6.2.12 Uyku kurtarma gerilimi 0-1000V/ 400V *
P6.2.13 Uyku kapatma bekleme siiresi 0.0-6000.0s 20.0s *

PV su pompasi calisirken, giines paneli tarafindan saglanan DC gerilimi P6.2.11 (uyku gerilimi esigi) degerinden
diigiik oldugunda inverter uyku moduna girecek ve klavyede "Err60" alarmi gosterilecektir; giines panelinin DC
gerilimi P6.2.12 (uyku kurtarma gerilimi) degerine geri dondiigiinde inverter P6.2.13 (uyku kapatma bekleme siiresi)
siiresini gectikten sonra galismaya baglayacaktir.

P6.2.14 Diisiik frekans korumasimn algilama 0.00-300.00Hz 0.00H 2 %*
frekansi

P62.15 Diisiik frekans korumasmin 0.0-6000.0s 10.0s *
algilama siiresi
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Otomatik iyilesme siiresi

P6.2.16 0.0-6000.0s 20.0s *

diigiik frekansli koruma

PV su pompasi calisirken, koruma bekleme modu etkinlestirilecek ve ¢ikis frekanst P6.2.14 (disiik frekans
korumasinin algilama frekansi) degerinden diisiik oldugunda ve belirli bir nedenden dolay1 P6.2.15 (diisiik frekans
algilama siiresi) siiresi boyunca devam ettiginde klavye "Err61" alarmini gosterecektir; koruma bekleme moduna
girildiginde, P6.2.16 (diisiik frekans korumasinin otomatik kurtarma siiresi) siiresini gegtikten sonra otomatik ¢aligmay1
geri kazanacaktir.

Fonksiyon isim Ayar Araligt Varsayilan Deger Degisiklik
Kodu Kisitl
P6.2.17 Kuru ¢alisma korumasinin algilama 0.00-600.00A 0.00A *
akimi

P6.2.18 Kuru galigma korumasinin 0.0-6000.0s 10.0s *
algilama siiresi

P6.2.19 Kuru galisma korumasinin otomatik 0.0-6000.0s 20.0s *
iyilesme siiresi

PV su pompasi ¢alisirken, koruma bekleme modu etkinlestirilecek ve ¢ikis akimi P6.2.17'den (kuru g¢alisma
korumasinin algilama frekansi) diisiik oldugunda ve belirli bir nedenden dolay1 P6.2.18 (kuru ¢alisma korumasinin
algilama siiresi) siiresi boyunca devam ettiginde klavye "Err62" alarmini gosterecektir; koruma bekleme moduna
girildiginde, P6.2.19 (kuru c¢alisma otomatik kurtarma siiresi) siiresini gegtikten sonra otomatik calismay: geri
kazanacaktir.

Fonksiyon fsim. S Al Varsayila Degisiklik
Kodu n Deger Kisitl
P6.2.20 Tanimli agir1 akim korumasinin 0.00A ~ 600.00A 0.00A *

algilama akimi
P62.21 Tanimli agirt a.klm korumasinin 0.05-6000.0s 10.0s *
algilama siiresi
. - *
P6.2.22 Kuru otomatik kurtarma siiresi 0.05~6000.0s 20.0s
kosu korumasi

PV su pompasi galisirken, koruma bekleme modu etkinlestirilecek ve ¢ikis akimi P6.2.20'den (asir1 akim korumasinin
algilama akimi) yiiksek oldugunda ve belirli bir nedenden dolay1 P6.2.21 (asir1 akim korumasimnin algilama siiresi)
stiresi boyunca devam ettiginde klavye "Err63" alarmini gosterecektir; koruma bekleme moduna girildiginde, P6.2.22
(asir1 akim otomatik kurtarma siiresi) siiresini gectikten sonra otomatik ¢alismay1 geri kazanacaktir.
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i Degisim
Fonks n
0K0dll}1'on Isim Ayar Aralig1 Varsayilan Deger Kisitlamalar
P6.2.23 Min. gii¢ koruma degeri 0.0kw ~ 1000.0kw 0.0kw *
P6.2.24 Min. gii¢ korumasinin algilama siiresi 0.05~6000.0s 10.0s *
P6.2.25 Min. gii¢ korumasinin otomatik 0.05~6000.0s 10.0s *
kurtarma siiresi

PV su pompast ¢alisirken, koruma bekleme modu etkinlestirilecek ve ¢ikis glicii P6.2.23'ten (min. gii¢ koruma degeri)
diisiik oldugunda ve belirli bir nedenden dolay1 P6.2.24 (min. gii¢ korumasinin algilama siiresi) siiresi boyunca devam
ettiginde klavye "Err64" alarmini gosterecektir; koruma bekleme moduna girildiginde, P6.2.25 (min. giiclin otomatik
kurtarma siiresi) siiresini gegtikten sonra otomatik galismay geri kazanacaktir.

Fonksiyon
Kodu

fsim

Ayar Araligt

Degisiklik

Varsayilan Deger
Kusitl

P6.2.26

Alarm kurtarma modu

0: Otomatik kurtarma;
1: Manuel kurtarma
Bir birim: Diisiik frekans korumasi Onluk yer:

Kuru ¢aligma korumasi Yiziin yeri: Asirt akim

ve agir1 yiik korumasi
Bin'in yeri: Min. gii¢ korumasi

H.0000 *

Segenekler diisiik frekans koruma fonksiyonu, kuru galiyma koruma fonksiyonu, asir1 akim koruma fonksiyonu ve min.
giic fonksiyonu i¢in gegerlidir; alarm kurtarma modu P6.2.26 araciligiyla segilebilir. Otomatik kurtarma ve ariza alarmi
goriintiileme siiresi boyunca, fonksiyon kodu 0 olarak secildiginde pompa "STOP" tusuna basilarak da durdurulabilir.
Ariza goriintiileme siiresi boyunca, bu fonksiyon kodu 1 olarak segildiginde kapatmay: gergeklestirmek igin "STOP"
diigmesine basilarak ariza manuel olarak giderilebilir.

Fonksiyon it Ayar Aralif Varsayila Degisiklik
Kodu n Deger Kisitlamast
Tam su korumasinin algilanma siiresi
0.0s~6000.0s 10.0s *
P6.2.27
P6.2.28 Tam su korumasindan ¢ikma siiresi 0.05~6000.0s 10.0s *

Terminal DI3 araciligiyla tam su alarm seviyesini ve diisiik su seviyesini tespit ederek su seviyesi lizerinde otomatik
kontrol gergeklestirin; burada P6.2.27 su korumasinin algilama zamanidir, P6.2.28 tam su korumasinin birakma ,

Terminal DI3 PV tam su algilama ve alarm sinyalinin girisidir ve alarm sinyali "Err65 "tir.

Fonksiyon fsim Ayar Aralit Varsayila Degisiklik

Kodu n Deger Ksitl

li¢ egrisi . ~100. 0.50k *
P6.2.32 Giig egrisi 0 0.00kw ~ 100.00kw W
P6.2.33 Giig egrisi 1 0.00kw ~ 100.00kw 1.00kw *
P6.2.34 Giig egrisi 2 0.00kw ~ 100.00kw 1.50kw *
P6.2.35 Giig egrisi 3 0.00kw ~ 100.00kw 2.00kw *
P6.2.36 Giig egrisi 4 0.00kw ~ 100.00kw 2.50kw *
P6.2.37 Akis egrisi 0 0.0m3/h~1000.0m3/h 0.0m3/h *
P6.2.38 Akag egrisi | 0.0 m3m~1000.0m3/h 5.0m3/h *
P6.2.39 Ak egrisi 2 0.0 m3m-1000.0m3/h 10.0m3/h *
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P6.2.40 Ak egrisi 3 0.0 m3m-1000.0m3/h 15.0m3/h *

P6.2.41 Akag egrisi 4 0.0 m3m-1000.0m3/h 20.0m3/h *

P6.2.44 Temiz  donem 0.0h~24.0h 7.0h *
giinliik akig/elektrik miktari

Bu pompa tanimlanmis PQ egrisi saglar; boylece kullanici gergek zamanli akis hizini, giinliik akisi, birikmis akisi,
gunliik tiretim kapasitesini ve birikmis gii¢ tiiketimini hesaplamak i¢in pompanin kosullarina gére 5 grup PQ noktasi
ayarlayabilir, burada giinliik akis ve iiretim kapasitesi varsayilan olarak bir giin olarak 7 saatlik siireye gore hesaplanir.

Fonksiyon fichmm Ayar Araligt Varsayila Degisiklik
Kodu n Deger Kisitlamasi
Elektrik kesintisinden sonra yeniden 0: Devre dist birak Pre
P6.2.55 baglatmay etkinlestirin 1: Elektrik kesintisinden sonra yeniden 1
baglatma
P6.2.56 Elektrik kesirlltisindfen sonra yeniden 0.0~6000.0s 10.0s *
baslatma gecikmesi

Siirticiiniin diisik DC bara gerilimi nedeniyle siiriicii kapatildiginda ve daha sonra bara gerilimi tekrar galiyma
gerilimine ulastiginda, bu fonksiyon siiriiciiniin yeniden baslatilip baslatilmayacagini anlayabilir ve baslatma gecikme
stiresini ayarlayabilir. Bu fonksiyon sadece ¢alisma modu (P0.0.3) 0 (klavye kontrolii) olarak ayarlandiginda etkili

olacaktir.

Fonksiyon ficttim Ayar Araligi Varsayilan Degisiklik
Kodu Deger Kisitlamast
P6.2.57 AC-DC anahtarinin bekleme siiresi 0.0~6000.0s 300.0s *
P6.2.58 DC-AC anahtarinin bekleme siiresi 0.0~6000.0s 5.0s *

AC/DC mod anahtarinin parametrelerini ayarlayin. Harici AC/DC modiilii ek olarak gereklidir.
Fonksiyon fishim Ayar Araligt Varsayilan Degisiklik
Kodu Deger Kisitlamasi
0: Otomatik anahtar modu
P6.2.59 PV girisini ve gii¢ frekansi girisini segin | 1: Giig frekansi girig modu 2 *
2: PV giris modu

Bu fonksiyon kodu 0 olarak segildiginde, sistem DI terminalinin algilanan durumuna gore harici role araciligiyla giig
frekansi ve PV kartinin gii¢ kaynagi arasinda otomatik gecis yapacaktir.

Bu fonksiyon kodu 1 olarak secildiginde, sistem gii¢ frekansi girisine zorla gegecektir.

Bu fonksiyon kodu 2 olarak secildiginde, sistem zorla PV girisine gececektir.
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Fonksiyon fisiim Ayar Aralig Vamflyllan Degisiklik
Kodu Deger Kisitl,
0: Devre Digi 1: Etkin
P6.2.61 Temizlemeyi etkinlestir (sadece tek seferde gegerlidir) 0 *
P6.2.62 Temizlik siklig 0.00Hz~50.00Hz 10.00Hz %
P6.2.63 Tek temizlik igin ¢aligma siiresi 0.0~6000.0s 10.0s *
P6.2.64 Temizlik stireleri 0~1000 5 *
P6.2.65 Temizleme tamamlamay1 segin 0: Kapatma 1: Otomatik 0 *
calisan
0: Devre dist
P6.2.66 Zamanlama islevini segin 1: Etkin (min) 0 *
2: Etkin (saat)
P6.2.67 Zamanlama galigma siiresi 0.0 ~6500.0 dakika/saat 0.0 *
P6.2.68 Ariza siirelerini otomatik sifirlama 0~100 000 *

Otomatik temizleme fonksiyonu ve su pompasinin zamanlama ¢alisma fonksiyonu. Bu, miisteri i¢in 6zellestirilmis fonksiyon
grubudur.
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1. SPD Serisi Degisken Frekansh RS-485 Haberlesme Terminaline Giris

Boliim VIII RS-485 Haberlesme

SPD serisi (30kW ve {istii) frekans doniistiiriiciiniin kontrol panosu RS-485 iletisim terminali ile

donatilmustir.

SG+: 485 pozitif sinyal ucu SG-: 485

negatif sinyal sonu

SPD serisi (0,4kW~22kW) frekans donistiiriiciiniin kontrol kartinda RS-485 iletisim terminali

bulunmadigindan, iletisim islevini etkinlestirmek igin iletisim uzatma kart1 kullaniimalidir.

2. SPD serisi frekans invertorii icin aciklama Haberlesme Parametresi

"RS-485 iletisim terminali donamimli degil. iletisimi gergeklestirmek igin harici iletisim genisletme karti
baglanmahdir. Frekans geviricinin "Baud Hiz1", "Veri Formati" ve "iletisim Adresi" klavye iizerinden

ayarlanmalidir.
Fonksiyon islev Adi Kapsami Ayarlama Fabrika
Kodu Degeri
Birler: 0: 1200
1: 2400
2: 4800
P4.1.00 Baud Hiz1 3: 9600 03
4: 19200
5: 38400
6: 57600
0: Kontrol Yok (8-N-2)
P4.1.01 Veri Formatt 1: Cift Eslik Kontrolii (8-E-1) 0
2: Tek Eslik Kontrolii (8-O-1)
3: Kontrol Yok (8-N-1)
P4LOD Yerel Makine 000 Yaymn Adresidir 1
Adresi 001~ 249
P4.1.03 Yanit Gecikmesi Oms ~ 20ms 2
P4.1.04 iletigim Zaman Asimi 0.0(Gegersiz) 0.0
0.1s~ 60.0s
Ver fletim F. Birler: 0: ASCII modu (Ayrilmus)
P4105 er1 Iletim Formati 1: RTU modu 01

Yanit Gecikmesi: frekans cevirici verileri aldiginda ve Islev Kodu P4.1.03 tarafindan

geciktikten sonra, frekans gevirici verileri kurtarmaya baslar.
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iletisim Zaman Agimi: frekans gevirici tarafindan alinan veri gergeveleri arasindaki aralik Islev Kodu P4.1.04
tarafindan ayarlanan siirenin {izerindeyse, frekans gevirici Hata Err14 alarmi verir, bu anormal iletisim olarak
kabul edilir. Eger 0.0 olarak ayarlanirsa, iletisim zaman asinmu gegersizdir.

3. Standart MODBUS iletisim Formati icin Aciklama
3.1 Dize Yapisi
(8-N-2, P4.1.01=0)

Start bit | 0 1 2 3 ‘ 4 |5 6 ‘ 7  Stop bit Stop bit

Baglangig Veri Biti Durdurma | Durdurma
Biti Biti Biti
(8-SPD-1, P4.101=1)
Start bit ‘ 01 2 3 ‘ 4 ‘ 5 6 7 Evenparty ‘ Stop bit ‘
| o Cift Eslik
Baslangig Veri Biti Kontrolii Durdurma
(8-Biti, P4.101=2) Biti
Start bit ‘ 0 1 2 3 ‘ 4 ‘ 5 6 7 Odd parity ‘ Stop bit ‘
: o Tek Eslik
Baslangig Biti Veri Biti Kontrolii Durdurma
(8-N-1, P4.1.01=3) Biti
Start bit 0 | 1 2 3 4 5 ‘ 6 | 7  Stopbit

Baslangig Veri Biti Durdurma
Biti Biti

3.2 lletisim Veri Yapist
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Bagimli Makine (Frekans invertorii) Adresi Frekans invertoriiniin adres kapsami
(001~249), (8 basamakl1 onaltilik say1)

Not: Adres ADR=000H oldugunda, tiim bagimli makineler i¢in gegerlidir ve tiim bagiml
makineler mesaja yanit veremez (yaymn modu)

CMD

Veri Paketinin Fonksiyon Kodu (06: bir kaydin igerigini yazma; 03: bir veya birden fazla
kaydin igerigini okuma) (8 basamakli onaltilik say1)

ADRESS

Ana Makinenin Gonderimi: Islev Kodu 06'dayken veri adresi (16 basamakl1 onaltilik say1)
anlamina gelir; fslev Kodu 03'teyken veri baslangig adresi (16 basamakli onaltilik say1)
anlamina gelir

Bagimli istasyon Yanit Verir: islev kodu 06 (16 basamakli onaltilik say1) oldugunda veri
adresine bakin; iglev kodu 03 (8 basamakli onaltilik say1) oldugunda veri numarasina bakin

VERI

Ana Makinenin Génderimi: islev Kodu 06'dayken veri adresi (16 basamakl1 onaltilik say1)
anlamina gelir; islev Kodu 03'teyken veri baslangic adresi (16 basamakli onaltilik say1)
anlamina gelir

Slave Station Yanit Verir: Islev Kodu 06'da veri adresi (16 basamakli onaltilik say1)
anlamina gelir; Islev Kodu 03'te veri baslangig adresi (N'de 16 basamakli onaltilik say1)
anlamina gelir

CRC

CHK (CHECKSUM) (16 basamakli onaltilik say)

RTU, asagidaki adimlarla hesaplanan CRC CHK'yi (CHECKSUM) benimser:
Adim 1: FFFFH (CRC Kayd1) icerigine sahip 16 basamakli kaydi yiikleyin.

Adim 2: Haberlesme verisinin ilk bayt: ve CRC Register'm igerigi igin XOR islemi gergeklestirin ve

sonuglart CRC Register'da saklayin.

Adim 3: CRC Registergeriginin 1 bitini minimunanlamli bitinetagiyin ve maksimumanlamli bitine 0

doldurun ve CRC Register' minimum anlamli bitini kontrol edin.

Adim 4: Minimumanlamli bit 1 ise, CRKayd1 ve 6n ayadegeri XORislemi gergeklestirir. Minimum

anlamli bit 0 ise, herhangi bir islem yapilmaz.

Adim 5: Adim 3 ve 4'lin 8 kez tekrarlanmasindan sonra, bu baytin islenmesi tamamlanir.

Adim 6: Tim baytlarin islenmesi tamamlanana kadar iletisim verilerinin sonraki bayti i¢in Adim 2-5'i

tekrarlaym, CRC Kaydinin son igerigi CRC degeridir. CRC Degerini iletirken, once diisiik bayt1 ve ardindan

yiiksek bayti ekleyin, yani dnce diigiik bayt iletilir.

iletisimde herhangi bir hata olmasi durumunda, bagimh makine asagidaki verileri yanitlar
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ADRES ve BILGILER asagidaki gibidir:
ADRES VERI Aciklama ADRES VERI Agciklama
FF01 0001 Gegersiz adres FFO1 0005 Gegersiz parametre
Gegersiz Degisiklik
FFO1 0002 CRC Kontrol Hatast FFO1 0006 Parametre
FF01 0003 | Okuma ve Yazma FF01 0007 Sistem Kilidi
Komutu Hatasi
FFO1 0004 Sifre Hatast FFO1 0008 Depolama altindaki
parametre
Ana istasyon komut dizesi bi¢imini yazar:
. Write Function Code -
Stave Station Command 06H Address Data content CRCCheck
Karakterin Adi
Karakterin Uzunlug
Omegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 06H 0005H 1388H 945DH
Bagimli istasyon komut dizesi bigiminde yanit verir:
o Qiati Write Function Code - "
Karakterin Adi SlaveStation . @ d 06H Address Datacontent | CRC Check
Ifarakterin Uzunlugu
Omegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 06H 0005H 1388H 949DH
Ana istasyon komut dizesi formatini okur:
. . Read Initial Address of e L
Karakterin Ads Slave Station Command 03H Function Code Data content CRC Check
lgarakterin Uzunlugu
Ornegi 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
01H 03H 9000H 0003H 28CBH
Bagimli istasyon okuma komut dizesi bigiminde yanit verir:
Slave Station o le?j 030 .Data Data content 1 Data content 2 Data content 3 CRC Check
Karakterin Adi ~omman content
ﬁamktef mooo 1Byte 1 Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byvte 2Byvte
zunlugu Ornegi
01H 03H 06H 0000H 0000H 0000H 2175H
Bagimli istasyon yazma komutu hata dizesi bigiminde yanit verir:
. Write Read and Write Read and Write . )
Slave Station Command 06H Error Mark Error Type CRC Check
Karakterin Ad1
Karakterin Uzunlugu | Byte | Byte 2Byte 2Byte 2Byte
Ornegi
0IH 06H FFOIH 0005H 28 1DH
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Bagimli istasyon okuma komutu hata dizesi bigiminde yanit verir:
. Read Read and Write Read and Write . .
StaveSmation | o H Error Mark Error Type CRC Check
Karakterin Adi
Karakterin Uzunlugu 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
Ormei
et 01H 03H FFOIH 0005H E41DH

4. iletisim Protokolii Parametre Adresi icin Tamim

SPD serisi frekans invertdrii sadece birgok ¢ok fonksiyonlu fonksiyon koduna sahip degildir
parametreleri, ancak bazi ¢ok islevli olmayan islev kodu parametreleri. Belirli okuma ve yazma 6zellikleri
asagidaki gibidir:

Fonksiyon Kodu P1~P8 Okunabilir, yazilabilir
Parametre P9 Sadece Okunabilir
Fonksiyon Dis1 Kod AUOOH, ADOIH, AD02H, AQ03H, Yalnizca yazilabilir
Parametre A004H, A005H, A010H, A011H

B000H, B001H Sadece Okunabilir

Fonksiyon Kodu Parametrelerinin Okuma ve Yazma Adresleri i¢in Agiklama:

Yiiksek dereceli parametre adresi, fonksiyon kodu parametrelerine gére gruplardan ve seviyelerden olusur.
EEPROM'un hizmet dmrii sinirlt oldugu igin, EEPROM iletisim siirecinde sik sik saklanamaz. Bu nedenle,
bazi fonksiyon kodlarinin iletisim siirecinde EEPROM'da saklanmasina gerek yoktur, ancak yalnizca
RAM'deki degerin degistirilmesi gerekir.

Bunlarin EEPROM'a yazilmasi gerekiyorsa, yiiksek sirali parametre adresi

onaltilik say1y1 benimser ve diisiik parametre adresi ondalik sayiy1 benimser ve daha sonra onaltilik saylya
doniistiiriiliir. Ve sonra yiiksek ve diisiik sirali parametre adresi dort basamakli onaltilik say1 olusturur.
Ornegin: EEPROM'a P2.1.12 yazma adresi asagidaki gibidir:

Yiiksek dereceli adres onaltilik sisteme gore 21'dir ve diisiik dereceli adres onaltilik sisteme
doniistiiriildiikten sonra 0C olan ondalik sisteme gore 12'dir, bu nedenle adres 0x210C'yi gosterir.
EEPROM'a yazilmasi gerekmiyorsa, yiiksek sirali parametre adresi

onaltilik say1y1 benimser ve 4 basamak ekler ve diisiik sirali parametre adresi

ondalik say1y1 benimser ve ardindan onaltilik sayiya donistiiriiliir. Daha sonra yiiksek sirali ve diisiik siralt
parametre adresi dort basamakli onaltilik bir say1 olusturur.

Ornegin: P2.1.12'nin EEPROM'a yazilmamasinin adresi asagidaki gibidir:

Yiiksek dereceli adres onaltilik sisteme gore 21'dir ve sonra 4 basamak eklenir, yani 25'tir. Alt siradaki adres,
onaltilik sisteme doniistiiriildiikten sonra 0C olan ondalik sisteme gére 12'dir, bu nedenle adres 0x250C'yi
gosterir.

Fonksiyonel Olmayan Fonksiyon Kodu Tanimlari Tablosu Parametre Adres
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Tanim

Fonksiyon
Kodu

Parametre Adresi

Islev igin Agiklama

Frekans
invertoriine
komut

AO0OH

0001H fleri Kosu

0002H Ters Kosu

0003H fleri Jogging

0004H Ters Jogging

0005H Ucretsiz Durak

0006H Hiz Diisiirme ile Kapatma

Arniza Dinlenme

0007H

06H

A00IH

Frekans Komutu veya Ust Frekans Kaynag (depolama
olmadan en yiiksek frekansin yiizdesine bakin)
(00.00~100.00

00.00%~100.00% gosterir)

A002H

BIT2 | T rolesi

T1 role sinyalini gegerli kilmak gerekiyorsa, ilgili konumu 1
olarak ayarlaym, ikili sistemi onaltili sisteme aktardiktan
sonra adrese gonderin

A002.

AOO3H

FMI Cikis Adresi
(00.0~100.0, 00.0%~100.0% gosterir)

A004H

FM2 Cikis Adresi
(00.0~100.0, 00.0%~100.0% gosterir)

AO10H

PID Referans Degeri

AOIIH

PID Geri Besleme Degeri

izleme
frekansinin
¢ahigma durumu
inverter

03H

BOOOH

0001H fleri Kosu

0002H Ters Kosu

0003H Dur

Fonksiyonel Olmayan Fonksiyon Kodu Tanimlari Tablosu Parametre Adres

Tamm Fonksiyon IR islev igin Agiklama
Kod Adres
00 Hata yok
01 Sabit hizda agirt akim
02 Hizlanmada agir akim
03 Yavaslama sirasinda agir1 akim
X . 04 Sabit hizda asir1 voltaj
Frekans invertoru -
arizasinm izlenmesi 05 Hizlanmada asir1 voltaj
03H BO0IH 06 Yavaslama sirasinda asir1 voltaj
07 Modiil Anizast
08 Diisiik voltaj
09 Frekans invertorii Asirn Yiik
10 Motor Agirt Yiikii
11 Eksik faz
12 Cikis Varsayilan Hatast
Tanim Fonksiyon Parametre Islev igin Agiklama
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Kod Adres

13 Harici Anza

14 Anormal iletisim

15 Frekans invertdrii Agirt Isnma

16 Frekans invertoriiniin Donanim Hatas1

17 Motor-toprak kisa devresi

18 Motor Tanimlama Hatas

19 Motor Kapali Yiik

20 PID Geri Besleme Kaybi

21 Kullanici Tanimh Ariza 1

22 Kullanic: Tanimh Ariza 2

23 Birikimli Agilis Siiresine Ulagild

24 Ulagilan Birikimli Calisma Siiresi

25 Enkoder Arizast

2 Parametre Okuma-Yazma
Anormalligi

27 Motor Asirt Isnmast

28 Daha Biiyiik Hiz Sapmasi

29 Motor Agirt Hizi

30 ik Konum Hatast

31 Akim Algilama Anzast

32 Kontaktor

33 Mevcut Tespitin Anormalligi

34 Hizli Akim Sinirlayici Zaman Agimi

35 Calisirken Motor Anahtar1

36 Giig Anzast

37 Siiriis Giig Kaynagi Arnizast

38 Ciks kisa devresi

40 Tampon Direnci

60 Uyku Fonksiyonu

61 Diisiik Frekans Koruma
Fonksiyonu

62 Kurutma Koruma Fonksiyonu

63 Asirt Akim Koruma
Fonksiyonu

64 Min. Gii¢ Koruma Fonksiyonu

65 Tam Su Koruma Fonksiyonu

5. Ornek
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Ornek 1: leri Baslatma No.1 Frekans invertorii
Ana makine veri paketi génderir

Bagimli makine veri paketine yanit verir

Ornek 2: Referans No.1 Frekans invertorii Frekans (Depolanmanis)

ADR 01t ADR 01t

D 06H oD 06H

ADRES AOH ADRES AOH
00H 00H

VER] 00H VERI 00H

01H 01H

CRC 6AHE CRC 6AH

0AH 0AH

Referans 1# Frekans invertoriiniin frekans degeri en yiiksek frekans % 100,00'dir.
Yontemler asagidaki gibidir: 100.00'm ondalik noktas: kaldirildiktan sonra 10000D=2710H olur.

Ana makine veri paketi génderir

Veri paketini yanitlayin

ADR 01H ADR 0l
oD 06t oD 06H
ADRES AOH ADRES AOH
01t 0l

VER] 2 VERI 27H
100 100

CRC EOH CRC EOH
361 36H

Ornek 3: No.1 Frekans invertoriiniin calisma frekansini sorgulama Frekans Calisma durumunda, Frekans
invertdriiniin "Cikis Frekansin1" sorgulayin 1#

Yontemler asagidaki gibidir: Cikis frekansinin Islev Kodu Parametre No. adrese déniistiiriildiikten sonra
9000H olan P9.0.00'd1r.

Frekans invertorii 1#nin "Cikis Frekansi1" 50.00Hz ise, 5000D=1388H

Ana makine veri paketi gonderir Bagimli makine veri paketine yanit verir

ADR 01H ADR 01H

CMD 03H CMD 03H

ADRES 90H ADRES 02H

00H VERI 13H

VERD 00H 83H

01H CRC B5H

CRC A9H 12H
0AH
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o
Boliim IX Hata Isleme
iz Agiklama Detaylar Ariza giderme
gOsterges
i
Err00 Hata Yok
® Frekans geviricinin ¢ikig devresinde kisa devre
olup olmadigini kontrol edin;
® Giris voltajinin nispeten diisiik olup
Frekans gevirici sabit bir hizda | olmadigini kontrol edin;
Sabit hizda asiri calisirken gikis akimi agiri akim | @ yiikte mutasyon olup olmadigim kontrol edin;
Err01 akim degerini agtyor ® Parametre tamimlamasi yapin veya diisiik

frekansli tork kompanzasyonunu iyilestirin;

® Motorun veya frekans invertoriiniin nominal
giictiniin biyiik olup olmadigimi kontrol edin
Yeterince;

Err02

Hizlanmada agirt
akim

Frekans gevirici
hizlandiginda, ¢ikis akimi
asir1 akimi asar

® Motorun ve hatlarinin kisa devre, topraklanmig
veya ¢ok uzun olup kontrol edin;

® Giris voltajimin nispeten diisiik olup
olmadigini kontrol edin;

® Hizlanma siiresini geciktirin;

® Parametre tanimlamasi yapin veya diisiik
frekans tork kompanzasyonunu iyilestirin veya
V/F Egrisini ayarlayin;

® Yiikte mutasyon olup olmadigini kontrol edin;
® Hiz izlemeyi segmek veya motor dengeli
bir sekilde durduktan sonra baslatmak igin
olup olmadigini kontrol edin;

® Motorun veya frekans invertoriiniin nominal
giiciiniin biiyiik olup olmadigini kontrol edin
Yeterince;

Err03

Yavaglama
sirasinda asirt
akim

Frekans gevirici
yavasladiginda, ¢ikig akimi
asir1 akimi agar

® Motorun ve hatlarinin kisa devre, topraklanmig
veya ¢ok uzun olup kontrol edin;

® Parametre tanimlamasi yapin;

® Yavaglama siiresini geciktirin;

® Giris voltajinin nispeten diisiik olup
olmadigini kontrol edin;

® Yiikte mutasyon olup olmadigini kontrol edin;
® lave fren iinitesi ve fren direnci takin;

Err04

Sabit hizda agirt
voltaj

Frekans gevirici sabit hizda
¢alistiginda, ana devrenin DC
gerilimi bu ayar degerini agar

® Girig voltajinin ¢ok yiiksek olup olmadigint
kontrol edin;

® Bara gerilimi gostergesinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

® Motorun galigma sirasinda harici bir kuvvet
tarafindan ¢alismaya siiriiklenip siiriiklenmedigini
kontrol edin

stireg;
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Ariza
gosterges
i

Agiklama

Detaylar

Ariza giderme

Err05

Hizlanmada agir
voltaj

Frekans gevirici sabit hizda
calistiginda, ana devrenin DC gerilimi
bu ayar degerini asar. Algilanan asir1
gerilim degeri yukaridaki ile aynidur.

® Giris voltajinin ¢ok yiiksek olup

olmadigini kontrol edin;

® Bara gerilimi gostergesinin normal

olup olmadigini kontrol edin;

® Yavaslama siiresini geciktirin;

® Motorun yavaglama siirecinde dis kuvvet
tarafindan ¢alismaya siiriiklenip siiriiklenmedigini
kontrol edin;

® jlave fren iinitesi ve fren direnci takin;

Err06

Yavaglama sirasinda
asiri voltaj

Frekans gevirici sabit hizda
¢aligtiginda, ana devrenin DC gerilimi
bu ayar degerini asar. Algilanan asir1
gerilim degeri yukaridaki ile aynidir.

® Giris voltajinin ¢ok yiiksek olup

olmadigimi kontrol edin;

® Bara gerilimi gostergesinin normal

olup olmadigini kontrol edin;

® Yavaglama siiresini geciktirin;

® Motorun yavaslama siirecinde dis kuvvet
tarafindan ¢aligmaya siiriiklenip siiriiklenmedigini
kontrol edin;

® jlave fren iinitesi ve fren direnci takin;

Err07

Modiil hatast

Harici ariza otomatik modiil
korumasini tetikledi

® Motorun bobin direncini kontrol edin;
® Motorun izolasyonunu kontrol edin;
® Ters modiil arizasi nedeniyle

hasar;

Err08

Diisiik voltaj

Ana devrede diisiik voltaj, elektrik
seviyesini kontrol edin

® Besleme giicii kontak hatlarini iyi
kontrol edin;

® Gelen voltajin diizenlenmis kapsam dahilinde
olup kontrol edin;

® Anlik kesinti olup olmadigini kontrol edin;

® Bara voltaj1 gdstergesinin normal olup
olmadigimi kontrol edin;

® Ayar kopriisiiniin ve sarj direncinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

Err09

Frekans invertorii
agirt yiiklendi

Motor ve akim nominal yiikii astyor

® Motorun kilitli rotor kosullarinda olup
olmadigini veya motora giden yiikiin
azaltilmas gerekip gerekmedigini kontrol
edin;

® Frekans invertoriinii daha biiyiik giigle
degistirin;
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® Motorun koruma parametresi P1.0.25
Referansinin  uygun olup olmadigint
kontrol edin;

® Motorun kilitli rotor kosullarinda olup
olmadigini veya motora giden yiikiin
azaltilmasi gerekip gerekmedigini kontrol
edin;

® Motorun nominal akimini dogru sekilde
onceden ayarlayin;

® Frekans invertriinii daha biiyiik giigle

Motor ve akim nominal akimi asiyor
Err10 Motor agin yiikii el

degistirin;
eAnza Agiklama Detaylar Ariza giderme
® Ana devre geriliminin eksik fazli veya dengesiz
. . ii¢ fazli olup olmadigini kontrol edin;
Errll Eksik faz Eksik faz veya dengesiz g faz hatast | o Baglanti terminalinin gevseyip gevsemedigini
kontrol edin;
® Teknik destek alin;
® (Cikis devresinde ¢ikis varsayilan arizasi veya 3-
faz dengesizlik arizasi olup olmadigini kontrol edin;
Errl2 Cikis Varsayilan Cikis Varsayilan Arizasi veya 3 ® Kablo l_erminallerinin gevsek olup olmadigint
Hatasi fazl Dengesizlik Arizasi kontrol edin;
® Teknik destek alm;
Harici Kontrol Devrelerinden ® Harici arizanin sinyal giris devresini kontrol edin;
Errl3 Harici Ariza Kaynaklanan Ariza ® (Calistirmay: Sifirla;
® Harici iletisim hatlarini kontrol edin;
. ® Ust bilgisayar normal galismuyor;
Anormal Iletisim | Frekans invertdril ve diger | ® lletisim parametresi i¢in ayar dogru degil;
Frrld ekipmanlarin iletisimi i¢in anormallik | ¢ fletisim protokolii tutarstzdir;
® Fanin ¢aligma durumunu ve havalandirma
durumunu kontrol edin;
® (Cevre sicakliginin ¢ok yiiksek olup
Frekans Radyator sicakhgt > oh Algilama olmadigini ve sogutma 6nlemlerinin alinmasi
Errl5 invertorii Degeri (yaklasik 80°C , sicaklik gerekip gerekmedigini kontrol edin;
Asirt Isinma anahtarindan) ® Termistdriin veya sicaklik anahtarmimn
hasarli olup olmadigini kontrol edin;
® Radyatdriin ve hava girisinin dis yiizeyindeki
kiri temizleyin;
Frekans Agir akim veya asir voltaj
Donamm durumunda .
® Agiri akim ve agir1 gerilim hatasi olarak ele alin;
Errl6 Hatas1 frekans invertorii, donanim hatasi
inverter olarak degerlendirilir
® Frekans geviricinin ¢ikis hattinda veya
Motordan grub: s grxiy he Y
Errl7 klsa(:;c:?cgm N Motor-toprak kisa devresi motorunda toprak kisa devresi olup olmadigini
kontrol edin
devre;
Motor Tanimlama | Parametre tanimlamasi yapilirken, ® Motor parametresinin motorun i.Sim plakast ile
Errl8 Hatast hata motorda meydana gelir tutarlt olup f)lmadlglm kontrol edin;
® Frekans invertdriiniin ve motorun ana kablosunun
iyi baglanip baglanmadigi;
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P6.1.19 yiiksiiz daha diisiik ¢alisma

® Yiikiin ayrilip ayrilmadigim kontrol edin;

Errl9 Motor Kapal Yiik akimi degerine ve P6.1.20 siiresine ® Parametre P6.1.19 ve P6.1.20
bakin tarafindan ayarlanan degerin dogru olup
olmadigini kontrol edin;
PID geri besleme degerinin P4.0.18 ® PID Geri Besleme Sinyalinin normal olup
i degerinden ve P4.0.19 siiresinden olmadigini kontrol edin;
Err20 PID Geri Besleme ® P4.0.18 ve P4.0.19 parametreleri tarafindan

Kaybi

kiigiik degerine bakin

ayarlanan degerin ger¢ek degere uygun olup
olmadigini kontrol edin.
calisma kosullar;
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Arniza

gosterges i Agiklama Detaylar Arza giderme
Ariza 1 Kullanicilar tarafindan gok
Err21 Kullanic: Tanimly | fonksiyonlu tcrmmal'lcr veya _PLC_ ® Kullanici Tanimh Hata 1'in kaldirilip
Ariza 1 ngrgmlama aracihigtyla verilen sinyal kaldirlmadigint kontrol edin ve sifirlamadan sonra
Fonksiyon calistirin;
Ariza 2 Kullanicilar tarafindan ¢ok
Err22 Kullamci Tanimlt lf)onkslyolnlu termlnlzil}erlveya .]l)LC inval ® Kullanici Tanimli Hata 2'nin kaldirilip
Ariza 2 rogre.lm ama aractliglyla veriien sinya kaldirilmadigint kontrol edin ve sifirlamadan sonra
Fonksiyon ¢alistirin;
Birikimli Actl Frekansin P5.1.01 birikimli agilig zamant
irikimli Agilis : -
Err23 Stiresine Ulasildi Yarlslnda verilen siireye bakin ® Kayit bilgilerini temizlemek igin parametre
nverter baslatma islevini kullanin;
Ulagilan Birikimli Frekans geviricinin P5.1.00 birikimli gii¢
Err24 Caligma Siiresi agma zamani variginda verilen siireye ® Kayit bilgilerini temizlemek igin parametre
bakin baslatma islevini kullanin;
® Kodlayici tipinin eslesip eslesmedigini kontrol
Frekans gevirici, kodlayicimin verilerini edin;
’ ® Enkoderin kablo baglantisinin dogru olup
Err25 Enkoder Anzasi | tanimlayamiyor olmadigini kontrol edin;
® Kodlayici veya PG kartinin hasarli olup
olmadigimi kontrol edin;
Parametre
Err26 Okuma- EEPROM Cipinin Hasar Gérmesi ® Ana kontrol panelini degistirin;
Yazma
Anormalligi
® Motor sicakliginin gok yiiksek olup olmadigint
Er27 Motor Asirt Motorun asir sicakliginin algilanmasi kontrol edin;
e Ismmast ® Sicaklik sensoriiniin hasarli veya kablolarmin
gevsek olup olmadigim kontrol edin;
® Kodlayicr parametrelerinin dogru ayarlanip
. - ayarlanmadigini kontrol edin;
P6.1.23'ten daha biiyiik hiz sapmasi .
- ° g
Eri28 Daha Biiyiik Hiz degerine ve P6.1.24 siiresine bakin P6.123 ve P6.124'tin rasy(?nel olarak ayarlanip
= Sapmast ayarlanmadigimni kontrol edin;
® Motor parametre tanimlamasinin yapilip
yaptlmadigini kontrol edin;
® Kodlayict parametrelerinin dogru ayarlanip
P6.1.21 tizerindeki motor hizi degerine a.yarlanmadlgml kontrlol. edin;
Err29 Motor Asirt ve P6.1.22'in siiresine bakin P6.1.21 ve P6.1.22'nin rgslyonel olarak ayarlanip
Hizt ayarlanmadigini kontrol edin;
® Motor parametre tanimlamasinin yapilip
yapilmadigini kontrol edin;
Er30 ilk Konum Motor parametreleri ile gergek ¢ Motor Para.metrelerini.n asafidaki gibi olup
. Hatast parametreler arasinda biiyiik sapma olmadigini kontrol edin
dogru, 6zellikle motorun nominal akimi igin;
® Hall cihazinin varsayilan ayarlari olup
Akim olmadigimi kontrol edin;
Aleilama Akim tespitinden sonra devre hatasi @ Siiriicii kartinin tespitinden sonra devrede ariza
Er31 Aniasl olup olmadigini kontrol edin;

® Siiriicii kartin asagidaki 6zelliklere sahip olup
olmadigini kontrol edin
Hata;
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Ariza
gostergesi | Agiklama Detaylar Ariza giderme
Stirticii ka{tmm ""Zﬁdfm kaynaklanan ® Kontaktoriin normal olup olmadigini kontrol edin;
Err32 Kontaktdr anorma} &ue beslemesi ® Siiriicii kartinim gii¢ kaynagmin normal olup
kontaktSriin olmadigini kontrol edin;
® Hall cihazinin varsayilan ayarlari olup
Mevcut Tespitin Akim tespitinden sonra devre hatast o.lmsadlglmkk :nml ::dm., ind devred
Err33 Anormalligi anormal tespit degerine yol agar urticti kartinin tespitind e_n sonra devrede ariza
olup olmadigini kontrol edin;
® Siiriicii kartinda ariza olup olmadigint
kontrol edin;
iz Frekans invertdriinin ¢alisma akimi, ® Yiikiin ¢ok biiyiik olup olmadigini veya durup
Err34 Akim simirlama izin verilen akim sinir1 siiresini agan durmadigini kontrol edin;
o ® Frekans invertdriiniin boyutunun ¢ok kiigiik olup
zaman agimi daha bitylik devam eder olmadigini kontrol edin;
s Calisirken Motor Motor Sé-hmm“ . o ® Frekans ﬁ::viljiclininl ‘kapatlllirllasl.nfiffn sonra
IT. Anahtart frekans invertoriiniin galisma siireci motorun anahtar iglemini gergeklestirin;
Harici 24V gl kay“ag' kisa fleyfe VEya | @ Harici 24V gii¢ kaynaginin kisa devre yapip
Ere36 Gilo A Harici 24V gii¢ kaynaginin yiikii yapmadigini kontrol edin;
T g Anzast ok biiyiik ® Harici 24V giig kaynagmnin yiikiinii azaltin;
Siriis Giig - e e C o <
Err37 Kaynag: G250T4 ve lizeri Modeller igin Siirii ® Siiriicii kartindaki siiriis giic kaynaginin normal
Anza Giig Kaynagi Hatas1 olup olmadigini kontrol edin;
Err38 Cikis kisa devresi | 3 fazli ¢ikis fazlar arasi kisa devre ® Motor kablosunun ve mot veya yalitimini kontrol
edin;
Tampon Direnci Bus hatt1 voltaji giiclii bir sekilde ° Kontaktijrﬁp nnmal olup olmadigint kontrol edin;
Errd0 dalgalaniyor ® Gelen voltajdaki dalgalanmalari kontrol
edin;

Not: PV Su Pompasina islevsel Giris

A. Uyku Fonksiyonu (Err60)

PV su pompasi calisirken, giines paneli tarafindan saglanan DC voltaji P6.2..11 (uyku voltaji esigi)
degerinden diisiik oldugunda frekans doniistiiriicii uyku moduna girecek ve "Err60" klavye uyarisini
goriintiileyecektir; glines panelinin DC voltaji P6.2.12 (uyku kurtarma voltaji) noktasina geri geldiginde,
saymaya baglayacak P6.2.13 siiresi (uyku kapatma bekleme siiresi) tamamlandiktan sonra frekans
doniistiiriicti galiymaya baglayacaktir.

B. Diisiik Frekans Koruma Fonksiyonu (Err61)

PV su pompasi galigirken ¢ikis frekansi P6.2.14 (diisiik frekans algilama frekansi) degerinden diisiikse
ve P6.2.15 siiresi (diisiik frekans koruma algilama siiresi) boyunca siirerse PV su pompasi koruma bekleme
durumuna girecek ve "Err61" klavye uyarisim goriintiileyecektir; koruma bekleme durumuna girildiginde,
P6.2.16 siiresi (disiik frekans korumasinin otomatik kurtarma siiresi) tamamlandiktan sonra otomatik
caligmay1 geri kazanacaktir.

C. Kurutma Koruma Fonksiyonu (Err62)
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PV su pompasi calisirken mevcut ¢ikigt P6.2..17 (kurutma korumasi algilama akimi) ve P6.2.18
(kurutma korumasi algilama siiresi) i¢in gegen siireden diisiikse PV su pompasi koruma bekleme durumuna
girecek ve "Err62" klavye uyarisini goriintiileyecektir; koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.19
stiresi (kurutma korumasinin otomatik kurtarma siiresi) tamamlandiktan sonra otomatik g¢aliymay1 geri
kazanacaktir.

D. Asin Akim Koruma Fonksiyonu (Err63)

PV su pompasi galisirken ¢ikis akimi P6.2.20 (asir1 akim koruma algilama akimi) degerinden biiyiikse
ve siire P6.2.21 (asir1 akim koruma algilama siiresi) kadar siirerse PV su pompasi koruma bekleme durumuna
girecek ve klavye uyarist Err63" gosterecektir; koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.22 siiresi (asirt
akim korumasinin otomatik kurtarma siiresi) tamamlandiktan sonra otomatik galigmay1 geri kazanacaktir.

E. Min. Gii¢ Koruma Fonksiyonu (Err64)

PV su pompasi ¢alisirken ¢ikis giicii P6.2.23'ten (min. gii¢ koruma degeri) diisiik oldugunda ve siire
P6.2.24 (min. gii¢ koruma algilama siiresi) kadar siirdiigiinde PV su pompasi koruma bekleme durumuna
girecek ve klavye uyaris1 "Err64" goriintiileyecektir; koruma bekleme durumuna girildiginde, P6.2.25 siiresi
(min. giiclin otomatik kurtarma siiresi) tamamlandiginda otomatik ¢aligmay1 geri kazanacaktir.

F. Tam Su Koruma Fonksiyonu (Err65)

Su seviyesi ilizerinde otomatik kontrol gergeklestirmek igin tam su alarm seviyesi ve diisiik seviye
Terminal DI4 tarafindan tespit edilir; burada P6.2.27 tam su korumasinin tespit zamanidir, P6.2.28 tam su
korumasinin birakma zamamdir, Terminal DI4 PV tam su algilama alarm sinyalinin girisidir ve uyari sinyali
"Err65 "tir.

G. Alarm kurtarma modu: 0: Otomatik kurtarma; 1: Manuel kurtarma

Bu 6ge diisiik frekans koruma fonksiyonu, kurutma koruma fonksiyonu, asirt akim koruma fonksiyonu
ve min. gii¢ fonksiyonu i¢in gecerlidir: Alarm kurtarma modu P6.2.26 araciliiyla secilebilir. Eger 0 olarak
segilirse, operator otomatik kurtarma ve ariza goriintiileme siiresi boyunca i¢in "STOP" tusuna basabilir; eger
1 olarak segilirse, operatdr kapatmay1 gergeklestirmek icin ariza uyar1 gostergesi sirasinda manuel olarak
silmek igin "STOP" tuguna basabilir.

H. PQ Egri Fonksiyonu

Bu model 6zellestirilmis PQ egrisini desteklediginden, kullanict akis hizi, giinliik akis, birikimli akis,
giinliik iiretim kapasitesi ve birikmis tiretim kapasitesinin gergek zamanli hesaplamasini gergeklestirmek igin
su pompasinin kosullarina gére 5 grup PQ noktasi ayarlayabilir; varsayilan olarak, giinlik ve giinlik
kapasitesi giinde 7 saate gore hesaplanir.

I. Durum Kontrolii

PV su pompasi ¢alisma durumuna girdiginde, mevcut ¢alisma durumu P6.2.0 kontrol edilerek
onaylanabilir
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Giines Pili Modiiliiniin Agik Devre Gerilim Sinifi
371V 451V
Urin Model Modill Giicii Her bir modiil dizisinin | Modil giicii £5 Wp He:al;,ll'slm."ggi :;zy‘f;:‘"‘
+5 Wp sayis1 * dizi sayist
CDI-SPDGOR4SS2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDGOR7SS2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDGI1R5SS2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDG2R2SS2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDG4R0SS2 250 11%2 300 9%2
CDI-SPDG5R5SS2 250 11*3 300 9*3
CDI-SPDGOR4S2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDGOR7S2 250 11*1 300 9%1
CDI-SPDG1R5S2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDG2R2S2 250 11*1 300 9*1
CDI-SPDG4R0S2 250 11*2 300 9%2
CDI-SPDG5R5S2 250 11*3 300 9*3
CDI-SPDG4R0T2 250 11*2 300 9%2
CDI-SPDGS5R5T2 250 11*3 300 11*3
CDI-SPDGOR7T4 250 18*1 300 15*1
CDI-SPDGIR5T4 250 18*1 300 15*1
CDI-SPDG2R2T4 250 18*1 300 15%1
CDI-SPDG4R0T4 250 20*1 300 16*1
CDI-SPDGS5R5T4 250 18%2 300 15%2
CDI-SPDG7R5T4 250 18*2 300 15%2
CDI-SPDGO011T4 250 18*3 300 15%3
CDI-SPDGO015T4 250 18*4 300 15%4
CDI-SPDGO018.5T4 250 18*5 300 15%5
CDI-SPDG022T4 250 18*6 300 15%6
CDI-SPDG030T4 250 18*8 300 15*8
CDI-SPDG037T4 250 18*10 300 15*10
CDI-SPDG045T4 250 18*12 300 15%12
CDI-SPDG055T4 250 18*15 300 15*15
CDI-SPDG075T4 250 18*20 300 15%20
CDI-SPDG090T4 250 18*25 300 15*25
CDI-SPDG110T4 250 18*30 300 15%30
CDI-SPDG132T4 250 18*36 300 15*36
CDI-SPDG160T4 250 18*43 300 15%43
CDI-SPDG185T4 250 18*50 300 15*50
CDI-SPDG200T4 250 18*55 300 15*55
CDI-SPDG220T4 250 18*60 300 15*60
CDI-SPDG250T4 250 18*67 300 15%67
CDI-SPDG280T4 250 18*75 300 15%75
CDI-SPDG315T4 250 18*84 300 15*84
CDI-SPDG350T4 250 18*94 300 15%94
CDI-SPDG375T4 250 18*100 300 15*100
CDI-SPDG400T4 250 18*107 300 15*107
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Ek 2 Frekans Doniistiiriictiniin AC/DC Anahtar Semasi

Frekans doniistiiriictiniin ayn1 anda DC ve AC erisimi genel kosullar altinda yasaktir. Ayn1 anda AC/DC
erigimi gerekiyorsa, bir anahtar kontrol devresinin harici olarak yapilandirilmasi gerekir. Giin boyu galigmay1
gergeklestirmek igin asagidaki iki sema referans olarak verilmistir:

A2.1 AC/DC otomatik anahtar modili

EMG60-PL genisletme modiilii ve E102-PL genisletme modiilii, otomatik AC/DC anahtarlama elde etmek igin

fotovoltaik su pompasi frekans doniistiiriiciileri igin gelistirilmis tirtinlerdir. Algak gerilim bilesenleri
yapilandiriimalidir.

EM60-PL Genisleme Modiilii Kablo Baglanti Semasi:

EM60 kontrol kart1 bir genisletme arayiizii igerir. nedenle, EM60-PL genisletme modiili
EM60 kontrol kartindaki genisletme arayiizii tizerinden baglanir.

v input

i OG- Emeo

photovoltaic water pump

AR : frequency cenverters

L oac . "
| input —_ s Ve water pum
[ W e pump
! : —7 )

PE

EMBO-PL
xpansion Module ==

R1 81 TH
& Y &
T T ¥

Anahtarlama modiilii terminalinin a1kl lari:

Terminal Terminal Terminal Agiklamasi
Sembolii
DC+ Fotovoltaik girdi Gerilim algilama panosunun pozitif kutbuna, diyot modiiliiniin
pozitif kutbuna bagh
DC- Fotovoltaik crktr Gerilim algilama panosunun negatif kutbuna, diyot modiiliiniin
negatif kutbuna bagl
RISLTI AC Giig Girisi AC gii¢ kaynagina baglaym: 3 fazli 380V veya 2 fazli
(Genisleme Modiilii) 220V.
RS.T AC Gig Girisi AC gii¢ kaynagina baglayn: 3 fazli 380V veya 2 fazli
(Denetleyici Siiriiciisii) 220V.

E102-PL Genisleme Modiilii Kablo Baglant1 Semasi:

E102 kontrol kartinin bir genisletme arayiizii . Bu nedenle, E102-PL genisletme modiiliinii
baglamak i¢in bir baglant1 kablosu gerekir

dijital sinyalleri kontrol DI6 portuna gonderir.
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: e ", DC+
nput
E102

........................................ photovoitaic water pump
----------------------------- I 3
i / : frequency converters
: : B
P '
booac d s
. Input !

R1 —— DIs

51

T1 Etoz-re COM| COM

£xpansion module

Water Pump

E102-PL Genisleme Modiilii i¢cin Terminal A¢iklamalari:

i

Terminal Terminal Terminal Agiklamasi
Sembolii
DC+ Fotovoltaik girdi Gerilim algilama panosunun pozitif kutbuna, diyot modiiliiniin
pozitif kutbuna bagl
DC- Fotovoltaik ¢ikt: Gerilim algilama panosunun negatif kutbuna, diyot modiiliiniin
negatif kutbuna baglanir
R1SITI AC Giig Girisi AC gii¢ kaynagina baglayn: 3 fazli 380V veya 2 fazl
(Genigleme Modiilii) 220V.
RS, T AC Giig Girisi AC gii¢ kaynagina baglayin: 3 fazli 380V veya 2 fazli
(Denetleyici Siirticiisii) 220V.
PL, COM Anahtar Sinyal Girisi Anahtar sinyal girisi. DI6 ve COM portlarina baglayin.

Not: Algak gerilim bilesenlerinin dogru yapilandirildigindan emin olun ve ¢alistirmadan
once uyumlulugu dogrulayin.
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A2.2 AC/DC manuel anahtar semasi
PV giris ucundaki DC gerilimi diisiik oldugunda frekans doniistiiriicii yiiksek frekansta ¢alisamaz. Bu
nedenle, nominal frekansta ¢alismasini saglamak igin AC giiciine erisilmesi gerekir. Yanlis ¢aligtirma,
frekans doniistiiriicliniin hasar gérmesine neden olabilir. Frekans doniistiiriictiniin dogru kullanimini
saglamak igin, AC/DC otomatik anahtar modiilii kullanilmiyorsa liitfen asagidaki yonteme gore ¢alistirin:
Frekans doniistiiriicii igin AC giiciine erisiliyorsa, doniistiiriciiyii manuel olarak ¢aligtirmay1 durdurun ve
RUN gostergesi sonene kadar AC giiciine erismeyin. Motor durduktan sonra frekans doniistiiriictiyt
calistirin.
Not: Sema, 201.36 ve iizeri yazilim siiriimleri igin gegerlidir. Diger siiriimler igin, frekans doniistiiriiciiyii
kapatin ve diigme gdstergesi kapandiktan sonra sirayla DC ve AC giiciine erisin. (Tki sema, PV giris ucunda
ters baglanti dnleyici diyot gerektirir)
AC circuit breaker Q1

qx—‘l(km_n
AC -
iput "% Sy
|
S

CDI-SFD U
DC circuit breaker Q2 Frequency converter v 4
5_,PV+ X9
z ! " e
g py- 7
X (DC-) [SL
FU circuit breaker e
SPD lighining potection
m

85--



Ek 2 Frekans Donistiiriictiniin AC/DC Anahtar Semasi

<\ solinv

Alcak gerilim elektrik secim tabl

Fonksiyon Kodu AC devre kesici DC de\fre AC kontaktor (A) Paratoner Sigorta
(A) kesici
CDI-SPDGOR4SS2 16 16
CDI-SPDGOR7SS2 16 16A/1000VDC 16
CDI-SPDG1R5SS2 25 25
CDI-SPDG2R2SS2 40 25A/1000VDC 40
CDI-SPDG4R0SS2 50 63A/1000VDC 50
CDI-SPDG5R5SS2 63 100A/1000VDC 63
CDI-SPDGOR4S2 16 16
CDI-SPDGOR7S2 16 16A/1000VDC 16
CDI-SPDGI1R5S2 25 25
CDI-SPDG2R2S2 40 25A/1000VDC 40
CDI-SPDG4R0S2 50 63A/1000VDC 50
CDI-SPDG5R5S2 63 100A/1000VDC 63
CDI-SPDG4R0T?2 25 25A/1000VDC 25 Tip It 30 A hizl
CDI-SPDGSRST2 40 63A/1000VDC 40 1000VDC sigorta
CDI-SPDGOR7T4 10 12
CDI-SPDGIR5T4 10 12
16A/1000VDC
CDI-SPDG2R2T4 10 12
CDI-SPDG4R0T4 25 25
CDI-SPDG5R5T4 25 25
25A/1000VDC
CDI-SPDG7R5T4 40 40
CDI-SPDGO11T4 50 50
63A/1000VDC
CDI-SPDGO015T4 63 63
CDI-SPDG018.5T4 63 63
CDI-SPDG022T4 100 100A/1000VDC 95
CDI-SPDG030T4 100 95
CDI-SPDG037T4 125 125A/1000VDC 115
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